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ZAKLADNI INFORMACE

UCEL NAVODU

* Tento navod, ktery je nedilnou soucésti zatizeni, byl vytvotren Vyrobcem kvdli poskytnuti informaci potfebnych pro ty, ktefi
jsou autorizovani k interakci se zatizenim v prabéhu jeho urené zivotnosti.

* Kromé pfijeti spravné techniky pouziti si adreséati navodu musi pozorné precist uvedené informace a dusledné je aplikovat.

e Tyto informace byly dodany Vyrobcem v plvodnim jazyce (ital$tin€) a mohou byt ptreloZzeny do jinych jazykd, aby byly
uspokojeny legislativni a/nebo obchodni potteby.

* Precteni uvedenych informaci umozni vyhnout se rizikm pro zdravi a bezpe¢nost osob a Skodam ekonomického charakteru.

* Tento navod uschovejte po celou dobu zZivotnosti zafizeni na znamém a snadno dostupném misté, aby byl neustéle po ruce
a aby v pripadé potreby umoznoval konzultaci potrebnych informaci.

* Muze se stat, ze nékteré informace a ilustrace uvedené v tomto navodu nebudou pfresné odpovidat vaSemu zafizeni; jejich
funkce tim v8ak neni nijak ohroZena.

* Vyrobce si vyhrazuje pravo na provadéni zmén bez povinnosti jakéhokoli predeslého oznameni.

e Za UCelem zvyraznéni nékterych dulezitych ¢asti textu nebo pro oznacéeni nékterych dulezitych Gdajd byly pfijaty symboly,
jejichz vyznam je popsan v nize uvedené Casti.
! Nebezpecéi — Upozornéni

Tento symbol oznaéuje situace vazného nebezpeéi, jejichz podcenéni mize vazné ohrozit zdravi a bezpeénost
osob.

A Opatrnost — Vystraha

Tento symbol upozoriiuje na to, Ze je treba prijmout chovani vhodné pro zamezeni ohrozeni zdravi a
bezpecnosti a pro zamezeni vzniku Skod ekonomického charakteru.

@
z Dilezita informace

Tento symbol oznaéuje mimoradné dtlezité technické informace, které nelze prehlédnout.
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IDENTIFIKACE VYROBCE A ZARIZENI

Znazornény identifika¢ni Stitek je aplikovan pfimo na zafizeni.
Jsou v ném uvedeny odkazy a vSechny informace nezbytné pro
bezpecénost provozu.

S jakoukoli potfebou souvisejici se zafizenim se mlzete obratit
na Servisni sluzbu Vyrobce nebo na nékteré z autorizovanych
stredisek.

Pti kazdé zadosti o technickou podporu uvedte Udaje, které se
nachazeji na identifikaénim Stitku, ptiblizny po€et hodin pouziti a
druh zjisténé poruchy.

A. Identifikace Vyrobce.
B. ES oznaceni shody.
C. Model a verze / vyrobni €islo / rok vyroby.

D. Technické parametry: Napéti, Proud, Tfida ochrany, Hmotnost,
Sitka zabéru.

e X
IDENTIFIKACNI STITEK

(A) Identifikace vyrobce
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(D) Technické
parametry

'
'

v

I

'

'

T” )
' Serial Number @  XXXXXXXXXXXXXX '
'
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(C) Vyrobni
Cislo

(B) ES oznageni
shody

INFORMACE TYKAJICI SE BEZPECNOSTI

Vyrobce vénoval mimoradnou pozornost aspektiim, které mohou ohrozit bezpeénost a zdravi osob pracujicich se zatizenim.
Informace obsazené v tomto navodu maji pfivést spottebitele k pozornosti a vyvarovani se vsech rizik.

BEZPECNOSTNI POKYNY

TENTO VYROBEK JE OSAZEN REZNOU CEPELIi A NENi TO ZADNA HRACKA!

Peclivé si prectéte cely navod, pfedevsim informace tykajici se bezpecnosti, a ujistéte se, Ze
ste pochopili cely jeho obsah. Pouzivejte zafizeni pouze k vyrobcem stanovenym ucelum.
fisné se fidte pokyny pro provoz, udrzbu a opravy.

Ujistéte se, ze se béhem provozu robota po pracovni ploSe nepohybuji zadné osoby, obzvlaste
deti, starSi osoby, postizené osoby a domaci zvitfata. V opacném pfipadé doporucujeme
naprogramovat praci robota na dobu, kdy se v prostoru nevyskytuji Zadné osoby. Dohlizejte
nad zafizenim, jestlize se v jeho blizkosti nachazi domaci zvirata, déti nebo jiné osoby. Jestlize
se néjaka osoba nebo zvire dostane do drahy robota, okamzité ho zastavte.

V pracovnich prostorech neohrani¢enych plotem dohlizejte na sekacku béhem celé doby jejiho
provozu.

Pokud se robotizovana_ sekacCka travy pouziva ve verejnych prostorech, kolem celého
pracovniho prostoru je tfeba umistit vystrazné znacky. ZnaCky musi obsahovat nasledujici
text: “Pozor! Automaticka sekacka travy! Zdrzujte se v dostateéné vzdalenosti od stroje!
Dohlizejte na své déti!”

Tento robot nesmi pouZivat déti a jiné osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi a mentalnimi
schopnostmi, jestlize nejsou pod dohledem osoby odpovédne za jgjlch bezpecnost nebo
jestlize neobdrzely ﬁokyny pro pouzivani zatizeni. Déti musi byt pod dohledem, aby si se
zarizenim nemohly hrat.

Nedovolte, aby robot pouzivaly osoby, které nejsou seznameny s jeho funkci a chovanim.

Pracovnici provadgjici Udrzbu a opravy musi byt seznameni se vSemi specifikacemi a
bezpecnostnimi normami. Pfed pouzivanim robota si peclive preCtéte navod k obsluze a
dodrzujte v ném obsazené pokyny.

Pouzivejte pouze originalni nahradni dily, nemérite design robota, neupravujte, nevyrazujte,
neodstranujte a nepremostujte nainstalovana bezpecnostni zafizeni. Vyrobce odmita veskerou
odpovédnost v p“rlﬁadé pouziti neoriginalnich nahradnich dilu. Nedodrzeni tohoto natizeni
muze zpulsobit tézké ujmy na zdravi a ohrozit bezpe€nost osob.
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- Zkontroluijte, jestli na traveé nejsou néjaké hracky, naradi, vétve, odévy a jiné predmety, které
by mohly poskodit fezné Cepele. Predméty na travé by mohly poskodit nebo zablokovat robot.

- Nedovolte, aby si nékdo na robot sedal. Nikdy robot nezvedejte za UCelem kontroly Cepele a
neprepravuijte ho, jestlize je spustény. Kdyz je zafizeni v pohybu, nestrkejte pod néj ruce a nohy.

- Nikdy robot nepouzivejte, jestlize je spusténé zavlazovani. V tomto pfipadé naprogramuijte
robot a zavlazovani tak, aby nepracovaly soucasne. Neumyvejte robota silnym proudem vody
a neponorujte ho, Castecné Ci celkove, do vody, nebot neni vodotésny.

- Odpojte privod elektrické energie a aktivujte bezpecnostni zatizeni pfed provedenim jakéhokoliv
sefizovaciho nebo udrzbarskeho zasahu. PouZivejte osobni ochranné prostredky stanovené
vyrobcem. PredevSim pti zasazich na Cepeli a fezné Cepeli pouzivejte ochranné rukavice.

. Cisténi a drzbu zafizeni nesmi provadét déti bez dohledu.
- Nepouzivejte robot s pokozenou feznou &epeli. Reznou éepel je treba vyménit.

+ Nepouzivejte robot s poskozenymi vnéjSimi Castmi. V pfipadé mechanického poskozeni je
treba tyto Casti vymeénit.

- Nepouzivejte robot s poskozenym napajecim kabelem transformatoru. Poskozeny kabel muze
zpusobit dotyk s ¢astmi pod napétim. V pripadé poSkozeni napajeciho kabelu je treba ho
vymenit. Pro predejiti vSem rizikm vyménu zajisti vyrobce nebo jeho technickéa sluzba, anebo
kvalifikovana osoba.

- Pravidelné robot vizualné kontrolujte, abyste zjistili pfipadné poskozeni nebo opotrebeni
Cepele, montaznich Sroubl a sekaciho mechanismu. Ujistéte se, Ze jsou vSechny matice,
Srouby a svorniky fadné utazené, Cimz zajistite bezpecCny provoz robota.

- Pokud béhem pouzivani zaznamenate neobvyklé vibrace, stisknéte tlaCitko ,STOP“ pro
zastaveni robota a vytazeni napéajeciho kabelu ze zasuvky.

+ Je prisné zakazano pouzivat a nabijet robot ve vybusnych a vznétlivych prostredich.

« Pouzivejte pouze nabijeCku a napdjeci zdroj dodané dodavatelem. Nevhodné pouzivani
muze zpusobit zasah elektrickym ;t))roudem, prehtrati nebo Unik korozivnich kapalin z baterie.
V pripadé Uniku ka(lj)alin?/ je treba baterii umyt vodou / neutralizaCnim pripravkem; v pripadé
zasazeni o€i vyhledejte lékarskou pomoc.

BEZPECNOSTNI VYBAVA

1. Snimaé prekazek

V ptipadé narazu do pevného predmétu s vyskou presahujici 9 cm (3.54 ") dojde k aktivaci narazového senzoru a roboticka
sekacka zablokuje pohyb v daném sméru a vrati se zpét, aby se vyhnula prekazce.

2. Sklonomér

V pripadé, Ze roboticka sekacka pracuje na plose se sklonem prevysujicim hodnoty uvedené ve svych technickych Gdajich, nebo
v pfipadé svého prevraceni roboticka sekacka zastavi sekaci ndz.

3. Vypina€ nouzového zastaveni

Nachazi se na ovladacim panelu a je oznacen napisem STOP. Je vétSich rozmérl nez ostatni ovladaci prvky, které se nachazeji
na ovladaci klavesnici. Stisknutim tohoto tlacitka béhem ¢innosti dojde k bezprosttednimu zastaveni robotické sekacky a k
zablokovani noze.

4. Ochrana pred nadproudem

Kazdy motor (n0z a kola) je béhem cinnosti nepretrzité monitorovan v kazdé situaci, ktera mlze vést k prehtati. V ptipade, ze
dojde k vyskytu nadproudu v motoru kol, roboticka sekacka provede pokusy o pohyb v opaéném sméru. V pfipadé pretrvavani
nadproudu dojde k zastaveni robotické sekacky a k signalizaci chyby. Kdyz dojde k vyskytu nadproudu v motoru noze, existuji
dva rozsahy zasahu. Pokud parametry spadaji do prvniho rozsahu, roboticka sekacka provede manévry za Gu¢elem odstranéni
ucpani sekaciho noze. Kdyz se hodnota nadproudu nachéazi pod ochrannym rozsahem, dojde k zadsahu robotické sekacky a k
signalizaci chyby motoru.
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BEZPECNOSTNI SYMBOLY

B>

Pred pouzitim stroje si pozorné
preététe navod k pouziti a
pochopte jeho vyznam.

SN

v
&\‘9

STOP

Nedotykejte se otacejiciho se
noze ani nevkladejte ruce a nohy
pod pohybujici se zatizeni. Pfed
pristupem k zafizeni vyCkejte
na uplné zastaveni noze a
pohybujicich se soucéasti.

Udrzujte bezpe€nou vzdalenost
od stroje béhem jeho ¢€innosti.

Béhem  Cinnosti robotické
sekacky se ujistéte, Ze se na
pracovni ploSe se nenachazeji
zadné osoby (zejména déti,
starsi lidé nebo hendikepované
osoby) a domaci zvitata.
Udrzujte déti,

doméci zvitata a ostatni osoby v
bezpecné vzdalenosti od stroje
béhem jeho &innosti. Aby

se zabranilo uvedenému riziku,
doporu€uje  se  naplanovat
ginnost robotické sekacky ve
vhodném ¢asovém rozmezi.

Nevystupujte na stro;.

o> B>

Neuvadéjte do ¢innosti
bezpecnostni zafizeni na stroji
ani jej nezvedeijte.

Upozornéni! Necistéte a
neumyvejte stroj proudem vody.

Béhem  Cinnosti  robotické
sekacky se ujistéte, Zze se na
pracovni ploSe se nenachazeji
zadné osoby (zejména déti,
starSi lidé nebo hendikepované
osoby) a domaci zvitata.
Udrzujte déti,

domaci zvitata a ostatni osoby v
bezpelné vzdalenosti od stroje
béhem jeho &innosti. Aby

se zabranilo uvedenému riziku,
doporu€uje  se  naplanovat
¢innost robotické sekacky ve
vhodném €asovém rozmezi.

PouzZivejte robot pouze s modely
napajeciho zdroje uvedenymi v
Casti , Technické udaje“ kapitoly
,Technické informace”.

Navod k pouzitf




TECHNICKE INFORMACE

TECHNICKE PARAMETRY

7060DEO
verze A B
Maximalni doporu€ena plocha vhodna k sekani
Pracovni kapacita ( -20%(*)) m2 (sq ') 200 ( 2150') 400 (4300'")

Denni cykly potfebné pro pokryti
maximalniho povrchu (*)

2 v pripadé komplexnich zahrad a rychle rostouci travy

Technické parametry

Rozmeéry (B x Ax P) mm 409x199x335
Hmotnost robotické sekacky véetné
akumulatoru kg 83 86
Vyska sekani (min. - max.) mm (") 42-48 (1,65-1,88 ")
Primér noze se 4 brity mm (") 250 (9,84 ")
Pohon pohon na vSechna kola
4000 Rezani
Rychlost sekaciho noze ot./min.
3000 Udrzovani

Rychlost pohybu m/min 18 (59 )

50% ptipustny na zakladé stavu travnatého porostu a
Maximalni povoleny a doporuéeny o nainstalovaného pfislusenstvi.
sklon (*) °

40 % max. povoleny a doporuceny. Jestlize je travnik pravidelny

ROBOTICKA SEKACKA min. min. -10 °C (14 °F), max. +42 °C (107 °F)
Provozni teplota prostredi Max °C L i .

NABIJECKA AKUMULATORU min. -10 °C (14 °F), max. +40 °C (104 °F)
Uroveri naméteného akustického tlaku dB(A) 65
Trida ochrany pted vniknutim vody IP N AFé?JE%-&l,ACKIQUShESIf\E‘IKgRlLT)(I%X 4
Elektrické parametry

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Napéajeci  zdroj (pro lithiovy Vstup: 100 - 240 V~; 1.2 A;
akumulator) 50/60 Hz; Trida 2
Vystup: 29.4 V=—=;2.0A

Druh akumulatord a jejich nabijeni
Dobijeci lithium-iontovy akumulator 25.9V - 5.0Ah 25,9 - 7.5Ah
Nabije¢ka akumulatord 29.4 Vcc - 2.0 Ah
Prdmeérna doba nabyti hh:mm 3:00 4:30
Pramérné trvani prace po celkovém . ) .
dobijecim cyklu (*) hh:mm 2:00 3:00

(*) Podle stavu travy, zatravnéni a komplexnosti plochy, ktera se ma porezat.

Navod k pouzitf




Bluetooth Pracovni frekvenéni pasmo (MHz) 2402 - 2480
Maximalni vykon radiovym frekvenci (dBm) <14

Vybaveni / PrisluSenstvi / Funkce

Snimace pro rozpoznani travy «

(patentovano) pocet 6

Snimace pro rozpoznani hloubky standardni prislusenstvi
tSrQ\',Tﬁ(ﬁ pro rozpoznani posecencho standardni ptisluSenstvi

Obzvlasté vhodny pro prvni seceni v sezoné a pfi viastnostech
NGZ s 8 bity travniku, které vyzaduiji vétsi feznou silu.

volitelné prisluSenstvi.

(*) Podle stavu travy, zatravnéni a komplexnosti plochy, ktera se ma potezat.

VSEOBECNY POPIS ZARIZENI

PZatizenim je robot vyprojektovany a vyrobeny k automatickému CINNOST V NAHODNEM REZIMU (“‘RANDOM”)
seceni travy na zahradach a loukach v jakoukoli denni dobu.

»
3

Je maly, kompaktni, tichy, a v zavislosti na rliznych vlastnostech
plochy urené k se€eni, snadno prenosny.

4.

.
55

*.

V provozni fazi se€e robot travu na ploSe vymezené dlazbou a/
nebo zabranami (latkové ploty, zdi atd.).

Kdyz robot zjisti, ze je travy nedostatek, ¢i narazi do néjaké
prekazky, nahodné zméni smér a rozjede se novym smérem.

*O
»

Na zékladé principu nahodilosti (“random), robot automaticky
posece cely ohrani€eny travnik (viz obrazek).

& o
(2 2 3 3 )

. e .*.*.‘r.*.‘.

*®

Maximalni plocha travniku, kterou mize robot poséct, zavisi na fadé faktord, z nichz ty nejdilezitéjsi jsou:
* vlastnosti prostoru (nepravidelné prosttedi, nerovnomérna plocha, roz¢lenéni plochy atd.);
 vlastnosti travniku (druh a vyska travy, vihkost atd.);

e stav noze (s dokonalym ostfim, bez necistot a usazenin atd.);

e model robotu a typ instalovanych baterii.

7 Néavod k pouzitf



HLAVNI SOUCASTI

MODEL 7060DEO

Roboticka sekacka \

Akumulatorové baterie

Napéajeci zdroj

Karta elektroniky

Ovladaci tlacitkovy panel

Zaci niz

Elektromotor

Elektromotor

Snimace

Snimace rozpoznani hloubky

Navod k pouziti

®BIIE® QOO
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Nabijeci koncovky

J

y
(J

y
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INSTALACE

OBAL A ROZBALENI

Zatizeni je dodavano vhodné zabalené. Ve fazi rozbaleni jej opatrné vytdhnéte a zkontrolujte neporusenost komponentd.

A Opatrnost — Vystraha

Udrzujte plastové folie a plastové nadoby v dostateé¢né vzdalenosti od novorozencl a malych déti, protoze
jim hrozi riziko uduseni!

®
z Dulezita informace

Obalovy material uschovejte pro nasledujici pouziti.

NAPLANOVANI INSTALACE ZARIZENI

Instalace robotu neni naro¢na, vyzaduje vSak alespofiminimalni predb&zné planovani nezbytné pro vymezeni nejlepsi oblasti
pro instalaci napajeci jednotky.

Jednotku napajeciho zdroje umistéte do snadno pristupné zony:

- Napéjeci zdroj musi byt instalovan na misté, které Ize vétrat,
chranéném pred povétrnostnimi vlivy a pfimym slune¢nim
zatrenim.

- Napéjeci zdroj nesmi byt v pfimém kontaktu se zemi nebo s
vlhkym prostredim.

A Opatrnost — Vystraha

Napajeci zdroj umistéte do prostoru, ktery neni
pristupny détem. Napriklad do vysky presahujici
160 cm (63 ").

A Opatrnost - Vystraha

Aby bylo mozné provést pripojeni k elektrické siti, v misté instalace se musi nachazet zasuvka elektrické sité.
Ujistéte se, ze pripojeni k elektrické siti bylo provedeno v souladu se zakony platnymi pro danou oblast. Za
ucelem zajisténi bezpecnosti elektrického rozvodu, ke kterému se pripojuje napajeci zdroj, musi byt tento
rozvod vybaven spravné fungujicim zemnicim rozvodem. Dodany obvod musi byt chranény proudovym
chraniéem (RCD) s aktivaénim proudem neprekracujicim 30 mA.

@
z Dulezita informace

Doporucuje se nainstalovat jednotku do elektrického rozvadéée (vnéjsiho nebo vnitiniho), vybaveného
uzavérem na kli¢ a radné ventilovaného za Géelem udrzeni spravného obéhu vzduchu.

Q0

A Opatrnost — Vystraha

Zajistéte pristup k napajecimu zdroji vyhradné autorizovanym osobam.

9 Navod k pouZitf



PRIPRAVA A VYMEZENI PRACOVNICH PLOCH

Priprava travniku uréeného k sekani

1. Zkontrolujte, zda je travnik uréeny k seceni jednotny, bez dér, kamenl a dalSich prekazek. V opa¢ném pfipadé je nutné
plochu upravit. Jestlize neni mozné odstranit nékteré prekazky, je nutno prislusné zény nalezitym zplisobem zabezpecit.

2. Zkontrolujte, zda zadna zbéna travniku neptekracuje pripustny sklon (viz “Technické udaje”).
Robot se pohybuje volné po travniku diky snimacdm, které rozpoznaji pfitomnost travnatého povrchu. Zahrada musi byt

vhodné zkontrolovana a pripravena tak, aby mél robot dostate¢ny prostor k rozpoznani, Ze je travy nedostatek. Pro spravné
pouzivani robotu presné dodrzujte nize uvedené body.

( )

OK

,

DLAZBA O MINIMALNI SiRCE

ZIDKA ZIVY PLOT MALE OBLOUCKY 35cm./13.8"
horni hrana
9cm./3,5" Minimalni Sitka5¢cm/1,9"

s aktivnim snimac¢em diry a schodkem
hlubokym alespori 5cm/1.9".

. J

Priklady vymezeni/ochrannych opatteni, které je mozno vyuzit pro spravné vymezeni pracovni plochy robotu.

Dlazba e N

Robot s aktivnim snima¢em diry poZaduje obrubnik Siroky alespori
5 cm a schodek hluboky alespori 5 cm. Obrubniky o Sifce mensi
nez 5 cm nebo schidky o hloubce mensi nez 5 cm musi byt >35cm (13.8")
chranény dalsi dlazbou nebo oblouky zasunutymi do zemé, jak je
to znazornéno na obrazku, aby robot pti narazu do nich zménil
smér.

Robot neosazeny snimacem diry nebo s deaktivovanym snimacem
potfebuje dlazbu vysokou alespori 35 cm k tomu, aby se mohl
bezpecné zastavit a zménit smér.

Zidka a N

Obvodova zidka, ktera vymezuje pracovni plochu, ji musi vzdy
presahovat alespori 0 9 cm (3,54 ") V pripadé nizSich zidek zajistéte
prostor malymi obloucky &i vhodnou dlazbou.

~_ MINIMALNI
VYSKA9 cm. (350 ")

Néavod k pouzitf 10



Zivy plot

Pracovni plocha mdze byt rovnéz u¢inné vymezena zivymi ploty.

Dira

Pracovni plocha nesmi byt vymezena ptikopy ¢i dirami, které se
nesmi vyskytovat ani na travnaté ploSe urCené k seceni. Pred
uvedenim robotu do provozu se ujistéte, Ze na travniku nejsou
predméty jako hracky, kameny, vétve nebo zavlazovaci zarizeni,
které vystupuji z terénu a brani spravnému fungovani robotu nebo
mohou poskodit nGiz.

Prekazky a ochranna opatreni

Obrazky zobrazuji ptiklad vnitfnich a obvodovych prvkd spravné pracovni plochy. V ptipadé vyskytu takovych prvkl jako jsou
kofeny Ci vyCnivajici draty, je nezbytné vymezit obvod téchto prvkl dlazbou, zidkami ¢i bariérami a vyvarovat se tak chybného
provozu robotu. Neni nutné ohranicit prvky (stromy, sloupy atd. - viz obrazek PREKAZKY), které pro robot nepredstavuji prekazku
v jeho normalnim provozu.

11 Navod k pouZitf



Koreny

V kazdém pripadé zabrarite tomu, aby na pracovni ploSe zUstaly
zoény nevymezené bariérami, které by robotu branily ve spravném
provozu (koreny, venkovni potrubi, pracovni nastroje atd.).

Stérk

! Nebezpeci — Upozornéni

Ohrani¢eni pomoci Stérku, listi nebo malych
kament robot spravné nerozpozna. Travnatou zénu
chrarite jinymi ohrani¢enimi.

Ostry uhel

'

P Nebezpeci — Upozornéni

V travnatych zoénach, které konéi velmi ostrym
uhlem (viz obrazek) se robot nemulze obracet a
lehce pohybovat. Takova oblast musi byt zruSena,
protoze robot by pres ni vyjel.

Néavod k pouzitf 12



SVAHY

Ovétte si, Ze zadné oblast travniku neptekracuje pripustny sklon (viz “Technické Udaje”).
Zobny vykazuji svahy vétsi nez by odpovidaly vlastnostem robotu, €i vlastnosti neslucitelné se spravnym provozem robotu (viz
nasledujici odstavce), nesmi byt seCeny. Svahy vétsi nez pripustné musi byt vymezeny.

®
z Dulezita informace

Snimace, kterymi je robot vybaven, mu umoznuji rozpoznat nepripustny sklon terénu a zménit smér jizdy,
¢imz zabrani jeho prevrhnuti ¢i chybnému provozu. Nehledé na to je nutné tyto zony s nepripustnymi sklony
terénu vymezit a robot tak ochranit. V pripadé svahii pohybujicich se na hranici pripustnych limitl se
doporucéuje robot kontrolovat béhem jeho prvniho pouzivani.

JizDA DO SVAHU JiZDA ZE SVAHU
=

VICE NEZ 1m. /39,3 "
se sklonem od 0 do +40%

VICENEZ 1m. /39,3 "
se sklonem od 0 do -40%

100 cm (39,3 ")

Robot je schopen Eelit vyskovému rozdilu se sklonem do 40% za ptredpokladu, ze urazi vzdalenost presahujici 1 metr.

PRIKRE SVAHY

V pripadé nahlé zmény sklonu (pfes 25%) toto vyhodnoti bezpeénostni systém robotu jako neobvyklou situaci, zméni smér jizdy
a zajisti tak jeho bezpecnost, aby mohl pokracovat v seceni travniku.

Za zménu sklonu je povazovéana také ptritomnost kmen( stroml vyénivajicich ze zemé ¢i kameny umisténé kolem zahond, které
se postupné snizuji smérem k trave.

(/

V pripadé svahi pohybujicich se na hranici pripustnych limiti se doporuéuje robot kontrolovat béhem jeho
prvniho pouzivani.

Dulezita informace

JiZzDA DO SVAHU JiZDA ZE SVAHU
4 2 1

se sklonem od 0 do +25%

+25% . 25¢m
1 (9,84
100 cm (39,3 *)

'25% 25cm

" (84"
100 cm (39,3 )

Robot je schopen Celit vySkovym rozdilim se sklonem do 25%, jestlize se nahle objevi.

13 Navod k pouZitf



®
z Dilezita informace

Zony s nepripustnymi sklony nesmi byt robotem seceny.

MOZNE PRVKY UVNITR PRACOVNI PLOCHY A PRISLUSNE BEZPECNE VZDALENOSTI

VHODNE ZALOZENI JEZIRKA

ZAHRADNI JEZIRKO

— 7
4 \
ejméné
malé ochranné obloucky
J

Obrazek vySe predstavuje pracovni plochu spravné vymezenou pro spravné fungovani robotu.

Sitka nezatravnéného
nejméné 100 cm /39,37 "

Sitka dlazby nejméné
70cm./27,5"

o
Z Dulezita informace

Listi robot obvykle vnima jako travu. Je-li to Vas pripad, doporucujeme vzdalenost zvétsit o 20 cm /7,88 ").

NEVHODNE ZALOZENI JEZIRKA

N

nezatravnény terén

]

ZAHRADNI JEZIRKO

Sitka dlazby mensi
nez70cm./27,5"

NE;

Sitka terénu
mens$i nez 100 cm /39,37 "

)

Obrazek vyse predstavuje pracovni plochu, na které nebyly spravné vymezeny pracovni zoény robotu, takze nemize spravné
fungovat.

Néavod k pouzitf 14



POUZITI A UDRZBA

POVINNOSTI PRO POUZITI

@
z Dulezita informace
UzZivatel musi provadét sefrizovani dle postupt popsanych v priruéce. Jina sefizeni nez vyslovné stanovena
v priruéce nesmi byt provadéna. Pripadna mimoradna sefizovani musi byt provadéna jen personalem
autorizovanych servisnich center vyrobce.

POPIS OVLADACICH PRVKU ROBOTICKE SEKACKY

1. Robot bezpe€né vypnéte stiskem tlacitka “ON/OFF” (viz VLOZENi NOZE SE SROUBY

Bezpecné vypnuti robotu’). Ujistéte se, Ze niz v pracovni poloze
robota sméfuje dolu

2. Robot obratte tak, aby nedo$lo k poskozeni ochranného

krytu.
o
z Dulezita informace
Pouzijte ochranné rukavice, abyste se netizli do p
rukou.

3. Demontujte Srouby, aby bylo mozno vyjmout ndz.

4. Vlozte nebo vyjméte distancni krouzek pro nastaveni
pozadované vysky koseni.

5. Umistéte nGz zpatky na své misto a utdhnéte Srouby.

6. Robot obrafte do provozni polohy.

®
z Dulezita informace

Snizujte vysSku seceni postupné. Distanéni krouzek doporuéujeme pridat po 2 az 3 dnech, tim ziskate idealni
vysku travnatého porostu.

15 Néavod k pouzitf



POUZIVANI A PROVOZ

DOPORUCENI PRO POUZIVANI

@
z Dulezita informace

- Pred prvnim pouzitim robotu se doporucéuje pozorné si precist cely navod k pouziti a ujistit se, ze vSe
bylo spravné pochopeno, obzvlast pak informace k bezpeénosti provozu.

- Robot pouzivejte pouze k uéelim stanovenym vyrobcem a nezasahujte do Zadného mechanismu za
uéelem ziskani jinych funkci nez téch, které se tykaji provozu robotu.

- Nepouzivejte robot a jeho periferni zafizeni za nepriznivych povétrnostnich podminek, predevsim
hrozi-li nebezpeci blesku.

POPIS OVLADANI ROBOTU

Obrazek znazornuje umisténi ovladacich tlaitek na stroji.
D. ON/OFF: Toto tlagitko stisknéte pro zapnuti nebo vypnuti sekacky.

C. PLAY/PAUSE: Toto tlacitko stisknéte pro spusténi nebo vypnuti sekacky v rezimu standby.

VYZNAM KOMBINACI INDIKACE LED DIOD

ROBOT V PROVOZU

A. HIGH BATTERY: @ (ZELENA LED DIODY SVIiTi STALE)
optimalni stav baterie.

B. LOW BATTERY: @ (CERVENE LED DIODY 1 BLIKANI)
stredni Uroven nabiti.

@ (CERVENE LED DIODY SVIiTi STALE)
nizka Uroven nabiti baterie.

C.PLAY/PAUSE: (O (ZLUTA LED DIODY SVITi STALE)
pauza, pauza kvdli nizké drovni, nabiti
baterie.

O (ZLUTALED DIODY POMALE BLIKANI)
robot v rezimu standby. Stlacite-li tlaCitko
“PLAY/PAUSE”, robot zobrazi stav LED
kontrolek.

@ (ZLUTA LED DIODY 1 BLIKANI)
travnik je poseceny.

@ (ZLUTA LED DIODY 2 BLIKANI)
neni trava.

D. ON/OFF: @ (ZELENA LED DIODY SVIiTi STALE)
robot funguije.

Navod k pouzitf 16



ROBOT V NABIJECI STANICI

A. HIGH BATTERY: @ (ZELENA LED DIODY SVIiTi STALE)

optimalni stav baterie.

(@) (ZELENA LED DIODY 1 BLIKANI)
stredni Uroven nabiti baterie.

B.LOW BATTERY: @ (CERVENE LED DIODY SVIiTi STALE)

nizkéa Uroveri naditi baterie.

C. ON/OFF: @ (ZELENA LED DIODY SVIiTi STALE)

robot funguje.

Y
o |
o
w |
-
s
=§é
m
T
S
5
T

UVEDENI DO PROVOZU - AUTOMATICKY REZIM

6
7.
8
9

. Zkontrolujte, zda travnaty porost ur€eny k se€eni ma vysku

slucitelnou se spravnym provozem robotu (viz Technické
udaje).

Nastavte pozadovanou vySku se€eni (viz Sefizeni vySky
seceni).

Zkontrolujte, zda byla pracovni plocha spravné vymezena
a zda se na ni nevyskytuji prekazky, které by omezovaly
spravny provoz robotu, jak je uvedeno v kapitole ,Ptiprava a
vymezeni pracovni plochy” a nasledujicich kapitolach.

Umistéte robot do blizkosti dobijeciho prostoru.

Nadzvednéte kryt dobijeciho konektoru. Zasurite dobijeci
konektor. Po zapojeni se robot zapne automaticky pro
zobrazeni stavu nabiti baterii (viz “vyznam kombinace
LED”).

. Po dobiti robot odpojte a stisknéte tlacitko “OFF/ON”. Pti prvnim dobijeni musi baterie zlstat pfipojené alespori 4 hodiny.

Robot umistéte na travnaty povrch do zony s vyskytem travy vzdalené alespori 1 m (40,00 “) od jakékoli prekazky.

. Pro spusténi robotu stisknéte tlacitko “PLAY/PAUSE”.

. Stisknéte tlacitko “OFF/ON” a pockejte nékolik sekund, nez se robot UpIné zapne.

Pokud dojde k zastaveni robotu z dlivod(l popsanych v kapitole “Vypnuti robotu”, bezpe¢né jej vypnéte a umistéte jej opét do
zony napéjeci jednotky k dobiti.

(4

Dulezita informace

Pro lepsi kvalitu seceni a pro spravnou éinnost rozpoznavacich snimaéu travniku nespoustéjte robot za desté
€i v pripadé vysoké vihkosti. Nejlepsiho vysledku je dosahovano v hodinach soustredénych uprostred dne.

17
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SPUSTENI POMOCI APLIKACE

V robotu je zabudovano bluetooth zatizeni, pomoci kterého se da programovat nebo ovladat ze smartphonu.

Stahnéte si aplikaci z Google Play nebo0 Apple Store pomoci Vageho smartphonu nebo tabletu. Spustte aplikaci a provedte
popsany postup pro pripojeni k robotu.

PIN kod pro prvni pristup je vyrobcem nastaveny na ,,0000%; co nejdfive ho zmérite pro zabezpeceni Vaseho robotu.
Aplikace umoznuje:

* spustit a zastavit robot;

e spustit robot se zpozdénim;

* Tidit robot pfi fezani;

e zmeénit stav snimacu;

* zobrazit stav, vystrazna upozornéni a chyby robota.

UVEDENI DO PROVOZU S OPOZDENYM VYJEZDEM

V ptipadé potteby je mozné robota zapnout a nastavit jeho vyjezd az o 24 hodin pozdéji.

Stisknéte tlacitko “ON/OFF” a pockejte nékolik sekund, nez se robot Uplné zapne. Stisknéte kratce tlacitko “ON/OFF”. Kazdé
kratké stlaceni, které trvéa priblizné 1 sekundu, znamena opozdéni jeho vyjezdu o hodinu.

AZ dokoncCite sekvenci stiskd, vyckejte, nez robot potvrdi nastaveni posunu hodin svého vyjezdu vydanim zvukovych signald
“beep”.

Robot bude ¢ekat na pfedem stanovenou hodinu svého vyjezdu.

@
z Dulezita informace
dojde-li k chybé, vypnéte robota pridrzenim tla¢itka ,,OFF/ON“, a poté pokracujte opét v sekvenci jeho
spusténi.

UVEDENi DO PROVOZU S OPOZDENYM VYJEZDEM

Se Zapnutym robotem, jehoz prace byla

prerusena tlacitkem PAUSE, stlacte tlaitko Vyckejte Robot se prepne do pohotovostniho
“OFF/ON”. Kazdé jeho stlaceni odpovida 4Bi _ ™ rezimu a vyCka pfedem nastaveny
posunuti jeho vyjezdu o jednu hodinu p <)>> = @ Gas startu.

Stlacte tlacitko “PLAY/PAUSE”

Néavod k pouzitf 18



UVEDENI DO PROVOZU PRI DEAKTIVOVANYCH SNIMACICH

Pro urcité podminky travnaté plochy Ize robot spustit pomoci deaktivovanych snimact travy a snimact rozpoznani hloubky. Diky
tomuto rezimu Ize robot spustit i pfi nepfiznivych stavech travnatych ploch, napt. pti ptili§ nizké travé nebo travniku s polamanou
trdvou. Robot pak bude spravné pracovat a fungovat.

Pouziti tohoto rezimu vyzaduje urcitou pozornost uzivatele. Doporu¢ujeme, abyste si nechali poradit specializovanym prodejcem.

Tento rezim Ize aktivovat, je-li robot ve stavu pauzy. Postupuijte pfitom nasledovné:

Snima¢ travy deaktivovan snimaé hloubky HLOUBKA
aktivovan: - ~

Na 4 sekundy stisknéte tladitko “PLAY/PAUSE”, az uslySite 2 po Robot Wb imacem hioubk
sobé jdouci pipnuti a uvidite, ze 2x blikla LED PAUSE. Tento rezim, e mani &
ktery Ize pouzit pouze u modeld se snima¢em hloubky, umozriuje 5cm/19"

praci jen se 4 snimaci hloubky. Pouziti tohoto rezimu ma smysl u '
ploch, na nichz je trava nizsi nez senzory, ale presto pravidelna.

SNIMAC TRAVY DEAKTIVOVAN - SNIMAC HLOUBKY AKTIVOVAN
e R

Stisknéte tlacitko “PLAY/PAUSE” Vyckejte Tlagitko pust'te.

na 4 sekund ;\\\//:

2 pipnuti -1))) + 2biknuti @
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Snimaé travy aktivovan snimaé hloubky SNIMAC TRAVY

deaktivovan: s N
Na 8 sekund stisknéte tlacitko “PLAY/PAUSE”, az uslySite 3 po

sobé jdouci pipnuti a uvidite, ze 3x blikla LED PAUSE. Tento rezim, minimalni $itka

ktery Ize pouzit pouze u modeld se snima¢em hloubky, umozriuje 35cm (13.8")

praci jen sprednimi snimaci travy. Pouziti tohoto rezimu ma smysl
u ploch, které jsou nerovné a maji mnoho neocekavanych dér
nebo fidké travy.

P Nebezpeéi — Upozornéni

V tomto rezimu robot potrebuje vice mista pro zménu sméru jizdy. Dodrzujte vzdalenosti uvedené promodely
bez snimace hloubky.

SNIMAC TRAVY AKTIVOVAN - SNIMAC HLOUBKY DEAKTIVOVAN
s N

Stisknéte tlacitko “PLAY/PAUSE” Vyekejte Tlagitko pust'te.
na 8 sekund V%

3Pipnuti<)>> + 3bliknuti :?:
L Y

- J
Snima¢ travy deaktivovan snimaé hloubky OHRANICENi TRAVNIKU
deaktivovan: s N

Na 12 sekund stisknéte tlacitko “PLAY/PAUSE”, az uslysSite 4
po sobé jdouci pipnuti a uvidite, ze 4x blikla LED PAUSE. Tento
rezim umozriuje praci bez jakéhokoliv snimace. Pouziti tohoto
rezimu ma smysl zejména u travnatych ploch ve Spatném stavu.
Tento rezimu pouzijte jen tehdy, je-li travnik zcela vymezen malou
zidkou, plotem nebo zivym plotem.
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SNIMAC TRAVY DEAKTIVOVAN - SNIMAC HLOUBKY DEAKTIVOVAN
p

Stisknéte tlacitko "PLAY/PAUSE" Vyekejte Tlagitko pust'te.

N1

4 pipnuti -1))) + 4bliknuti

na 12 sekund

Q

BEZPECNE VYPNUTI ROBOTU

Za provozu robotu mlZze nastat situace, kdy bude nutné jej
bezpecné vypnout, aby se zamezilo nebezpeci nepfredvidanému T\
spusténi noze. Stisknéte tlagitko “STOP”.

o
z Dulezita informace gai—

oW BATTER, ™
< U N

Bezpeéné vypnuti robotu je nutné z diivodu udrzby
a oprav (napriklad: ¢isténi, nastaveni vysky seceni,
atd).
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VYPNUTI ROBOTU

Robot se automaticky vypne, jsou-li spinény nize uvedené podminky:

* Poseceny travnik: snimac rozpoznal poseceny travnik, a tudiz neni nutno v se€eni dale pokraCovat. Nabijte baterie a za
jeden nebo dva dny opétovné robot spustte v zavislosti na rlistu travy.

¢ Neni trava: senzory, které rozpoznavaji travu, po del$i dobu nezaznamenaly pfitomnost travy.
e Vybité baterie: baterie vyCerpaly svou pracovni kapacitu.

e Ochrana baterii: kdyz baterie dosahly kapacity pod stavem vybiti, robot se zcela vypne. Nefunguje indikace LED diodami.
V tomto pripadé robot dobijte. K zapnuti robotu nedojde okamzité, jako za normalnich podminek, nybrz az za nékolik minut.

IN PAUSA

C.PLAY/PAUSE: (O (ZLUTA LED DIODY SVIiTi STALE)
pauza, pauza kvdli nizké drovni, nabiti
baterie.

O (ZLUTALED DIODY POMALE BLIKANI)
Robot v rezimu standby. Stlacite-li tlacitko
“PLAY/PAUSE”, robot zobrazi stav LED
kontrolek.

@ (ZLUTA LED DIODY 1 BLIKANI)
travnik je poseceny.

@ (ZLUTA LED DIODY 2 BLIKANI)
neni trava.

DLOUHODOBA NECINNOST A OPETOVNE UVEDENI DO PROVOZU

V pripadé delSiho odstaveni robota a ptred zahajenim se¢né sezony je treba provést sérii operaci za ucelem zajisténi spravné
¢innosti v okamziku jejiho opétovného pouziti.

1. Pted uskladnénim v zimnim obdobi UpIné nabijte akumulator. Proved'te nabiti akumulatoru nejméné kazdych 5 mésicd.

2. Prosttednictvim autorizovaného prodejce nechte provést zdsah planované Udrzby. Toto opatfeni je zcela nezbytné
pro udrzeni robotické sekacky v dobrém stavu. Obvykle jsou soucasti zasahu servisni sluzby nize uvedené operace:

* celkové ocisténi ramu robotické sekacky, sekaciho noze a vSech pohyblivych soucasti.

* vnitfni vyCiSténi robotické sekacky.

» ovéreni funk&nosti robotické sekacky.

* kontrola a dle potteby také vyména opotfebovanych komponentd, jako napt. sekaciho noze.
* ovéfeni kapacity akumulatoru.

* dle potfeby Ize u prodejce také provést aktualizaci softwaru.

3. Dukladné vygistéte celou robotickou sekacku (viz ,Cisténi robotické sekacky®).

4. Zkontrolujte pfipadné opotiebované nebo poskozené komponenty, jako napf. sekaciho niiz, a zhodnotte potrebu
jejich vymeény.

5. Odlozte robotickou sekacku na chranéné suché misto s teplotou prostredi v rozsahu 10-20 °C, které neni snadno dostupné
(déti, zvitata, cizi télesa apod.). Robotickou sekacku skladujte pti teploté nizSi nez 20 °C kvlli omezeni samovybijeni
akumulatord.

6. Odpojte napajeci zastrcku napajeciho zdroje.
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Opétovné uvedeni do provozu

Pted opétovnym uvedenim robotu do provozu po déletrvajici ne€innosti postupujte nasledovné:

1.

2
3.
4

vidlici napajeciho zdroje ptipojte do zasuvky.

. znovu aktivujte hlavni elektrické napajeni.

baterie robotu nabijejte alespori 4 hodin

. po Uplném nabiti baterii uvedte obvyklym zptisobem robot do chodu.

DOBITI BATERII PO DELSI NECINNOSTI

® Nebezpeci — Upozornéni

EJe zakazano nabijet robota v prostredi, ve kterém hrozi riziko vybuchu nebo vzniceni.

Robot umistéte v blizkosti nabijeci zény.

1.
2.
3.
4.

Zkontrolujte, zda je napajeci jednotka ptipojena k napajecimu napéti (110 V nebo 220 V).
Nadzvednéte kryt dobijeciho konektoru.
Zasurite dobijeci konektor.

Po propojeni se robot automaticky zapne, aby zobrazil stav nabiti baterii (viz Vyznam kombinaci indikace LED diod).

Po dokonc&eni nabijeni robota odpojte a stlacte tlacitko “OFF/ON”.

z Dulezita informace

Lithiové baterie dobijejte minimalné jednou za 5 mésic.

POKYNY K POUZIVANI

Nize naleznete nékteré Udaje, které je pti pouzivani robotu nutno respektovat:

| kdyz jste si ovladani a hlavni funkce stroje nalezité precetli v dokumentaci, doporu¢ujeme Vam si pred prvnim pouzitim
vyzkouS$et ovlddani a osvoijit si hlavni funkce.

Zkontrolujte utazeni vS§ech upevriovacich Sroub( hlavnich dild.
Provadéjte Casté seceni, aby trava nevyrostla ptili§ vysoko.
Nepouzivejte robota pro se€eni travy vyssi nez 1 cm (0,40 ).

Pokud je travnik vybaven automatickym zavlazovacim zatizenim, nechejte robot pracovat tak, aby ukoncil pracovni cyklus
alesponi 1 hodinu ptred zacatkem zavlazovani a nedoslo tak k jeho poskozeni a k posSkozeni samotného zavlazovaciho
zatizeni. Odstrarite robot z travniku pfed spusténim zavlazovani.

Zkontrolujte sklon terénu a ujistéte se, Ze neprekra¢uje maximalni pripustné limity, a proto pouzivani robotu nezplsobi zadné
Skody.

Abyste se vyhnuli bezpe€nostnim riziklm, ujistéte se, Ze se v pracovni oblasti nezdrzuji zadné osoby (zvlasté déti, starsi
lidé ¢i télesné postizeni) a domaci zvitata. Aby se zabranilo takovému riziku, doporu€uje se vhodné naprogramovat pracovni
dobu robotu.

Robot neuvadéjte do chodu za desté nebo v pripadé vysoké vihkosti. NejlepSich vysledkl je dosahovano v hodinach
soustfedénych uprostred dne.
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DOPORUCENI K UDRZBE

®
z Dulezita informace
Béhem c¢innosti spojenych s udrzbou pouzivejte jednotliva bezpeénostn opatreni stanovena vyrobcem,

zvlasté pak pri praci s noZzem. Pred zahajenim ¢innosti spojenych s Gidrzbou se ujistéte, Ze byl robot bezpec¢né
vypnut / viz “Bezpe€né vypnuti robotu”).

TABULKA INTERVALU PLANOVANE UDRZBY

Interval ‘ Komponent ‘ Druh zasahu ‘ Odkaz
Vycisténi a kontrola .
ucinnosti noze. V pripadé Viz ,Cisténi robotické
NG ohnuti noze v dusledku sekacky”
narazu nebo v pfipadé jeho
Kazdy tyden nadmérného opotfrebeni Viz ,Vyména noze"

provedte jeho vyménu
Odstranit eventuélni zbytky & S,
Snimace hloubky travy. V pipadé poskozeni ?}ll'gut\)/lz'r,?e”a snimacu

snimacu jejich vyména Y

Viz ,Citéni robotické

Kazdy mésic Roboticka sekacka Provedte vycisténi sekacky*
, Provedte technickou Viz ,Dlouhodobé necinnost
;’Sgﬁgié%ﬁk nebo na konci Roboticka sekacka kontrolu v autorizovaném a opétovné uvedeni do
y servisnim stredisku provozu”

CISTENI ROBOTICKE SEKACKY

1. Robot bezpeéné vypnéte (viz ,Bezpecné vypnuti robotu”).

A Opatrnost — Vystraha
Pouzijte ochranné rukavice, abyste se netizli do rukou.

2. VSechny vnéjsi plochy robotu vycistéte houbou namoc&enou do vlazné vody s neutralnim mydlem. Houbu pred pouzitim silné
vymackejte, aby nebyla ptili§ mokra.

A Opatrnost — Vystraha

Pouzije-li se pri ¢isténi prili§ mnoho vody, muize tato vniknout do robotu a poskodit elektrické komponenty.

3. Nepouzivejte fedidla nebo benzin, aby nedoslo k poSkozeni nalakovanych ploch a plastovych souéésti.

4. Vnittni Casti robotu neumyvejte a nepouzivejte vodni proud, aby nedoSlo k poskozeni elektrickych a
elektronickych soucasti.

A Opatrnost — Vystraha

Aby nedoslo k nenavratnému poskozeni elektrickych a elektronickych soucasti, nesmi byt robot ponorovan
do vody, ani ¢astec¢né, protoze neni vodotésny.

5. Zkontrolujte spodni ¢ast robotu (oblast noze a kol) a odstrarite usazeniny a/nebo necistoty, které mohou ohrozit spravné
fungovani robotu.

6. Pro odstranéni usazenin a/nebo dalSich necistot z noze pouzit vhodny kartac.

7. Zkontrolujte nabrouseni zaciho noze a v ptripadé potteby ho nabruste.

Néavod k pouzitf 24



PROBLEMY, JEJICH PRICINY A ZPUSOBY JEJICH ODSTRANENI

IDENTIFIKACE PROBLEMU

Cilem informaci nasledné uvedenych je napomahat identifikaci a opravé eventualnich anomalii a chybnych funkci, které se
mohou objevit béhem pouzivani robotu. Nékteré poruchy mohou byt vyfeSeny uzivatelem; jiné vyzaduji specifické schopnosti, a
jsou proto vyhrazeny kvalifikovanému technickému personalu s osvédcenymi zkuSenostmi, které byly ziskany v dané pracovni

oblasti.

A Opatrnost — Vystraha

Zastavte robot (viz “Bezpecné zastaveni robota”), jestlize ho potrebujete zkontrolovat, aby se neéekané

nespustila rezna cepel.

Problém

Neobvyklé vibrace

Robot je velmi hluény

Priéiny

Poskozeny Zaci nGz.

Reseni

Vyménit ndZ za novy (viz ,Vyména noze”).

Zaci n(iz zne&istén zbytky (pasky,
$ndry, zbytky plastu atd.).

Robot bezpecné vypnout (viz “Bezpecné vypnuti
robotu”).

A Opatrnost — Vystraha

Pouzijte ochranné rukavice, abyste se nefrizli
do rukou.

NGz zbavte nedistot.

Ke spusténi robotu doslo v pfili§ velké
blizkosti rliznych prekazek (vzdalenost
byla mensi nez 1 m (40,00 ") nebo v
pritomnosti neoCekavanych prekazek
(spadlé vétve, zapomenuté predméty
atd.).

Robot bezpecné vypnout (viz “Bezpecné vypnuti
robotu”.

Odstranit prekazky a robot znovu spustit.

Porucha elektromotoru

Motor nechat opravit nebo vymeénit v nejbliz§im
autorizovaném servisu.

Prili§ vysoka trava

Zvysit vySku seceni (viz “Setizeni vysky seceni).

Plochu nejprve posekat béznou travni sekackou.

Pracovni plocha neni
kompletné posecena.

Nedostatecny pocet pracovnich hodin

Spustte robot kazdy den.

Na Zacim nozi jsou usazeniny a/nebo
necistoty.

Robot bezpecné vypnout (viz “Bezpecné vypnuti
robotu”).

& Opatrnost — Vystraha

Pouzijte ochranné rukavice, abyste se netizli
do rukou.

Ocistit zaci nGz.

Opottebovany Zaci ndz.

NUZ nahradit originalnim nahradnim dilem (viz

“Yymeéna noze”).

Extrémné velkéa pracovni plocha
vzhledem k vykonné kapacité robotu.

Upravit pracovni plochu (viz “Technické udaje”).

Kongici Zivotnost baterii.

Vymeénit baterie za originalni nahradni dily.

Baterie nejsou plné nabijeny

Znovu dobit baterie, a to po dobu alespor 4
hodin

25
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Problém

Blikani LED diod indikuje
“Zavada motoru kol”.

(1 blikani zelené LED diody
“ON/OFF” - porucha pravého
motoru).

(2 blikani zelené LED diody
“ON/OFF” - porucha levého
motoru)

Priéiny

Nerovny terén, i prekazky, které brani
pohybu robotu.

Zkontrolovat, zda je travnik rovny, bez dér,
kament a dalSich prekazek. V opacném pripadé
je nutné plochu upravit (viz “Priprava a vymezeni

pracovnich ploch”).

Porucha jednoho ¢&i obou motora, které
uvadéji kola do pohybu.

autorizovanym servisem.

Blikani LED diod indikuje
“Zavada motoru/noze”.

(Zelené led diody “ON/OFF”
3 bliknuti neptetrzita).

Zaci niz je poskozeny.

Vyménit nlz za novy (viz “Vyména noze”).

Zaci niiz znegistén zbytky (pasky,
Snidry, zbytky plastu atd.).

Robot bezpecné vypnout (viz “Bezpecné vypnuti
robotu”).

& Opatrnost — Vystraha

Pouzijte ochranné rukavice, abyste se netizli
do rukou.

NGz zbavte nedistot.

Ke spusténi robotu do$lo v pfilis velké
blizkosti rliznych prekazek (vzdalenost
byla mensi nez 1 m (40,00 ")) nebo v
pritomnosti neo¢ekavanych prekazek
(spadlé vétve, zapor)nenuté predméty
atd.).

Robot bezpecné vypnout (viz “Bezpecné vypnuti
robotu”).

Odstranit prekazky a robot znovu spustit.

Porucha elektromotoru.

Motor nechat opravit nebo vyménit v nejbliz§im
autorizovaném servisu.

Ptilis vysoka trava

Zvysit vy8ku seceni (viz “Setizeni vySky seCeni
”). Plochu nejprve posekat béznou travni
sekackou.

Blikani LED diod indikuje
“Chyba prevrhnuti”.

(Zelené led diody “ON/OFF”
4 bliknuti nepretrzita.).

Plocha s extrémnimi svahy nebo s
nevymezenymi okraji.

Upravte plochu dle pokyn(. (viz “Priprava a
vymezeni pracovnich ploch”).

Porucha snimace prevrhnuti.

Zkusit znovu uvést robot do provozu. V pripadé,
ze problém pretrvava, nechat robot opravit
nejbliz§im autorizovanym servisem.

Blikani LED diod indikuje
“Chyba snimace hloubky”.

(Zelené led diody “ON/OFF”
5 bliknuti neptetrzita.).

Robot pfi spusténi nespravné registruje
informace snimace hloubky.

Vycistit snimace a znovu zkusit uvést robot
do provozu. V ptipadé, ze problém pretrvava,
je treba zvazit, zda Ize robot spustit s
deaktivovanymi snimaci hloubky. Jinak nechat
robot opravit nejblizS§im autorizovanym servisem.

Napéajeci zdroj se nezapne.

Chybi napajeci napéti.

Zkontrolovat spravné zapojeni do zasuvky
napajeciho zdroje.

Navod k pouzitf
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CHYBOVA HLASENI

D. ON/OFF:

© (ZELENA LED DIODY 1 BLIKANI)
porucha pravého motoru.

@ (ZELENA LED DIODY 2 BLIKANI)
porucha levého motoru.

©® (ZELENA LED DIODY 3 BLIKANI)
zavada noze.

@ (ZELENA LED DIODY 4 BLIKANI)
chyba ptrevrhnuti.

@ (ZELENA LED DIODY 5 BLIKANI)
chyba snimact hloubky.

VYMENA KOMPONENTU

& J

DOPORUCENI PRO VYMENU DILU

z Dulezita informace

Proved'te operace vymény a opravy podle pokyni dodanych vyrobcem nebo se obrat'te na Servisni stredisko,
pokud nejsou potrebné zasahy popsany v navodu.

VYMENA AKUMULATORU

z Dulezita informace

Vyménu akumulatoru nechte provést v autorizovaném servisnim stredisku.

VYMENA NOZE

1. Zastavte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz ,Bezpecné zastaveni robotické sekacky*).

z Dulezita informace

Abyste zabranili nebezpeéi porezani rukou, pouzZivejte ochranné rukavice.

Pt¥i vyméné noze pouzijte vyhradné originalni ndz vhodny pro

dané zarizeni.

MODEL: 7060DEO

Kod sekaciho noze: 50_D0018_02

a & b

Demontujte Srouby (B), aby bylo mozZno vyjmout nliz (A).
Nasadte novy n(iz a utdhnéte $rouby.

Robot obratte do provozni polohy.

z Dulezita informace

Ujistéte se, Ze niZ v pracovni poloze robota sméruje

dold

Robot obrafte tak, aby nedoslo k poskozeni ochranného krytu.

27

VLOZENIi NOZE SE SROUBY

T . .. .
Ujistéte se, Ze nliz v pracovni poloze
robota smétuje dold
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VYRAZENI ROBOTICKE SEKACKY Z PROVOZU

* Tento vyrobek je po skon&eni své Zivotnosti klasifikovan jako elektroodpad - OEEZ (odpadni elektricka
a elektronicka zatizeni), a proto je zakazana jeho likvidace v ramci bézného domovniho odpadu nebo
smiSeného méstského odpadu (neseparovaného) i ttidéného méstského odpadu (separovaného).

* Uzivatel se musi ve fazi likvidace ujistit, ze vyrobek bude zlikvidovan v souladu s pozadavky mistnich
zakon(; predev§im musi oddélit elektrické a elektronické komponenty a zlikvidovat je separovanym
zplsobem v prisluSnych autorizovanych strediscich pro sbér OEEZ nebo musi dorucit vyrobek jesté
vcelku prodejci pfi zakoupeni nového vyrobku. Neopravnéna likvidace OEEZ se tresta sankcemi uréenymi
zakony, které plati na daném Gzemi, na némz doslo k poruseni.

* Pritomnost nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zatizenich se vyznacuje potencialnim [ ]
Skodlivym vlivem na Zivotni prosttedi a na lidské zdravi, a proto uZivatel sehrava mimoradné dilezZitou roli
v prispivani k opétovnému pouziti, recyklaci a v dalSich formach rekuperace OEEZ.

e VsSechny komponenty, které musi byt oddéleny a zlikvidovany specifickym zplsobem, jsou oznaceny
prisluSnym symbolem.

! Nebezpeéi — Upozornéni

OEEZ - Odpad tvoreny elektrickymi a elektronickymi zarizenimi (OEEZ) mtiZze obsahovat nebezpeéné latky s
potencialné skodlivymi G€inky na Zivotni prostredi a na zdravi osob. Plati povinnost provést likvidaci OEEZ
spravnym zptisobem.

e Obal - Obal vyrobku je vyroben z recyklovatelnych material a musi byt zlikvidovan udrzitelnym zpdsobem v pfislusnych
sbérnych nadobach nebo v ptislusnych sbérnych strediscich autorizovanych pro sbér.

e Akumuléatory - Staré nebo vybité akumulatory obsahuji latky Skodlivé pro Zivotni prosttedi a pro lidské zdravi a jejich likvidace

nesmi byt provedena v ramci bézného domovniho odpadu. Uzivatel je povinen zlikvidovat akumulatory udrzitelnym zplsobem
do prislusnych sbérnych nadob nebo je odevzdat v prislusnych strediscich autorizovanych pro sbhér.
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PROHLASENI O SHODE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
prohlasuje na svou odpovédnost, ze vyrobek:

roboticka sekacka na travu, napajena akumulatorem, model 7060DEO, je ve shodé se zakladnimi pozadavky pro bezpecnost,
ochranu zdravi a zivotniho prosttedi, které jsou uvedeny v nasledujicich smérnicich Evropské unie:

Smérnice o strojnich zatizenich 2006/42/ES, Smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/UE, Smérnice
Radio (RED) 2014/53 / EU, Smérnice RoHS 2011/65/UE, Smérnice OEEZ 2012/19/EU, Smérnice o akustickych emisich
v prostredi 2005/88/ES;

je ve shodé s nize uvedenymi harmonizovanymi normami:

EN 50636-2-107:2015 a EN 60335-1:2012 + A11:2014 (bezpeénost);
EN 62233:2008 (elektromagneticka pole);

EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (emise);

EN 61000-3-2:2015 a EN 61000-3-3:2014 (emise);

EN 55014-2:2015 (odolnost);

EN 50419:2006 (OEEZ - znaceni zatizeni)

ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (elektromagneticka kompatibilita)
ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (elektromagneticka kompatibilita)
ETSI EN 300 328 V1.9.1 (radiové spektrum)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (2017-09)

prohlasuje, Ze ve smyslu smérnice 2005/88/ES je Uroveri LWA akustického vykonu naméfena na priznaéném vzorku 65,0
dB + 2.0 dB (vazena na kfivce A a vztazena k 1 pW), ze Uroveri LWA zaruc¢eného akustického vykonu je nizsi nez 67 dB
(vazena na kfivce A a vztazena k 1 pW) a Ze technické spisy ve smyslu smérnic 2005/88/ES a 2006/42/ES byly vytvoteny
ve firmé Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), ltélie.

Terranuova B.ni 08/10/2018

Bernini Fabrizio
(Jednatel)
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POZNAMKY
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