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Nabijeci stanice

Roboticka sekacka

4 bezpecnostni klice

3 sady nahradnich nozi véetné Sroubli

1 napajeci adaptér

4 bezpecnostni koliky pro nabijeci stanici
150 kolik{ pro instalaci obvodového dratu
Drat o délce 150 m

2 vymeérovaci kartonové sablony

4 spojovaci dily pro instalaci dratu

Navod k obsluze
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NAVOD K OBSLUZE - RRM 1000

Uvod a bezpeénost

Uvod

Blahoprejeme vam k tomu, Ze jste se rozhodli pro vyrobek vyjimecné vysoké kvality. Tento
stroj, jehoz vyrobcem je spole¢nost Ningbo NGP Industry Co,, Ltd, je sekacka pohdnéna stej-
nosmérnym proudem (odebiranym z akumuldtoru) a vyuzivajici mikropocitac, ¢asovaci zafi-
zeni a snimace k ovladani nezévislého provozu, ktery nevyzaduje dohled, ve vymezené oblasti
zahrady. Stroj je ur¢en zejména k secenfi a Udrzbé domdacich travnikd. Predpokladem pro do-
sazeni nejlepsich vysledkl pfi provozu robotické sekacky RM24A je znalost jeji funkce. Tento
névod k obsluze obsahuje dllezité informace o sekacce, o zplsobu jeji instalace a o zpUsobu
jejiho pouzivani.V pfipadé pochybnosti mlzete vyhledat dalsi informace na nasich webovych
strankach www.redbackpower.com.

Symboly na seka¢ce RM24A
Na travni sekacce se nachdzeji tyto symboly. Peclivé je prostudujte, abyste se obezndmili s je-
jich vyznamem.

Pfed zahdjenim pouzivanf
sekacky RM24A si peclivé
prectete ndvod k jeji obslu-
ze a ujistéte se, ze jste poro-
zuméli jejimu obsahu.

PYi provozu sekacky mlze
dochdzet k odmrsténi
predmétd, a proto si v jejf
pracovn{ oblasti pocinejte
opatrné a zdrzujte se v bez-

Varovani a pokyny souvi-
sejici s bezpecnostnimi
opatfenim, které jsou

v tomto ndvodu k obsluze
obsazeny, je nutno peclivé
dodrZoval, aby byl zajistén
bezpecny a Ucinny provoz
sekacky.

1}

Je-li sekacka v provozy,
nedovolte, aby se v jeji
pracovn{ oblasti nachazely
déti, domaci zvitata a pfihli-
Zejici osoby.

Sekacku RM24A je mozZno
spustit pouze tehdy, je-li
v ni spravné zasunut kli¢
pro ochranu proti krddezi.

UdrZujte ruce a nohy v
bezpecné vzdélenosti od
otacejicich se noz.

Kontroly a udrzbu je nutno
provadét s vypinacem
otocenym v poloze OFF
(Vypnuto).

Na sekacce RM24A neje-
zdéte.
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Bezpecnostni pokyny

Pred zahajenim pouzivani si peclivé prectéte tento navod k obsluze
Uschovejte pro pozdéjsi nahlédnuti

Zaskoleni
a. Peclive si prectéte pokyny. Seznamte se s ovlddacimi prvky a spravnym zplsobem pouzivani tohoto stroje.

b. Nikdy nedovolte, aby tento stroj pouzivaly osoby, které nejsou obeznameny s témito pokyny. Minimalnf vék
pro praci s timto zafizenim mohou upravovat mistn{ pfedpisy.

c. Obsluha nebo uzivatel stroje odpovida za nehody nebo rizika, kterd hrozi dalsim osobdm nebo jejich majet-
ku.

Priprava

a. Zajistéte, aby byla provedena spravna instalace automatického systému vymezovani obvodu v souladu s
prislusnymi pokyny.

b. Pravidelné kontrolujte oblast, ve které se ma stroj pouzivat, a odstraniujte vsechny kameny, vétve, draty, kosti
a dalsi cizi predméty.

c. Pravidelné vizualné zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni nebo k nadmérnému opotiebovani noz, mon-
taznich $roubl nozl a sestavy zaciho Ustroji. Opotfebované nebo poskozené noze a Srouby vymeénujte v
sadach, aby byla zajisténa vyvazenost.

Provoz
a. Nevkladejte ruce nebo nohy do blizkosti nebo pod rotujici soucasti.
b. Nikdy nezvedejte nebo nepfendsejte stroj s bézicim motorem.
c. Pouzivejte vypinacf tlacitko:
- pfed odstranénim blokovan;

- pfed kontrolou, ¢isténim nebo provadénim praci na stroji.

Dodatecné také tehdy, je-li tfeba vypnout stroj pracujici v automatickém rezimu

Nenechavejte stroj v ¢innosti bez dohledu, pokud je vam zndmo, Ze se v jeho blizkosti mohou nachazet do-
maci zvifata nebo osoby, zejména déti.

Udrzba a skladovani

a. Dbejte na to, aby byly véechny matice a Srouby fadné utazeny, aby byl zajistén bezproblémovy provozni
stav tohoto stroje.

b. Z bezpec¢nostnich dlvodl provadéjte vyménu opotiebovanych nebo poskozenych dild.
c. Zajistéte, aby byly pouzivany pouze spravné typy zaciho Ustroji.

d. Zajistéte, aby nabijeni akumuldtort bylo provadeéno za pouziti nabijecky/adaptéru spravného typu, ktery je
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Planovani

Vytvoreni nakresu pracovni oblasti:

K tomu, aby roboticka sekacka provadéla se-
Cenf v pozadované oblasti, a to pouze v této
oblasti, je zapotiebi provést vymezeni jeji pra-
covni oblasti pomoci obvodového drétu.

Pfed zahdjenim prace je dulezité poridit si ndkres
pracovni oblasti robotické sekacky a vyznacit v ném, prekazky”, které by sekacka méla objizdét a které by tedy mély byt také ohranice-
ny obvodovym dratem.

V piipadé, Zze vas soused také pouziva robotickou sekacky, je dllezité, aby byla zachovana minimalni vzdalenost 10 m mezi obvodovy-
mi draty vymezujicimi pracovni oblasti vasi a sousedovy sekacky a tim bylo zabranéno vzajemnému ruseni signald v téchto obvodo-
vych drétech.

Déle je dllezité, abyste také nabijeci stanici své sekacky nainstalovali ve vzdalenosti minimainé 10 m od obvodového dratu pouzivané-
ho vasim sousedem.

Abyste se vyhnili budoucim problémdm, méli byste se pfi pokladani obvodového dratu presné fidit pripravenym nékresem.

Umisténi nabijeci stanice:
PFi vytvareni ndkresu za¢néte tim, ze v ném umistite nabfjecf stanici v pfiméfené vzdalenosti od pfislusného venkovniho vypinace, jeli-
koz délka napajeciho kabelu nabijecf stanice ¢ini 15 m.

Nabfjecf stanice musf byt umisténa na pevném, plochém povrchu.

Viyhybejte se umisténi nabijeci stanice:
V rohu travniku
V nizko poloZenych oblastech, kde mize byt nabijecf stanice nebo robotic-
ka sekacka poskozena louzemi vody, nebo
Pod vysokym stromem, vzhledem k nebezpeci zasaZeni bleskem

Poznamka: Je dulezité zajistit, aby sitovy adaptér a zastrcka elektrického
kabelu byly trvale udrzovéany v suchu!

Pfed nabfjeci stanicf musite ponechat volny prostor bez prekazek, ktery bude
mit velikost alespor 2 m, aby bylo zajisténo, Ze se stroj bude moci do stanice
bez problém vracet. Za nabfjeci stanicf je pak potfebny volny prostor o veli-
kosti 1 m.

Pravidla pro pokladani obvodového dratu:
Obvodovy drat musi byt zapojen tak, aby tvofil souvisly obvod bez preruse-
ni nebo kfizeni. Rozsah dodavky zahrnuje drat o délce 100 m.

Max. vzdalenost mezi jednotlivymi koliky pro instalaci obvodového dratu
smi ¢init T m. Rozsah doddvky zahrnuje 100 kolikd.

Nikdy nevytvarejte kolmé (90°) rohy. V rozich musi byt vytvofeny Ghlu o mi-
nimalni velikosti 100° (viz nasledujicf vykres).

- Obvodovy drat musi byt umistén ve vzdalenosti 10 — 30 cm od hrani¢ni ¢ary
travniku. Vzdalenost 10 cm je potfebna tehdy, jestlize se sousedni povrch
(napr. dlazdice) nachazi ve stejné trovni jako travnik, vzdalenost 20 cm je
potiebna v pfipadé pevného okraje a vzdalenost 30 cm je potfebna v pfipa-
dé mékkého okraje, napf. ve sméru ke keflim a jinym porosttim, ve kterych
mUzZe robotickd sekacka uviznout.

- Vytvarejte ostrlivky, napr. v mistech kvétinovych zdhond, a to ohranicenim
mist, ve kterych roboticka sekacka nema provédét se¢eni, pomoci obvodo-
vého dratu. Vzajemnd vzdalenost mezi pfichozim a odchozim Usekem drétu
musi ¢init maximalné 5 mm.

- Kameny, do kterych roboticka sekacka mdze narazit, nepfedstavuji problém,
pokud jsou tak tézké, Ze jimi sekacka nemuze pohnout. Ma-li viak kdmen
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naklonény povrch, na ktery by roboticka sekacka mohla ndhodné vyjet, méli byste takovy kdmen vhodné premistit nebo jej zcela
odstranit z pracovni oblasti.

Nachézeji-li se v oblasti stromy, jejichz kofeny vystupuji z pldy, je tfeba ohranicit oblasti s témito kofeny pomoci obvodového drétu,
aby byla zajisténa ochrana stromU pred poskozenim.V mistech bez viditelnych koren( neni obvodovy drat treba pokladat.

Jsou-li prijezdové cesta nebo zahradni chodnicky ve stejné Urovni s trdvnikem, robotické sekacka je bude moci snadno prejizdét.
Pokud vsak chcete tomuto prejizdéni zamezit, je k tomu zapottebi pouze ponechat vzdélenost 10 cm mezi obvodovym dratem a
okrajem prijezdové cesty. Je-li vsak vase pfijezdova cesta pokryta stérkem nebo obdobnym materidlem, roboticka sekacka pres ni
nebude moci prejizdét. V tomto pfipadé je treba zachovat vzdalenost 30 cm mezi obvodovym dratem a pifjezdovou cestou.

Roboticka sekacka se schopna zdolavat svahy se sklonem do 30°.

Roboticka sekacka je vybavena snimacem, jehoz prostiednictvim je zastavena, pokud se ocitne pfed povrchem se strméjsim sklo-
nem. Jestlize se povrch svazuje smérem k obvodovému drétu se sklonem vétsim nez 25°, robotické sekacka mize nasledkem sklou-
zavani po mokré travé opoustét pracovni oblast. Proto doporucujeme, aby v pfipadé takového svazujiciho se terénu byl obvodovy

drat polozen ve vzdalenosti az 40 cm od hrani¢ni ¢ary oblasti.
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Instalace

Pfiprava materiala:

- Vyjméte obvodovy drét, spojovaci dily, koliky a 2 vymérovaci kartonové Sablo-
ny z obalové krabice

- Déle budete potrebovat: kladivo, kleste, plochy / nastrcny kli¢

Pfiprava travniku:

Pfi instalaci obvodového drétu, kterd se provadi za pouZziti kolikd, by trédva neméla
byt vy3si nez 60 mm. Je-li trdva vyssi, doporucujeme nejprve provést posecenf
trdvniku pomoci bézné travni sekacky. Poté je mozno polozit drat, ktery by se mél
nachdazet co nejtésnéji u zemé, ¢imz bude zabranéno nebezpeci jeho preseknutf
sekackou i moznosti, Ze o néj budou zakopdvat osoby. Po kratké dobé dojde k
zapadnutf dratu do travniho drnu.

Postup pfi pokladani obvodového dratu:

Umistéte nabijecf stanici robotické sekacky do polohy, kterd je vyznacena na pfi-
praveném nakresu (stranou od této polohy) a poté zarazte poc¢atecni kolik. Dbejte
na to, aby zUstal zachovan volny konec dratu o délce 0,5 m, ktery bude pouZit pfi
konec¢né instalaci nabijeci stanice.

PoloZte obvodovy drat volné okolo pracovni oblasti, kterd je vyznacena v pfipra-
veném nakresu vasi zahrady. Behem nasledného postupu budete polohu dratu
moci snadno upravit.

Poté mUzete zacit zardzet koliky. PouZijte dodané vymeéfovaci kartonové sablony k
zachovani pozadované vzdélenosti od okraje (10 — 30 cm, v zavislosti na charakte-
ru tohoto okraje, jak je popséno v ¢asti,Planovani”).

Vzdalenost mezi koliky musi ¢init max. T m. Doporucujeme, aby v oblastech rohd,
které maji byt vzdy vytvoreny s thlem vétsim nez 100° byly tyto koliky umistény v
kratsich vzajemnych vzdalenostech.

Existuji-li na vasem travniku oblasti, které nema robotickd sekacka sekat, ohranicte
tyto oblasti pomoci obvodového dratu, a to zplsobem, ktery je zndzornén na
strané 4.

Poznamka: max. 5 mm mezi prichozim a odchozim Usekem obvodového dratu
(viz vykres na strané 4).

Jakmile se pfi pokladani obvodového dratu ocitne zpét u nabijeci stanice, zarazte
posledni kolik.

Pfipojte obvodovy drat k nabijeci stanici:

Konec dratu zastfihnéte na délku, kterd bude dostatec¢nd pro dosazenf svorek
(nadmérné dlouhy volny koncovy Usek dratu mize zplsobovat problémy pfi pre-
nosu signalu). Odstrante izolaci z obou koncd drétu.

Pri pfipojovéani obvodového dratu k nabijeci stanici dbejte na spravné pfipojeni
vstupniho a vystupniho Useku dratu podle vyznacenych symbold. Vstupni Usek
dratu je nutno protahnout drzdkem dratu nachazejicim se pod nabijeci stanici a
nasledné pripojit k Cervené svorce na levé strané tohoto drzéku dratu, zatimco
vystupni Usek drdtu je nutno pripojit k cerné svorce nachézejici se nad drzakem
drétu.

Poté muzete nabijeci stanici pripevnit k zemi, a to zasroubovanim 4 bezpec¢nost-
nich cepd, které jsou soucésti dodaného pfislusenstvi, do zemé.

N
TN
. Vstup (Cervend svorka) - od spodni strany nabijeci sta-

nice (konec drdtu).
. Vystup (Cernd svorka) - k trdvniku (zacdtek drdtu).

Po pripojeni vstupniho i vystupniho konce drdtu nasad-
te ochranny kryt.
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Nabijeni a zkouseni

Nabijeni akumulatoru robotické sekacky:

Prvni nabiti:
Robotickou sekacku umistéte do nabfjeci stanice za Ucelem nabitf, a to i tehdy,
jestlize sekacka byla pfedem nabita ve vyrobnim zavodé.

Prezkouseni nabijeci stanice:
Pripojte kabel k adaptéru a poté k elektrické sitové zasuvce;
rozsviti se LED indikétor na nabfjeci stanici. Zapnéte tlagit-
ko hlavniho vypinace sekacky; LED indikdtor bude blikat
1 sekundé. Jestlize je roboticka sekacka vlozena do na-
bijeci stanice a je zahdjeno nabijeni, LED indikator blikd v
intervalu po 0,5 sekundy (rychleji).

Jakmile je akumulator robotické sekacky pIné nabi- ty,
indikator sviti nepfrerusované zelené (1).

Poznamka: Pokud LED indikator robotické sekacky stéle blika i po uplynutf
dlouhé doby nabijenf (déle nez 3 hodiny), obvykle to znamend, Ze nabfjeci kon-
takt je nedostatecny. V takovém pripadé je tfeba ocistit nabijeci dotyky stanice
a rovnéz ploché médéné kontakty robotické sekacky. Doporucujeme provadét
cisténi téchto soucésti nabijeciho systému jedenkrat tydné za pouziti ocelové
viny nebo jemného smirkového papiru.

Odpojte vstupni konec obvodového dratu od cervené svorky. LED indikétor
bude zelené blikat a rozezni se zvukova signalizace alarmu. Po 30 sekundach
se zvykova signalizace vypne, avsak LED indikator bude nadale zelené blikat.
Timto zpUsobem je mozno zjistit, zda obvodovy drat nenf v nékterém misté
preruseny.

o
g

i

e 4]
8 \\"!‘i‘.

Znovu pripojte vstupni konec dratu k ¢ervené svorce; LED indikator nynf bude
opét neprerusované zelené svitit (2).

Nabfjeci stanice nynf pfipraveny k pouziti.
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Sipka s oznacenim ,IN“ na na-
bijeci stanici sméfuje k pracovni
oblasti.
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Nastaveni a spusténi

Odstrante vsechny cizi predméty, jako: kofeny, kameny, vétve stromq, hrac-
ky atd.

Nastaveni:
Po dokonceni postupu instalace a nabijenf jste pfipraveni k provedeni nastaveni.

Bezpecnostni kod
Nastaveni ¢asu
Nastaveni plochy
Nastaveni ¢asu automatického startu
Destovy senzor
Stav baterie
Manualni start
Navrat do stanice
OK

Nastaveni

Hlavni vypinac

_ =0 o0ONOOUIDWN=

— (=]
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Nastaveni hodin
- Stisknéte ,SET", dokud se nerozsviti ikona hodin — zadejte ¢as pomoci tlacitek se sSipkami (,HOME" a,START") a potvrdte pomoci,OK".

Nastaveni plochy
- Stisknéte ,SET", dokud se nerozsviti ikona m2 - zadejte m2 pomoci tlacitek se Sipkami (,HOME" a ,START) v krocich po 50 m2 - od 50
do 1000 m2 a - potvrdte pomoci,OK'.

Automatické spusténi

Spustte zapnutim hlavniho vypinace.

- Stisknéte ,SET".

- Zadejte svUj 4mistny bezpec¢nostni kéd / tovarni kod 0000, - potvrdte pomoci,OK".
- Stisknutim potvrdte nastaveni vasi plochy m2, - potvrdte pomoci,OK".

Nastaveni casu automatického spusténi

- Stisknéte ,SET", dokud se nerozsviti ikona presypacich hodin.

- Zadejte pozadovany cas spusténi pomoci tlacitek se Sipkami (,HOME" a,START") a > potvrdte pomoci,OK'.

Pokud neprerusované sviti 4 ¢islice 0000, ¢as spusténi byl nastaven.

- Stisknéte ,START".

Poznamka: Kdyz stroj skoncil sviij pracovni cyklus, automaticky je znovu spusti o 48 hodin pozdéji ve stejny cas.

Rucni spusténi

Spustte zapnutim hlavniho vypinace.

- Stisknéte ,SET".

- Zadejte svUj 4mistny bezpecnostni kéd / tovarni kod 0000, « potvrdte pomoci,OK".
- Stisknéte ,START".

Nastaveni bezpecnostniho kédu

Bezpecnostni kod prednastaveny z tovéarny je: 0000. Pokud chcete tento kéd zachovat, provedte to vyse uvedenym zptsobem.
Pokud chcete kéd zménit

Start stisknutim tovarniho kédu 0000 + START.

Stroj opusti dokovaci stanici a zahdjf chod.

Po nékolika metrech

- stisknéte STOP — na displeji se objevi chybovy kéd E1.

- Stisknéte START a pridrzte tlacitko START 10 sekund, dokud se na displeji neobjevi kod U133.

- Stisknéte SET. Ikona zdmku (obrazek) blika. Stisknéte po jednom tovarni kod 0000 s OK, dokud nebude neprerusované svitit 0000.
- Znovu stisknéte SET a ikona zamku blika.

Nyni

- stisknéte vas osobni zvoleny 4mistny bezpecnostni kod nésledovany OK.

V&s osobni bezpecnostni kod je nyni nastaveny a neprerusované sviti.

Nakonec stisknéte START a stroj pokracuje v chodu.

PAMATUJTE SI SVUJ KOD!

POZNAMKA: Pokud zapomenete vas osobni kéd, stroj se musi odeslat k distributorovi kviili resetovani.
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Snimace

Snimac prekazek/kontaktu:

Jestlize roboticka sekacka narazi na prekazku, obréti se a poté
zmeéni smeér svého pohybu tak, aby se této prekazce vyhnula. Ne-
podafi-li se sekacce nalézt novou drdhu do 3 sekund, zastavi se
motor zaciho Ustroji. Nepodafi-li se sekacce nalézt novou drdhu
do 10 sekund, vypne se a jeji ndsledné uvedeni v ¢innost bude
vyzadovat provedeni postupu ru¢niho opétovného spustént.

Destové ¢idlo:

V pfipadé silného desté se robotickd sekacka bude automaticky
vracet do nabijeci stanice a znovu zahajovat prdci, jakmile za¢ne
dalsi pracovni cyklus.

Snimac zvednuti:
Tento snimac je umistén v blizkosti kolecek a méfi jejich tihové
zrychlent.

Je-li robotickd sekacka ru¢né zvednuta nebo vjedou-li obé kole¢-
ka do prohlubné, sekacka se vypne a bude ji nutno znovu ru¢né
spustit.

Snimac naklonu:

V robotické sekacce je integrovan 6osy snimac, ktery méfi thel
naklonu ve vsech smérech. Pokud velikost tohoto Uhlu prekroci
30°, motor zaciho Ustroji se ihned zastavi, avsak sekacka pokracu-
je v jizdeé. Pokud velikost tohoto Uhlu do 10 sekund snizf na méné
nez 30°, motor Zaciho Ustroji se opét automaticky rozbéhne. Po-
kud se vsak tento Uhel do 10 sekund nezmensi, sekacka se vypne

a bude tfeba provést jeji ru¢ni opétovné spustent.

12
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Udrzba a zimni uskladnéni

Bézns cisteni:
Tim, Ze budete svoji robotickou sekacku udrzovat v Cistoté, prodlouZite jeji Zivotnost.

Horni kryt
Zvednéte horni kryt a pomoci mékkého kartace jej ocistéte od travy a dalsich necistot. MlZete jej také otfit mékkou tkaninou (neopla-
chujte jej viak vodou, jelikoz obsahuje elektronické soucasti).

Spodni ¢ast

Pomoci mekkého kartace ocistéte také spodni ¢ast. Pfitom se ujistéte, Ze noze, drzak nozl a predni kolecka se mohou volné otacet. Po-
zndmka: Pfed zahdjenim provadeni ¢isténi nezapomente vypnout hlavni vypinac! Pokud se roboticka sekacka ¢asto pohybuje v mokré
trdvé, je nutno zajistit pravidelné zbavovani jejich nozl ulpélé travy, aby bylo umoznéno jejich volné otdcent.

Nabijeci stanice
Také nabijeci stanici je tieba casto Cistit, aby byly odstranény necistoty a zbytky travy z jeji zékladnové desky.

Spinace
K ¢isténi spinacli na robotické sekacce a zakladnové stanici pouZivejte jemny smirkovy papir nebo ocelovou vinu a toto ¢isténi pro-
vadéjte nékolikrat béhem sezdny. Ocistéte oba nabijeci dotyky, jimZ je vybavena nabiject
stanice.

Je dUlezité zajistit, aby viechny svorniky, Srouby a matice byly trvale spravné utazené, coz je

predpokladem udrzovani robotické sekacky v nejlepsim dosaZitelném provozuschopném
stavu.

Vyména nahradnich dila:

Noze:

NoZe maji 2 ostfe nabrousené fezné hrany. Proto jsou tyto noZe oboustranné pouZitelné a
|ze je obracet, jestlize se jedna z feznych hran otupi. Jsou-li obé fezné hrany tupé, Ize noze
snadno vymeénit za pouZiti sroubovaku.

Poznamka: Pfed zahdjenim provadénf této ¢innosti nezapomente vypnout hlavni vypinac.

Po vyjmuti sroubu je dllezité odstranit trdvu i dalsi necistoty z drzéku noze. Poté je mozno vloZit novy nliz. Pevné zasroubujte sroub
noze. Zkontrolujte, zda se noZe mohou otéacet.

Poznamka: Je dilezité, aby se postup otaceni nebo vymény provadél soucasné u vsech 3 noz(.

Akumulator:

Zivotnost akumuldtord ¢ini obecné 5 rokd, v zavislosti na pracovnim zatéZovani a zplisobu Udrzby robotické sekacky.

Vymeénu akumuldtoru Ize provadét snadnym zplsobem, ktery spociva v povoleni 4 Sroubl krytu prostoru pro akumuldtor a ve vlastn{
vymeéné starého akumulatoru za novy.

Poznamka: VVzdy pouZivejte originélni / schvélené ndhradni dily!

Uskladnéni v zimnim obdobi:
Doporucujeme, abyste pred uskladnéni v zimnim obdobi provedli nabitf akumuldtoru robotické sekacky v nabijecf stanici.

Pro uskladnéni robotické sekacky doporucujeme zvoleni suché mistnosti, ktera je pfednostné chranéna pfed mrazem. Vypnéte hlavni
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Odstranovani problému

Pokud robotické sekacka v této snadno pouZitelné verzi nefunguje spravnym zplsobem, provedte postup odstrafiovani problém(
zahrnujici nize uvedené kroky.
Bude-li zdvada pretrvavat nebo nastanou-li jakékoli jiné situace, obratte se na pfislusného prodejce.

Pfiprava

Roboticka sekacka
nevyjizdi.

Ujistéte se, Ze jste zasunuli kli¢;
Akumulator je vybity;

Nespravnd instalace nabijecf stanice;

Nespravné pfipojeni obvodového dratu.

Rucni spousténi v nabijeci stanici vyzaduje zasunutf
klice.

Nechejte robotickou sekacku nabijet, dokud se jeji LED
indikator nerozsviti trvale zelené.

Sipka s ozna¢enim,IN" na nabijeci stanici by méla smé-
fovat dovnitf zvolené pracovni oblasti.

Konec dratu, ktery je poloZen pod nabijeci stanici, ma
byt ptipojen k CERVENE svorce nabijeci stanice.

PTi prvnim
prdjezdu podél
obvodového dratu
je dréha pohybu
robotické sekacky
odchylna od
normalni drahy
nebo se sekacka v
ur¢itém Useku této
své drahy otaci.

Funkce detekce obvodového drétu je
provadéna odchylné od normalniho stavu.V
blizkosti se s urcitosti vyskytuje cizf rusivy sig-
nal, ktery ma plvod napfiklad v podzemnim
systému rozvodu elektrické energie, vysoko-
proudém elektrickém zafizenf atd.

Nejblizsi obvodovy drat, ktery je pouzivan
vasim sousedem, by mél byt poloZen ve vzda-
lenosti min. 10 m od vaseho dratu.

Tuto oblast, ve které dochazi k ruseni, ohranicte obvodo-
vym dratem;

Upravte polohu obvodového drétu tak, aby roboticka
sekacka mohla normalnim zptsobem detekovat signal.

Nedostate¢ny
kontakt s nabije-
cimi dotyky pfi
navratu do stanice

Instalace nabfjeci stanice na nerovné plose.

Zkontrolujte nabfjeci stanici a znovu ji nainstalujte na
pevném a rovném povrchu.

Pocatecni
pouZzitf

Roboticka sekacka
se zastavia LED
indikator za¢ne
CERVENE blikat

Krok 1: Poznamenejte si parkovaci polohu:

Svazitost terénu, kterd je vétsi nez 30°, bude
zpUsobovat aktivaci snimace néklonu;

Tuto strmé se svazujici oblast ohrani¢te pomoci obvo-
dového dratu;

Maximalnf vzdalenost mezi robotickou sekackou a jejim
nejblizsim ohranic¢enim ¢ini 15 m.

Krok 2: Roboticka sekacka nedokaze deteko-
vat signdl v obvodovém dréatu.

Zkontrolujte svorky pro pfipojen{ dratu v nabfjecf stanici;
Viyhledejte pferusené misto a spojte konce dratu pomo-
ci spojovacich dilt dodanych v kartonovém obalu;
Pozndmka: LED sviti trvale zelené, obvodovy signél je
pfipraven.

Krok 3: Snimac zvednutf je aktivovany.
Predni kolecka se mohou zachytit v prohlub-
nich, nasledkem ¢ehoz zdstanou viset ve
vzduchu.

Predni kolecka uvizla, nemohou se otacet a
pouze se posouvajl.

Upravte stav svého travniky;

Ocistéte spodek sekacky a ujistéte se, Ze kolecka se mo-
hou volné otacet a posouvat na svych napravach.
Poznamka: Nejprve vypnéte napajen!

Roboticka sekacka
se zastavi a LED
indikator za¢ne
ZELENE blikat.

Nékdo jiny se pokusil opétovné spustit
robotickou sekacku, aviak jeho pocinani bylo
neulspésné z dlvodu nedostatku informaci.

Umistéte sekacku zpét do nablfjeci stanice a zde ji znovu
spustte.

Roboticka sekacka
se zastavi a LED
indikator neswiti.

Akumuldtor je vybity.

Umnistéte sekacku zpet do nabijeci stanice a nechejte
akumulator nabit.
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Roboticka sekacka | Jsou-li kolecka, a to zejména zadni kolecka Ocistéte kolecka robotické sekacky; doporucujeme
vyjizdi mimo pokrytd bldtem nebo jinymi necistotami, ma provést opravu a Uklid travniku;
oblast vymezenou | to za nasledek nedostatecny zabeér;
obvodovym dra-
tem nebo ji naché- | Nedostatecné otaceni v blizkosti obvodového | Obvodovy drat se nachdzi pfilis blizko okraje trdvniku; z
zite zastavenou drétu, ve svahu nebo na mokré travé u obvo- | bezpecnostnich dlivodd doporucujeme presunout drat
vné této oblastiv | dového drdtu, robotickd sekacka mé sklon ke | vice dovnit;
blizkosti obvodo- | sklouzavani pfes obvodovy drét pfi provadéni
vého dratu. zmén smeru. Viz ¢ast ,Priprava”,
Funkce detekce obvodového drétu je prova-
déna odchylné od normélniho stavu.
Bézna Nadmérny hluk a NoZe jsou tupé a Zaci Ustroji je nevyvazené; V zavislosti na konkrétni situaci provedte obraceni noz{
prace vibrace. nebo jejich vyménu za nové noze. Je dilezité, aby se ob-
Nozovy kotouc je poskozen nésledkem narazu | raceni nebo vymeéna provadély u vsech nozd soucasné;
na tvrdé pfedméty; Vymeénte nozovy kotouc za novy;
Upevnovaci matice nozového kotouce jsou Pevné utdhnéte matice.
povolené.
Bézna prace Znecisténé nabijeci dotyky ve stanici; Ocistéte nabijeci dotyky i médéna ocka;
Pracovni doba Znecisténd nabijeci médéna ocka robotické
mezi jednotlivymi | sekacky;
nabl’Jednjl cykly §e Kapacita akumulatoru je snizena nasledkem Nastal ¢as k zakoupeni nového akumuldtoru, aby bylo
postupné zkracuje. opakovaného nabfjeni a vybijent. mozno opéet dosahovat vysoké Ucinnosti.
Po predchozi Destové ¢idlo nebylo deaktivovéno. Ocistéte oba kovové kontakty.
aktivaci destové-
ho ¢idla prestala
robotickd sekacka
pravidelné vyjiz-
dét.
Poznamka:

Kdykoli chcete provést postup opétovného spusténi robotické sekacky, pfemistéte ji do blizkosti obvodového dratu, a to tak, aby jeji
vzdalenost od tohoto dratu cinila max. 2 metry.
Po vypnuti napajeni je postup opakovaného spousténi nutno provadét uvnitf nabijeci stanice.
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Technické udaje
ROBOTICKA TRAVNi SEKACKA, MODEL RRM 1000

Kapacita lithiového akumulatoru: 4 Ah

Otacky nozu: No 2900/min

 Typzchodlstrof  3nore(muléovac)
Sitka zabéru: 24cm

- Rezimse¢en: ~ Néhodnépfimka
Vhodna travnata plocha: Do 1000 m?

- Maximdinfdhel stoupani: 307
Maximalni rychlost pojezdu: 0,5m/s
Pocet kolikd: 150 ks

Certifikace

C€

Likvidace odpadu

Tento vyrobek nelikvidujte spolec¢né s béZznym domovnim odpadem.
Predejte je organizaci zajistujici sbér recyklovatelného odpadu, aby jeho recyklovatelné ¢asti mohly byt pouZity k recykla-
ci a nerecyklovatelné ¢asti mohly byt zlikvidovany fadnym zplsobem, ktery je Setrny k Zivotnimu prostredi.

VYROBCE: _
GARLAND distributor, s.r.o.
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in

czech Republic
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Uvod a bezpeénost

Uvod

BlahoZeldme vém k tomu, Ze ste sa rozhodli pre vyrobok vynimocne vysokej kvality. Tento
stroj, ktorého vyrobcom je spolo¢nost Ningbo NGP Industry Co., Ltd, je kosacka pohéarnana
jednosmernym priddom (odoberanym z akumulétora) a vyuzivajuci mikropocitac, ¢asovacie
zariadenie a snimace na ovlddanie nezdvislej prevadzky, ktory nevyzaduje dohlad, vo vy-
medzenej oblasti zahrady. Stroj je ur¢eny najma na kosenie a tdrzbu domdcich travnikov.
Predpokladom na dosiahnutie najlepsich vysledkov pri prevddzke robotickej kosacky RM24A
je znalost jej funkcie. Tento navod na obsluhu obsahuje doélezité informacie o kosacke, o spo-
sobe jej instalacie a o sposobe jej pouzivania.V pripade pochybnosti mézete vyhladat dalSie
informécie na nasich webovych strédnkach www.redbackpower.com.

Symboly na kosatke RM24A
Na kosacke na trdvu sa nachadzaju tieto symboly. Pozorne ich prestudujte, aby ste sa obozna-

mili s ich vyznamom.

Pred zacatim pouZivania
kosacky RM24A si pozorne
precitajte ndvod na jej
obsluhu a uistite sa, Ze ste
porozumeli jej obsahu.

Pri prevadzke kosacky
moZze dochadzat k vymrste-
niu predmetov, a preto si

Vv jej pracovnej oblasti po-
¢inajte opatrne a zdrzujte

Varovania a pokyny suvisia-
ce s bezpe¢nostnymi opat-
reniami, ktoré sa v tomto
névode na obsluhu nacha-
dzaju, je nutné starostlivo
dodrziavat, aby bola zais-
tend bezpecnd a Ucinna
prevadzka kosacky.

1}

Ak je kosacka v prevadzke,
nedovolte, aby sa v jej pra-
covnej oblasti nachadzali
deti, doméce zvieratd a
prizerajuce osoby.

Kosacku RM24A je mozné
spustit iba vtedy, ak je v nej
spravne zasunuty klu¢ na
ochranu proti krddezi.

UdrZujte ruky a nohy v
bezpecnej vzdialenosti od
otacajucich sa nozov.

Kontroly a udrzbu je nutné
vykondvat s vypinacom
otocenym v polohe OFF
(Vypnuté).

Na kosacke RM24A nejaz-
dite.
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Bezpecnostné pokyny

Pred zacatim pouzivania si pozorne precitajte tento navod na obsluhu
Uschovajte na neskorsie nahliadnutie

Zazkolenie
a. Pozorne si precitajte pokyny. Obozndmte sa s ovlddacimi prvkami a sprdvnym spdsobom pouzivania tohto stroja.

b. Nikdy nedovolte, aby tento stroj pouzivali osoby, ktoré nie st obozndmené s tymito pokynmi. Minimalny vek pre pracu s tymto za-
riadenim maozu upravovat miestne predpisy.

¢. Obsluha alebo pouzivatel stroja zodpovedé za nehody alebo rizikd, ktoré hrozia dalsim osobdm alebo ich majetku.

Priprava
a. Zaistite, aby sa vykonala spravna instaldcia automatického systému vymedzovania obvodu v stlade s prislusnymi pokynmi.
b. Pravidelne kontrolujte oblast, v ktorej sa mé stroj pouzivat, a odstraniujte vsetky kamene, vetvy, droty, kosti a dalsie cudzie predmety.

c. Pravidelne vizudlne skontrolujte, ¢i nedoslo k poskodeniu alebo k nadmernému opotrebovaniu noZov, montaznych skrutiek nozov a
zostavy zacieho Ustrojenstva. Opotrebované alebo poskodené noze a skrutky vymienajte v sipravach, aby bola zaistena vyvazenost.

Prevadzka
a. Nevkladajte ruky alebo nohy do blizkosti alebo pod rotujice sucasti.
b. Nikdy nezdvihajte alebo neprendsajte stroj s beziacim motorom.
c. Pouzivajte vypinacie tlacidlo:
- pred odstranenim blokovania;

- pred kontrolou, ¢istenim alebo vykondvanim prac na stroji.

Dodatocne aj vtedy, ak je potrebné vypnut stroj pracujici v automatickom rezime

Nenechévajte stroj v ¢innosti bez dohladu, ak je vém zndme, Ze sa v jeho blizkosti mézu nachddzat domace zvieraté alebo osoby, naj-
ma deti.

Udrzba a skladovanie

a. Dbaijte na to, aby boli vietky matice a skrutky riadne utiahnuté, aby bol zaisteny bezproblémovy prevadzkovy stav tohto stroja.
b. Z bezpecnostnych dévodov vymienajte opotrebované alebo poskodené diely.

c. Zaistite, aby sa pouZivali iba spravne typy Zacieho Ustrojenstva.

d. Zaistite, aby sa akumulatory nabfjali s pouzitim nabfjacky/adaptéra spravneho typu, ktory odporica vyrobca. Nespravne pouzitie
moze mat za nasledok zasiahnutie elektrickym priddom, prehrievanie alebo Unik Zieravej kvapaliny z akumulatora.

e. V pripade Uniku elektrolytu oplachnite vodou/neutralizacnym prostriedkom; ak doslo k zasiahnutiu oci atd’, vyhladajte lekarske oset-
renie.

f. Servis a Udrzbu stroja je potrebné vykondvat v sulade s prislusnymi pokynmi vyrobcu.
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Planovanie

Vytvorenie nakresu pracovnej oblasti:

Na to, aby robotickd kosacka kosila v poZado-
vanej oblasti, a to iba v tejto oblasti, je potreb-
né vykonat vymedzenie jej pracovnej oblasti
pomocou obvodového drotu.

Pred zacatim préce je dolezité obstarat si ndkres
pracovnej oblasti robotickej kosacky a vyznacit v nom,prekézky’, ktoré by kosacka mala obchéddzat a ktoré by teda mali byt aj ohrani-
¢ené obvodovym drétom.

V pripade, Ze vé3 sused takisto pouziva roboticku kosacku, je dolezité, aby bola zachovand minimélna vzdialenost 10 m medzi obvo-

dovymi drétmi vymedzujucimi pracovné oblasti vasej a susedovej kosacky a tym sa zabranilo vzajomnému ruseniu signalov v tychto
obvodovych drétoch.

Dalej je doleité, aby ste takisto nabfjaciu stanicu svojej kosacky nainstalovali vo vzdialenosti minimalne 10 m od obvodového drétu

pouzivaného vasim susedom.

Aby ste sa vyhli buducim problémom, mali by ste sa pri ukladani obvodového drétu presne riadit pripravenym nékresom.

Umiestnenie nabijacej stanice:
Pri vytvdrani ndkresu za¢nite tym, Ze v fiom umiestnite nabfjaciu stanicu v primeranej vzdialenosti od prislusného vonkajsieho vypina-
Ca, kedZe dlzka napéjacieho kabla nabfjacej stanice je 15 m.

Nabfjacia stanica musi byt umiestnend na pevnom, plochom povrchu.

Viyhybajte sa umiestneniu nabfjacej stanice:
V rohu travnika
V nizko poloZenych oblastiach, kde méZe byt nabfjacia stanica alebo robo-
tickd kosacka poskodena mlakami vody, alebo
Pod vysokym stromom, vzhladom na nebezpecenstvo zasiahnutia bleskom

Poznamka: Je dolezité zaistit, aby sietovy adaptér a zastrcka elektrického
kabla sa trvalo udrziavali v suchu!

Pred nabfjacou stanicou musite ponechat volny priestor bez prekazok, ktory
bude mat velkost aspor 2 m, aby bolo zaistené, Ze sa stroj bude moct do sta-
nice bez problémov vracat. Za nabfjacou stanicou je potom potrebny volny
priestor s velkostou 1 m.

Pravidla pre ukladanie obvodového drotu:
Obvodovy drét musi byt zapojeny tak, aby tvoril stvisly obvod bez preruse-
nia alebo krizenia. Rozsah dodévky zahffia drét s dizkou 100 m.

Max. vzdialenost medzi jednotlivymi kolikmi na instaldciu obvodového dro-
tu smie byt 1 m. Rozsah dodévky zahffa 100 kolikov.

Nikdy nevytvarajte kolmé (90°) rohy. V rohoch musia byt vytvorené uhly s
minimalnou velkostou 100° (pozrite nasledujuci vykres).

- Obvodovy drot musf byt umiestneny vo vzdialenosti 10 — 30 cm od hranic-
nej Ciary travnika. Vzdialenost 10 cm je potrebna vtedy, ak sa susedny po-
vrch (napr. dlazdica) nachadza v rovnakej Urovni ako travnik, vzdialenost 20
cm je potrebnd v pripade pevného okraja a vzdialenost 30 cm je potrebnd
v pripade makkého okraja, napr. v smere ku krikom a inym porastom, v kto-
rych moze robotickd kosacka uviaznut.

- Vytvdrajte ostrovceky, napr. v miestach kvetinovych zéhonov, a to ohranice-
nim miest, v ktorych roboticka kosacka nema kosit, pomocou obvodového
drétu. Vzéjomna vzdialenost medzi prichddzajucim a odchddzajucim Use-
kom drétu musi byt maximélne 5 mm.

Kamene, do ktorych roboticka kosacka moze narazit, nepredstavuju prob-
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Min. 1 meter

' Roh min.100°>q

Min. 0,6 metra <] 5 mm medzi Gsek-
mi drétu AN

Min. 2 metre

[> 0,3 metra \VA

<

Min. 2 metre \ <] Min. 1 meter [>

/

nakloneny povrch, na ktory by robotické kosacka mohla ndhodne vyjst, mali by ste taky kamen vhodne premiestnit alebo ho cel-
kom odstranit z pracovnej oblasti.

Ak sa nachadzaju v oblasti stromy, ktorych korene vystupuju z pody, je potrebné ohranicit oblasti s tymito koreimi pomocou ob-
vodového drétu, aby bola zaistena ochrana stromov pred poskodenim. V miestach bez viditelnych koreriov nie je obvodovy drot
potrebné ukladat.

Ak sul prijazdova cesta alebo zahradné chodnicky v rovnakej Urovni s trdvnikom, roboticka kosacka ich bude moct fahko prechadzat.
Ak vsak chcete tomuto prechadzaniu zamedzit, je na to potrebné iba ponechat vzdialenost 10 cm medzi obvodovym drétom a
okrajom prijazdovej cesty. Ak je viak vasa prijazdova cesta pokrytd strkom alebo obdobnym materidlom, robotickd kosacka cez fu
nebude moct prechadzat. V tomto pripade je potrebné zachovat vzdialenost 30 cm medzi obvodovym drétom a prijazdovou ces-
tou.

Roboticka kosacka je schopnd zdolédvat svahy so sklonom do 30°.

Roboticka kosacka je vybavena snimacom, prostrednictvom ktorého je zastavend, ak sa ocitne pred povrchom so strmsim sklo-
nom. Ak sa povrch zvazuje smerom k obvodovému drotu so sklonom vacsim

nez 25°, robotické kosacka moze nasledkom skizania po mokrej trave opustat

pracovnu oblast. Preto odporucame, aby v pripade takéhoto zvazujiceho sa

terénu bol obvodovy drot polozeny vo vzdialenosti az 40 cm od hrani¢nej ciary

oblasti.
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Instalacia

Priprava materialov:

+ Vyberte obvodovy drot, spojovacie diely, koliky a 2 vymeriavacie karténové
sablény z obalovej Skatule

- Dalej budete potrebovat: kladivo, klieste, plochy/nastreny klue

Priprava travnika:

Priinstaldcii obvodového drétu, ktord sa vykonava s pouzitim kolikov, by trdva ne-
mala byt vyssia nez 60 mm. Ak je trdva vyssia, odporicame najprv pokosit travnik
pomocou beznej kosacky na travu. Potom je mozné poloZit drét, ktory by sa mal
nachdadzat ¢o najtesnejsie pri zemi, ¢im sa zabrani nebezpecenstvu jeho presek-
nutiu kosackou aj moznosti, Ze on budu zakopdvat osoby. Po kratkom case dojde
k zapadnutiu drétu do trdvovej maciny.

Postup pri ukladani obvodového drétu:

Umiestnite nabijaciu stanicu robotickej kosacky do polohy, ktord je vyznacend na

pripravenom nakrese (bokom od tejto polohy) a potom zarazte pociatoc¢ny kolik.

Dbajte na to, aby zostal zachovany volny koniec drétu s dizkou 0,5 m, ktory sa po-
uZije pri konec¢nej instaldcii nabfjacej stanice.

PoloZte obvodovy drét volne okolo pracovnej oblasti, ktord je vyznacend v pripra-
venom nékrese vasej zéhrady. Pocas ndsledného postupu budete polohu drétu
moct lahko upravit.

Potom moZete zacat zardzat koliky. Pouzite dodané vymeriavacie kartonové sab-
|6bny na zachovanie poZzadovanej vzdialenosti od okraja (10 — 30 cm, v zavislosti od
charakteru tohto okraja, ako je popisané v casti,Planovanie”).

Vzdialenost medzi koltkmi musf byt max. T m. Odportcame, aby v oblastiach
rohov, ktoré maju byt vzdy vytvorené s uhlom vacsim nez 100°, boli tieto koliky
umiestnené v kratsich vzédjomnych vzdialenostiach.

Ak existuju na vasom travniku oblasti, ktoré nema robotické kosacka kosit, ohra-
nicte tieto oblasti pomocou obvodového drétuy, a to spdsobom, ktory je zndzor-
neny na strane 4.

Poznamka: max. 5 mm medzi prichddzajlcim a odchddzajicim Usekom obvodo-
vého drotu (pozrite vykres na strane 4).

Hned ako sa pri ukladani obvodového drétu ocitne spéat pri nabijacej stanici, za-
razte posledny kolik.

Pripojte obvodovy drét k nabijacej stanici:

Koniec drétu zastrihnite na dfzku, ktord bude dostato¢nd na dosiahnutie svoriek
(nadmerne dlhy volny koncovy Usek drotu moéze spodsobovat problémy pri preno-
se signélu). Odstrante izolaciu z oboch koncov drotu.

Pri pripéjani obvodového drétu k nabijacej stanici dbajte na spravne pripojenie
vstupného a vystupného Useku drotu podla vyznacenych symbolov. Vstupny
Usek drétu je nutné pretiahnut drziakom drotu nachédzajucim sa pod nabijacou
stanicou a nésledne pripojit k cervenej svorke na lavej strane tohto drziaka drotu,
zatial ¢o vystupny Usek drotu je nutné pripojit k ciernej svorke nachadzajlicej sa
nad drziakom drétu.

Potom mozete nabijaciu stanicu pripevnit k zemi, a to zaskrutkovanim 4 bezpec-
nostnych ¢apov, ktoré su sucastou dodaného prislusenstva, do zeme.

e "’f_d_;
e N
. Vstup (Cervend svorka) — od spodnej strany nabijacej

stanice (koniec drétu).
. Vystup (Cierna svorka) — k trdvniku (zaciatok drétu).

Po pripojeni vstupného aj vystupného konca drétu na-
sadte ochranny kryt.
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Nabijanie a skusanie

Nabijanie akumulatora robotickej kosacky:

Prvé nabitie:
Robotickd kosacku umiestnite do nabijacej stanice s cielom nabitia, a to aj vte-
dy, ak kosacka bola vopred nabitd vo vyrobnom zavode.

Preskusanie nabijacej stanice:

- Pripojte kdbel k adaptéru a potom k elektrickej sietovej zdsuv-
ke; rozsvieti sa LED indikédtor na nabijacej stanici. Zapnite
tlacidlo hlavného vypinaca kosacky; LED indikator bude
blikat na zeleno v intervale po 1 sekunde. Ak je robo-
tickd kosacka vlozend do nabfjacej stanice a je spustené
nabfjanie, LED indikator blikd v intervale po 0,5 sekundy
(rychlejsie).

Hned ako je akumuldtor robotickej kosacky plne nabity, indikator svieti nepre-
rusovane na zeleno (1).

Poznamka: Ak LED indikétor robotickej kosacky stéle blikd aj po uplynutf
dlhého c¢asu nabijania (dlhsie nez 3 hodiny), obvykle to znamend, ze nabijaci
kontakt je nedostatocny. V takom pripade je potrebné ocistit nabfjacie dotyky
stanice a takisto ploché medené kontakty robotickej kosacky. Odporicame
Cistit tieto sUcasti nabfjacieho systému jedenkrét tyzdenne s pouzitim ocelovej
viny alebo jemného Smirglového papiera.

Odpojte vstupny koniec obvodového drétu od cervenej svorky. LED indikator
bude na zeleno blikat a rozoznie sa zvukova signalizacia alarmu. Po 30 sekun-
déch sa zvukova signalizacia vypne, no LED indikator bude nadalej na zeleno
blikat. Tymto sposobom je mozné zistit, ¢i obvodovy drot nie je v niektorom
mieste preruseny.

Znovu pripojte vstupny koniec drotu k ¢ervenej svorke; LED indikétor teraz
bude opéat neprerusovane na zeleno svietit (2).

Nabijacia stanica je teraz pripravend na pouzitie.

=jemid|in
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g/’pka s oznacenim ,IN” na nabi-
jacej stanici smeruje k pracovnej
oblasti.
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Nastavenie a spustenie

Odstrante vsetky cudzie predmety, ako su: korene, kamene, vetvy stromoyv,
hracky atd'

Nastavenie:
Po dokoncenf postupu instalacie a nabijania ste pripraveni na vykonanie nastave-
nia.

bezpecnostny kéd
Nastavenie ¢asu
Nastavenie plochy
Nastavenie ¢asu automatického startu
Dazdovy senzor
stav batérie
Manualny Start
Navrat do stanice
OK

Nastavenie
Hlavny vypinac

_ =0 o0ONOOUIDWN=
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Nastavenie hodin
- Stlacte,SET" kym sa nerozsvieti ikona hodin — zadajte ¢as pomocou tlacidiel so Sipkami (,HOME" a,START") a potvrdte pomocou,OK"

Nastavenie plochy
- Stlacte, SET" kym sa nerozsvieti ikona m2 — zadajte m2 pomocou tlacidiel so Sipkami (,HOME" a,START) v krokoch po 50 m2 — od 50
do 1000 m2 a - potvrdte pomocou,OK".

Automatické spustenie

Spustite zapnutim hlavného vypinaca.

- Stlacte ,SET".

- Zadajte svoj 4-miestny bezpecnostny kdd/tovarensky kéd 0000, « potvrdte pomocou,OK'.
- Stlacenim potvrdte nastavenie vasej plochy m2, - potvrdte pomocou,OK'.

Nastavenie ¢asu automatického spustenia

- Stlacte,SET’, kym sa nerozsvieti ikona presypacich hodin.

- Zadajte pozadovany cas spustenia pomocou tlacidiel so sSipkami (,HOME" a,START") a > potvrdte pomocou,OK'".
Ak neprerusovane svietia 4 islice 0000, ¢as spustenia bol nastaveny.

- Stlacte ,START".

Pozndmka: Ked'stroj skoncil svoj pracovny cyklus, automaticky ich znovu spusti 0 48 hodin neskér v rovnakom case.

Rucné spustenie

Spustite zapnutim hlavného vypinaca.

- Stlacte,SET".

- Zadajte svoj 4-miestny bezpecnostny kdd/tovarensky kdd 0000, « potvrdte pomocou,OK'.
- Stlacte ,START".

Nastavenie bezpecnostného kédu
Bezpecnostny kéd prednastaveny z tovérne je: 0000. Ak chcete tento kéd zachovat, urobte to vyssie uvedenym spésobom.

Ak chcete kéd zmenit

Start stlacenim tovarenského koddu 0000 + START.

Stroj opusti dokovaciu stanicu a spusti chod.

Po niekolkych metroch

- stlacte STOP — na displeji sa objavi chybovy kod E1.

- Stlacte START a pridrzte tlacidlo START 10 sekund, kym sa na displeji neobjavi kéd U133.

- Stlacte SET. Ikona zdmky (obrédzok) blika. Stlacte po jednom tovérensky kod 0000 s OK, kym nebude neprerusovane svietit 0000.
- Znovu stlacte SET a ikona zémky blika.

Teraz

- stlacte vas osobny zvoleny 4-miestny bezpecnostny kéd nasledovany OK.

V&3 osobny bezpecnostny kdd je teraz nastaveny a neprerusovane svieti.

Nakoniec stlacte START a stroj pokracuje v chode.

PAMATAJTE SI SVOJ KOD!

POZNAMKA: Ak zabudnete vas osobny kéd, stroj sa musi odoslat k distributorovi kvéli resetovaniu.
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Snimace

Snimac prekazok/kontaktu:

Ak roboticka kosacka narazi na prekazku, obréti sa a potom
zmeni smer svojho pohybu tak, aby sa tejto prekézke vyhla. Ak
sa nepodari kosacke ndjst novd drahu do 3 sekdnd, zastavi sa
motor zacieho Ustrojenstva. Ak sa nepodari kosacke najst novu
drdhu do 10 sekdnd, vypne sa a jej nésledné uvedenie do ¢in-
nosti bude vyzadovat vykonanie postupu ru¢ného opatovného
spustenia.

Dazdovy snimac:

V pripade silného dazda sa robotické kosacka bude automaticky
vracat do nabfjacej stanice a znovu zacinat pracu, hned ako za-
¢ne dalsi pracovny cyklus.

Snimac zdvihnutia:
Tento snimac je umiestneny v blizkosti koliesok a meria ich tiazo-
vé zrychlenie.

Ak je robotickd kosacka ru¢ne zdvihnuta alebo ak vojdu obe
kolieska do priehlbiny, kosacka sa vypne a bude ju nutné znovu
ru¢ne spustit.

Snimac naklonu:

V robotickej kosacke je integrovany 6-osovy snimac, ktory meria
uhol naklonu vo vsetkych smeroch. Ak velkost tohto uhla prekro-
¢f 30°, motor Zacieho Ustrojenstva sa ihned zastavi, kosacka vsak
pokracuje v jazde. Ak sa velkost tohto uhla do 10 sekund zniZi na
menej nez 30°, motor Zacieho Ustrojenstva sa opdt automaticky
rozbehne. Ak sa vsak tento uhol do 10 sekiind nezmensi, kosacka
sa vypne a bude potrebné vykonat jej ru¢né opdtovné spustenie.
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Udrzba a zimné uskladnenie

Bezné Cistenie:
Tym, Ze budete svoju roboticku kosacku udrziavat v ¢istote, predlZite jej Zivotnost.

Horny kryt
Zdvihnite horny kryt a pomocou makkej kefy ho ocistite od travy a dalsich necistot. MoZete ho tiez utriet mékkou tkaninou (neopla-
chujte ho viak vodou, kedZe obsahuje elektronické sucasti).

Spodna cast

Pomocou makkej kefy ocistite aj spodnu ¢ast. Pritom sa uistite, Ze noze, drziak nozov a predné kolieska sa mozu volne otacat. Poznam-
ka: Pred zacatim cistenia nezabudnite vypnut hlavny vypinac! Ak sa roboticka kosacka ¢asto pohybuje v mokrej trave, je nutné zaistit
pravidelné zbavovanie jej nozov prilipnutej travy, aby bolo umoznené ich volné otdcanie.

Nabijacia stanica
Takisto nabijaciu stanicu je potrebné ¢asto cistit, aby boli odstrdnené necistoty a zvysky travy z jej zakladrovej dosky.

Spinace
Na cistenie spinacov na robotickej kosacke a zékladriovej stanici pouzivajte jemny Smirglovy papier alebo ocelovi vinu a toto cCistenie
robte niekolkokrat pocas sezény. Ocistite oba nabijacie dotyky, ktorymi je vybavend nabijacia
stanica.

Je dolezité zaistit, aby vietky svorniky, skrutky a matice boli trvalo sprdvne utiahnuté, ¢o
je predpokladom udrziavania robotickej kosacky v najlepsom dosiahnutefnom prevadz-
kyschopnom stave.

Vymena nahradnych dielov:

Noze:

NoZe maju 2 ostro nabrisené rezné hrany. Preto su tieto noze obojstranne pouzitelné a je
mozné ich obracat, ak sa jedna z reznych hran otupi. Ak su obe rezné hrany tupé, je mozné
noze lahko vymenit s pouZitim skrutkovaca.

Poznamka: Pred zacatim tejto ¢innosti nezabudnite vypnut hlavny vypinac.

Po vybrati skrutky je doleZité odstranit travu aj dalsie necistoty z drziaka noZa. Potom je mozné vloZit novy ndz. Pevne zaskrutkujte
skrutku noza. Skontrolujte, ¢i sa noZe moézu otdcat.

Poznamka: Je doleZité, aby sa postup otdcania alebo vymeny vykonaval sicasne pri vietkych 3 nozoch.

Akumulator:

Zivotnost akumulatorov je vieobecne 5 rokov, v zavislosti od pracovného zatazovania a sposobu drzby robotickej kosacky.

Vymenu akumuldtora je mozné vykondvat jednoduchym spdsobom, ktory spociva v povoleni 4 skrutiek krytu priestoru na akumuldtor
a vo vlastnej vymene starého akumuldtora za novy.

Poznamka: Vzdy pouZivajte origindlne/schvélené ndhradné diely!

Uskladnenie v zimnom obdobi:
Odporucame, aby ste pred uskladnenim v zimnom obdobi nabili akumulator robotickej kosacky v nabfjacej stanici.

Na uskladnenie robotickej kosacky odporicame zvolenie suchej miestnosti, ktora je prednostne chranend pred mrazom. Vypnite hlav-
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Odstranovanie problémov

Ak robotickd kosacka v tejto lahko pouzitelnej verzii nefunguje spravnym spdsobom, vykonajte postup odstrariovania problémov zahr-
Aujuci nizsie uvedené kroky.
Ak bude porucha pretrvavat alebo ak nastanu akékolvek iné situdcie, obratte sa na prislusného predajcu.

Priprava

Roboticka kosacka
nevychadza.

Uistite sa, Ze ste zasunuli klu¢;
Akumulator je vybity;

Nespréavna instaldcia nabijacej stanice;

Nespravne pripojenie obvodového drétu.

Ruc¢né spustanie v nabfjacej stanici vyzaduje zasunutie
kltuca.

Nechajte roboticku kosacku nabfjat, kym sa jej LED
indikator nerozsvieti trvale na zeleno.

Sipka s oznacenim, IN" na nabijace] stanici by mala sme-
rovat dovnutra zvolenej pracovnej oblasti.

Koniec drotu, ktory je polozeny pod nabijacou stanicou,
ma byt pripojeny k CERVENEJ svorke nabfjacej stanice.

Pri prvom prejazde
pozdlZ obvodové-
ho drétu je drdha
pohybu robotickej
kosacky odchylna
od normdalnej
drahy alebo sa
kosacka v ur¢itom
Useku tejto svojej
drahy otaca.

Funkcia detekcie obvodového drotu sa
vykonava odchylne od normalneho stavu.V
blizkosti sa s urcitostou vyskytuje cudzf rusivy
signal, ktory mé povod napriklad v podzem-
nom systéme rozvodu elektrickej energie,
vysokoprudovom elektrickom zariadeni atd.

Najblizsi obvodovy drét, ktory pouziva vas
sused, by mal byt poloZeny vo vzdialenosti
min. 10 m od véasho drotu.

Tuto oblast, v ktorej dochadza k ruseniu, ohranicte
obvodovym drétom;

Upravte polohu obvodového drétu tak, aby roboticka
kosacka mohla normalnym spésobom detegovat signal.

Nedostatocny
kontakt s nabija-
cimi dotykmi pri
navrate do stanice

Instaldcia nabijacej stanice na nerovnej
ploche.

Skontrolujte nabfjaciu stanicu a znovu ju nainstalujte na
pevnom a rovnom povrchu.

Pocia-
tocné
pouZitie

Roboticka kosacka
sa zastavi a LED
indikdtor zacne NA
CERVENO blikat

Krok 1: Poznamenajte si parkovaciu polohu:

Svahovitost terénu, ktoré je vacsia nez 30°,
bude spdsobovat aktivaciu snimaca néklonu;

Tuto strmo sa zvazujucu oblast ohrani¢te pomocou
obvodového drétu;

Maximalna vzdialenost medzi robotickou kosackou a jej
najblizsim ohranic¢enim je 15 m.

Krok 2: Robotickd kosacka nedokaze detego-
vat signdl v obvodovom dréte.

Skontrolujte svorky na pripojenie drotu v nabijacej
stanici;

Viyhladajte prerusené miesto a spojte konce drotu
pomocou spojovacich dielov dodanych v karténovom
obale;

Pozndmka: LED svieti trvale na zeleno, obvodovy signal
je pripraveny.

Krok 3: Snimac zdvihnutia je aktivovany.
Predné kolieska sa mozu zachytit v priehl-
binach, nasledkom ¢oho zostanu visiet vo
vzduchu.

Predné kolieska uviazli, nembzu sa otacat a
iba sa posivajd.

Upravte stav svojho travnika;

Ocistite spodok kosacky a uistite sa, ze kolieska sa mozu
volne ot4cat a posuvat na svojich ndpravach.
Pozndmka: Najprv vypnite napgjanie!

Roboticka kosacka
sa zastavi a LED
indikator zacne NA
ZELENO blikat.

Niekto iny sa pokusil opatovne spustit robotic-
ku kosacku, no jeho potinanie bolo nedspes-
né z dévodu nedostatku informacif.

Umiestnite kosacku spat do nabijacej stanice a tu ju
ZNovu spustite.

Roboticka kosacka
sa zastavi a LED
indikator nesvieti.

Akumuldtor je vybity.

Umiestnite kosacku spat do nabijacej stanice a nechajte
akumulator nabit.
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Roboticka kosacka | Ak su kolieska, a to najma zadné kolieska Ocistite kolieska robotickej kosacky; odporticame vyko-
vychddza mimo pokryté blatom alebo inymi necistotami, ma nat opravu a upratanie travnika;
oblasti vymedze- | to za nasledok nedostatocny zaber;
nej obvodovym
drotom alebo Nedostatocné otacanie v blizkosti obvodo- Obvodovy drét sa nachadza prilis blizko okraja travnika;
ju nachadzate vého drotu, na svahu alebo na mokrej trave 7 bezpec¢nostnych dévodov odporic¢ame presunut drot
zastavenu mimo pri obvodovom dréte, roboticka kosacka ma viac dovnutra;
tejto oblasti v bliz- | sklon ku skizaniu cez obvodovy drét pri vyko-
kosti obvodového | navani zmien smeru. Pozrite ¢ast,Priprava”
drotu.
Funkcia detekcie obvodového drotu sa vyko-
nava odchylne od normélneho stavu.
Bezna Nadmerny hluk a NoZe su tupé a Zacie Ustrojenstvo je nevyva- V zavislosti od konkrétnej situdcie obrétte noze alebo
praca vibracie. Zené; ich vymente za nové noze. Je doleZité, aby sa obratenie
alebo vymena vykonavali pri véetkych noZoch sicasne;
NoZovy kotuc je poskodeny nasledkom ndra- | Vymerite nozovy kotuc za novy;
zu na tvrdé predmety; Pevne utiahnite matice.
Upevnovacie matice noZzového kotuca su
povolené.
Beznd praca Znecistené nabijacie dotyky v stanici; Ocistite nabijacie dotyky aj medené ocks;
Pracovny ¢as me- | Znecistené nabijacie medené ocka robotickej
dzi jednotlivymi kosacky;
nabfjacimi cyklami Kapacita akumulatora je znizena nasledkom Nastal ¢as na kupu nového akumulatora, aby bolo moz-
>a posFupne opakovaného nabijania a vybijania. né opat dosahovat vysoku Ucinnost.
skracuje.
Po predchddzaju- | Dazdovy snimac nebol deaktivovany. Ocistite oba kovové kontakty.
cej aktivacii daz-
dového snimaca
prestala roboticka
kosacka pravidel-
ne vychéadzat.
Poznamka:

Kedykolvek chcete vykonat postup opatovného spustenia robotickej kosacky, premiestnite ju do blizkosti obvodového drétu, a to tak,
aby jej vzdialenost od tohto drétu bola max. 2 metre.
Po vypnuti napajania je postup opakovaného spustania nutné vykondvat vnutri nabijacej stanice.
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Technické udaje
ROBOTICKA KOSACKA NA TRAVU, MODEL RRM 1000

Kapacita litiového akumulatora: 4 Ah

~ Typmotora  Bezkomutitorowmotor
Otacky nozov: No 2 900/min

- TypzaciehoUstrojenstva: ~~ 3nore(muléovacie)
Sirka zaberu: 24cm

- Rezimkosenia:  Néhodndpriamka
Vhodna travnaté plocha: Do 1000 m?

- Maximdlny uhol stipania: 307
Maximalna rychlost pojazdu: 0,5m/s
Pocet kolikov: 150 ks

Certifikacia c

M

L] (] ) & (]
Likvidacia odpadu
Tento vyrobok nelikvidujte spolo¢ne s beznym domovym odpadom.

Odovzdajte ho organizacii zaistujucej zber recyklovatelného odpadu, aby sa jeho recyklovatelné ¢asti mohli pouZit na re-
cyklaciu a nerecyklovatelné ¢asti sa mohli zlikvidovat riadnym sposobom, ktory je Setrny k Zivotnému prostrediuy

GARLAND distributor, s.r.o. [
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in
czech Republic




HASZNALATI UTMUTATO
RRM 1000

AZ EREDETI HASZNALATI
UTMUTATO FORDITASA
MAGYARUL

Nl Riwallz

*A 4 év meghosszabbitott garancia feltételeirdl érdeklédjon kereskedéjénél vagy a www.garland.hu weboldalon.
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Toltéallomas

Robotflinyiro

4 biztonsagi kulcs

3 po6tkés készlet csavarokkal

1 tapadapter

4 biztonsagi csapszeg a toltéallomashoz
150 m hosszu huzal

2 mérod kartonsablon

o 7o s

Hasznalati utmutato

ROVID UTMUTATO

Olvassa el a QR-kddot, és nézze
meg a YouTube portélon taldlhatod
roévid Utmutatot.
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Bevezeto és biztonsag

Bevezeto

HASZNALATI UTMUTATO- RRM 1000

Gratuldlunk, hogy kivételesen j6 minéségl terméket vélasztott. A Ningbo
NGP Industry Co,, Ltd. altal gyartott gép egy egyendramu flnyird (akkumu-
|atorral mikodtetett), és mikroszamitdgépet, id6zitét és érzékeldt hasznal
egy olyan figgetlen miikddéshez, amely nem igényel felligyeletet a kert
meghatdrozott terlletén. A gépet kifejezetten a hazi gyepek nyirdsadhoz és
karbantartasdhoz tervezték. Az RM24A robotflnyiré mikddése sorén a leg-
jobb eredmény eléréséhez sziikséges eldfeltétel a funkcidjanak ismerete. Ez a
hasznélati Utmutaté fontos informdciokat tartalmaz a flnyirorol, az installacié
maodjarél és hasznalatarél. Kétség esetén tovabbi informaciokat talal a honla-
punkon www.redbackpower.com.

Az RM24A flinyiré szimbolumai
A flinyirén ezek a szimbolumok taldlhatok. Gondosan tanulmanyozza éket,
hogy megismerje jelentésiket.

Az RM24A hasznédlata
elétt olvassa el alaposan

a hasznalati utasitast és
gy6z6djon meg rola, hogy
megértette a tartalmat.

A flinyiré mUkodtetésekor
bizonyos targyak kivetéd-
hetnek, ezért tgyeljen arra,
hogy ¢vatosan jarjon a
munkatertleten, és tartsa
be a biztonsdgos tavolsa-

A hasznalati utasftdsban
taldlhat¢ biztonsagi intéz-
kedésekkel kapcsolatos
figyelmeztetéseket és
utasitdsokat gondosan

be kell tartani a flinyiré
biztonsagos és hatékony
mUkodésének biztositdsa

?
Ha a flinyiré mikodik, ne
engedje, hogy a gyerekek,
hazidllatok és megfigyelék

a munkaterileten legye-
nek.

érdekében.

Az RM24A flinyird csak
akkor indithaté el, ha a lo-
pasgatld kulcs megfeleléen
be van helyezve.

=

Kezét és labat tartsa bizton-
sdgos tavolsdgban minden
forgd késtol.

Az ellenérzést és a kar-
bantartast a kapcsold OFF

(Kikapcs) alldsaban kell
elvégezni.

Ne Uljén az RM24A f-
nyirora.
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Biztonsagi utasitasok

Els6 hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el a hasznalati utasitast
Tartsa meg késébbi hasznalat céljabdl

Betanitas
a. Gondosan olvassa el az utasitdsokat. Ismerkedjen meg a kezel6egységekkel és a gép helyes haszndlataval.

b. Soha ne engedje, hogy gyermekek vagy olyan személyek hasznéljék a flinyirét, akik nem ismerkedtek meg ezzel az Utmutatéval. A
minimalis kor, amelyen felll engedélyezett a készulék hasznalata, a helyi eléirdsok szerint véltozhat.

c. A gép kezel6je vagy felhaszndloja a felelés a mas személyeket ért balesetekért vagy a tulajdonukban okozott karokért.

El6készités
a. Gy6z6djon meg, hogy az automatikus megszakitd rendszert megfeleléen telepitették a vonatkozé utasitdsoknak megfeleléen.

b. Rendszeresen ellendrizze a terlletet, ahol a gépet hasznalni kivanja, és tavolitsa el az Osszes kdvet, dgat, vezetéket, csontot és egyéb
idegen targyat.

c. Rendszeresen alaposan vizsgélja meg, nem sériilt-e, vagy hogy a kések, a kések csavarjai és a vagdérendszer nem kopott-e el tulsdgo-
san. Az elhasznalddott vagy sérilt késeket és csavarokat készletenként cserélje ki, hogy ne sériiljon az egyensuly.

Uzemeltetés
a. Netegye a kezét vagy a labét a forgo alkatrészek kozelébe vagy ald.
b. Soha ne emelje fel, és ne hordozza a gépet miikédé motorral.
c. Hasznélja a kikapcsold gombot:
- blokkolds elharitasa el6tt;

- ellendrzés, tisztitds, vagy a gépen végzett barmiféle munka el6tt.

Ezenkivul akkor is, amikor ki kell kapcsolni az automatikus médban mikddd gépet

Ne hagyja feltigyelet nélkil a miikodé gépet, ha tudomdsa van arrél, hogy a kdzelben taldlhaték hazidllatok vagy személyek, kilondsen
gyermekek.

Karbantartas és tarolas

a. Figyeljen oda, hogy minden anya és csavar megfeleléen meg legyen hizva, hogy biztositva legyen a gép problémamentes tizeme-
lése.

b. Biztonsagi okokbdl cserélje ki az elhasznalddott vagy meghibdsodott alkatrészeket.
c. Gy6z6djon meg réla, hogy csak a megfeleld flinyirdelem tipusokat haszndlja.

d. Gy6z6djon meg, hogy az akkumulator téltése a gyarto altal ajanlott megfeleld tipusu toltvel/adapterrel torténik. A helytelen hasz-
nalat dramutést, tilmelegedést vagy sav szivargast okozhat az akkumulatorbol.

e. Az elektrolit szivargdsa esetén vizzel / semlegesitészerrel Oblitsik le; ha szemet, stb. érintett, forduljon orvoshoz.

f. A gépet a gyarto utasitasai szerint kell szervizelni és karbantartani.
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Tervezés

Munkafeliileti rajz Iétrehozasa:

Annak érdekében, hogy a robotflinyiré a kivant
terlleten és csak ezen a terlleten nyirja a
fivet, meg kell hatdrozni a munkateriletet a
peremhuzal segitségével.

A munka megkezdése elétt fontos, hogy a robot-
flinyird munkatertletét elrendezze, és megjeldlje azokat a "akadélyokat’, amelyeket a flinyird kikerdl, és melyet ezért a peremhuzalnak
is kordl kell hatérolnia.

Ha a szomszéd is robotflinyirét hasznal, akkor fontos, hogy a peremhuzalok kézott, melyek a munkatertleteket jelolik és a szomszédos
flinyiré kozott minimélisan 10 m-es tavolségot tartsunk, hogy megakadalyozzuk a jelek interferencidjat ezekben a peremhuzalokban.
Fontos tovabba, hogy a flinyird toltéallomasat a szomszédja éltal hasznalt peremhuzaltél legaldbb 10 méter tavolsagra telepitse.

A jovébeni problémaék elkertlése érdekében dvatosan kdvesse a rajzot a peremhuzal bedllitdsakor.

A toltéallomas elhelyezése:
A rajz készitését kezdje azzal, hogy a toltddllomést megfeleld tavolsdgon bellil helyezi el az adott kiilsd kapcsoldtdl, mivel a toltdallo-
mas tapkabelének hossza 15 m.

A toltéallomasnak szilard, sima feltleten kell lennie.

A toltédllomast ne helyezze:
A gyep sarkaba
Alacsony fekvésU terlleteken, ahol a toltéallomast vagy a robotflinyirot ké-
rosithatjak viztocsdk, vagy
Magas fa alatt, a villdmcsapas veszélyének elkerllése érdekében

Megjegyzés: Fontos, hogy a tapkabel és a tapkabel dugéja mindig széraz
legyen!

A toltédllomas eldtt legaldbb 2 m-es akadalyoktol mentes szabad helyet kell
hagyni annak biztositésara, hogy a gép minden probléma nélkil visszatérhes-
sen az dllomasra. A toltéallomdas mogott 1 m szabad hely szlikséges.

A peremhuzal lefektetésére vonatkozé szabalyok:
A peremhuzalt gy kell csatlakoztatni, hogy folyamatos, megszakitds vagy
keresztezés nélkuli daramkort alkosson. A szallitds 100 méter vezetéket tartal-
maz.

Max. tdvolsdg a peremhuzal felszereléséhez sziikséges egyes csapszegek
kozott 1 m. A szallitds 100 csapszeget tartalmaz.

Soha ne alakitson ki figgdéleges (90°) sarkokat. A sarkokban legaldbb 100
°-0s szoget kell kialakitani (I&sd a kovetkezd rajzot).

- A peremhuzalt 10 - 30 cm tavolsagban kell elhelyezni a pazsit szélétél. A 10
cm-es tavolsag akkor sziikséges, ha a szomszédos felllet (pl. csempe) a
gyephez hasonld szinten van, 20 cm-es tavolsag szildrd perem esetén szik-
séges, és puha perem esetén 30 cm-es tavolsdg szikséges, pl. a cserjék vagy
egyéb novények irdnydba, melyekbe a robotflinyird beakadhat.

- A peremhuzal segitségével hozzon Iétre szigeteket, példaul virdgagyakat,
meghatdrozva azokat a teriileteket, ahol a robotflinyiré ne vagja a flvet. A
bejové és a kimend vezetékszakasz kozotti tavolsdg nem haladhatja meg az
5 mm-t.

- Akovek, melyeknek a flinyiré neki megy, nem okoznak gondot, ha elég ne-
hezek ahhoz, hogy a flinyiré elmozditsa éket. Azonban, ha a kének van egy
dontott feltlete, amelyre a robotflinyird véletlentl felmehet, az ilyen kévet
4t kell helyezni, vagy teljesen el kell tavolitani a munkatertletrdl.
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Min. 1 méter

' Sarok min. 100° >ﬂ

Min. 0,6 méter <] 5 mm a huzal sza-
kaszai kozott AN

Min. 2 méter

[> 0,3 méter

<

Y%

Min. 2 méter \ <] Min. 1 méter [>

/

Ha a terlleten olyan fék taldlhatok, melyeknek gyokereik kijonnek a foldbdl, az ilyen részeket meg kell hatdrozni peremhuzallal, hogy
a fak védve legyenek a sértlés ellen. Helyeken, ahol a gyokerek nem lathatdk, nem kell peremhuzalt hasznalni.

Ha a kocsifeljaré vagy a kerti jarda ugyanolyan szinten van, mint a gyep, akkor a robotftinyiré konnyedén athaladhat rajtuk. Azon-
ban, ha el szeretné kerulni ezt az dthaladést, a peremhuzal és a kocsifeljard széle kdzott 10 cm-es tavolségot kell hagyni. Ha a kocsi-
feljard feltlete séder vagy apré kavics, a robotflinyird nem fog tudni dthaladni rajta. Ebben az esetben 30 cm tévolségot kell hagyni
a peremhuzal és a kocsifeljard kozott.

A robotflinyird képes akér 30 °-os lejtés lejtékre is felmaszni.

A robotflinyiré olyan érzékelével van elldtva, amely ledllitja, ha ennél meredekebb lejténél taldlja magat. Ha a terep tobb mint 25°-
kal lejt a peremhuzal irdnyaba, a flinyiré lecsiszhat a nedves fUirél és elhagyhatja a munkateriletet. Ezért javasoljuk, hogy az ilyen
lejtés felllet esetén a peremhuzal 40 cm tavolsagban legyen lehelyezve a hatérvonaltoél.
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Installacio

Anyagok elkészitése:

- Adobozbdl vegye ki a peremhuzalt. Osszekitd elemeket, csapszegeket és 2
meérd kartonsablont

- Tovabba szikség lesz még: kalapacs, fogo, lapos/dugdkulcs

Gyepkészités:

A peremhuzal installaciéjakor, ami csapszegek segitségével torténik, a f magas-
saga ne legyen tobb mint 60 mm. Ha a fi magasabb, javasoljuk, hogy nyfrja le a
fuvet hagyomanyos flnyiréval. Ezutan elhelyezhetd a huzal, amely legyen minél
kozelebb a foldhoz, igy nem all fenn a veszély, hogy a flinyird elvéagja, és senki
nem fog megbotlani benne. Révid idé utan a huzal bedgyazodik a fligydkerekbe.

A peremhuzal lefektetésének folyamata:

Helyezze a robotflinyiré toltéallomasat abba pozicidba, amely a kész rajzon ta-
lalhato (oldalt ettdl a helytdl), majd szurja le a kezdeti csapszeget. Ugyeljen arra,
hogy 0,5 m szabad huzalhossz megmaradjon, erre majd a toltéallomas végsd
installaciojanal lesz szlikség.

Helyezze a peremhuzalt szabadon a munkatertlet koral, amely rajta van a kert
elkészitett rajzan. A kovetkezd folyamat kdzben a huzal helyzetét kdnnyedén mo-
dosithatja.

Majd kezdheti leszurdosni a csapszegeket. Hasznélja a mellékelt mérd kartonsab-
lonokat, hogy megtartsa a kivant tdvolsdgot a hatartdl (10 - 30 cm, attol fliggden,
hogy milyen karakter( a hatér, a "Tervezés" részben leirtak szerint).

A tdvolsdg a csapszegek kdzott max. 1 m lehet. Javasoljuk, hogy a sarkak tertiletén.

amelyek mindig nagyobbak mint 100°, a csapszegek kisebb tdvolsdgban legyenek
elhelyezve.

Ha vannak olyan teriletek a pazsiton, melyeket nem kivénja nyiratni a flinyiréval,
jelolje meg ezeket peremhuzallal olyan modon, amely a 4. oldalon lathato.
Megjegyzés: max. 5 mm a peremhuzal bevezetd és kivezetd része kozott (Iasd a
rajzot a 4. oldalon).

Amikor a peremhuzal elhelyezésekor Ujra a toltéallomashoz ér, szurja le az utolséd
csapszeget.

Csatlakoztassa a peremhuzalt a télt6allomashoz:

A huzal hosszét alakitsa méretre, amely elegendé hosszu lesz, hogy elérje a csat-
lakozdkat (tulzottan hosszu szabad huzal neheziti a jeldtvitelt). A huzal mindkét
végérdl tavolitsa el a szigetelést.

Ha a peremhuzalt a toltééallomashoz csatlakoztatja, gyézédjon meg réla, hogy a
vezeték bemeneti és kimeneti részei megfeleléen vannak csatlakoztatva a meg-
adott szimboélumok szerint. A huzal bemeneti részét at kell huzni a huzaltarton
keresztul, amely a toltéallomas alatt taldlhatd, majd a piros terminalhoz csatlakoz-
tatni a tarté bal oldalan, a huzal kimeneti részét a fekete terminalhoz kell csatla-
koztatni, amely a huzaltarto felett taldlhato.

Ezutan a toltédllomast a foldhoz rogzitheti a mellékelt tartozékokkal egyiitt szalli-
tott 4 biztositécsavarral, a talajba.

e "’f_d_;
e N
. Bemenet (piros termindl) - a t6lt6dllomds aljatdl (hu-

zalvég).
. Kimenet (fekete termindl) - a pdzsithoz (huzal eleje).

A bemeneti és kimeneti huzalvég csatlakoztatdsa utdn
helyezze fel a védéfedelet.
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Toltés és proba

A robotfilinyiré akkumulatoranak toltése:

Elsé toltés:
Helyezze a robotflinyirét a toltééllomésba a toltéshez, még akkor is, ha a fu-
nyirot gyérilag elétoltotték.

A toltéallomas ellenérzése:
Csatlakoztassa a kdbelt az adapterhez, majd a tépkdbelhez
a toltdéllomas LED jelzéje vildgit. Kapcsolja be a fokap-
csolot; A LED jelzé 1 méasodperces intervallumban zold
szinben villog. Ha a robotflnyird be van helyezve a
toltéédllomasba, és a toltés megkezdddik, a LED jelz6 0,5
masodperces intervallumban villog (gyorsabban).

Miutan a robotflinyird akkumuldtor teljesen fel van toltve, a jelz6ldmpa folya-
matosan vilagft (1).
Megjegyzés: Ha a robotflinyiro LED jelzéje a hosszu (3 érandl hosszabb) toltési
idé utdn még mindig villog, dltaldban azt jelenti, hogy a toltékapcsolat nem
elegendd. Ebben az esetben meg kell tisztitani a robotflinyird dllomas toltd
érintkezdit és a lapos réz érintkezdit. Javasoljuk, hogy a toltéberendezést he-
tente egyszer tisztitsa acélgyapot vagy finom csiszolopapir hasznélataval.

Huzza ki a vezeték bemeneti végét a vords csatlakozobdl. A LED jelzé zold szinnel villog, és megs
perc elteltével a riaszté kikapcsol, de a LED tovébbra is zolden villog. Ily mddon

meghatdrozhato, hogy az dramkdori huzal megszakad-e valahol.

Csatlakoztassa vissza a vezeték bemeneti végét a voros csatlakozohoz; A LED
jelz& most Ujra folyamatosan zolden vilagit (2).

A toltéallomas hasznalatra kész.

=jemid|in

=
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A téltédllomdson lévé "IN felira-
tu nyil a munkateriiletre mutat.
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Beallitas és inditas
Tavolitson el minden olyan idegen targyat, mint gyokér, kovek, faagak, jaté-
kok stb.

Biztonsagi kéd

Id6 bedllitas

Asztal bedllitasai

Az automatikus kezdési id6 beallitasa
Eséérzékel
Akkumulator allapot
Kézi inditas

Vissza az allomasra
Rendben
Beadllitasok
Fékapcsold
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Ora beillitasa
- Nyomja meg a,SET"gombot, amig az ¢ra ikon fel nem villan - majd &llitsa be az id6t a nyiflgombokkal (,HOME"és ,START"), és hagyja
jova az,OK"gombbal.

Munkateriilet beallitasa
- Nyomja meg a,SET"gombot, amig az m2 ikon nem vildgit - éllitsa be a m2-t a nyilgombokkal (,HOME"és,START") 50 m2-es lépések-
ben - 50 és 1000 m2 kozétt - és hagyja jova az,OK"gombbal.

Automatikus inditas

El6szor kapcsolja be a fékapcsoldt.

- Nyomja meg a,SET"gombot.

- [rja be 4-jegy( biztonsagi kodjat/gyari kodot 0000, - erésitse meg az,OK’ gombbal.

- Nyomja meg a m2 terilet bedllitdsdnak megerdsitéséhez, - erésitse meg az,OK" gombbal.

Az automatikus kezdési id6 beallitasa

- Nyomja meg a,SET"gombot, amig a homokora ikon nem vildgit.

- Allitsa be a kivant kezdési idét a nyflgombokkal (,HOME" és,START"), majd erésitse meg az,OK’ gombbal.
Ha a 4 szamjegyU 0000 folyamatosan vilagit, akkor a kezdési id6 be van allitva.

- Nyomja meg a,START" gombot.

Megjegyzés: Amikor a gép befejezte az Gizemi ciklust, 48 draval késébb automatikusan Ujrainditja.

Kézi inditas

El6sz0r kapcsolja be a fékapcsoldt.

- Nyomja meg a,SET"gombot.

- [rja be 4-jegyi biztonsagi kodjat/gyari kodot 0000, - erésitse meg az,OK’ gombbal.
- Nyomja meg a,START" gombot.

Biztonsagi kod beallitasa
A gyari alapértelmezett biztonsagi kod: 0000. Ha meg akarja 6rizni ezt a kédot, jarjon el a fent emlitettek szerint.

Ha meg akarja valtoztatni a kodot

Kezdje a 0000 gyari kod + START megnyomasaval.

A gép elhagyja a dokkoldt és megkezdi a munkat.

Néhany méter utan

- nyomja meg a STOP gombot - a kijelzén az E1 hibakdd jelenik meg.

- Nyomja meg a START gombot, és tartsa lenyomva a START gombot 10 mésodpercig, amig az U133 kod meg nem jelenik a kijelzén.
- Nyomja meg a SET gombot. A zér ikon (kép) villog. Nyomja meg egyesével a gyari 0000 kédot az OK gombbal, amig a 0000 folyama-
tosan nem vilagft.

- Nyomja meg ismét a SET gombot, és a zar ikon villogni kezd.

Most

- nyomja meg az On éltal kivalasztott 4-jegy( biztonsagi kddot, majd az OK gombot.

A személyes biztonsagi kod most be van allitva, és folyamatosan vilagit.

Végul nyomja meg a START gombot, és a gép tovabb Gzemel.
JEGYEZZE MEG A KODJAT!
MEGJEGYZES: Ha elfelejtetti a személyes kédjat, a gépet vissza kell juttatni a forgalmazéhoz.
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Erzékelok

Akadaly- / érintésérzékel6:

Ha a robotflinyiré akadalyba Utkozik, akkor megfordul, majd
megvaltoztatjia mozgasanak iranyét, hogy elkerilje ezt az aka-
dalyt. Ha a flnyiré 3 masodpercen beltl nem taldl ¢j Utvonalat, a
flnyiréegység motorja ledll. Ha a flnyird 10 masodpercen belil
nem taldl Uj Utvonalat, akkor ledll, és késébbi bekapcsoldsahoz
manualis Ujrakezdés szlikséges.

Eséérzékel6:

Nagy esé esetén a robotgép automatikusan visszatér a toltéal-
lomashoz, és Ujrakezdi a munkat, amint a kévetkezé ciklus meg-
kezdd&dik.

Emelés-érzékeld:
Ez az érzékeld a kerekek kdzelében helyezkedik el, és méri a kere-
kek gravitaciés gyorsulasat.

Ha a robotflinyirét kézzel felemelik, vagy ha mindkét kerék
mélyedésben van, a flnyiré kikapcsol, és manuélisan Ujra kell
inditani.

Délésérzékeld:

A robotos flnyird 6-tengelyes érzékelével rendelkezik, amely
minden iranyba méri a délésszoget. Ha a sz6g mérete megha-
ladja a 30 °-ot, a flinyiroegység motorja azonnal ledll, de a flnyird
tovabb halad. Ha ez a sz6g 10 masodpercen beldl kevesebb mint
30 °, akkor a flnyiréegység motorja automatikusan Ujraindul. Ha
azonban ez a sz6g 10 masodpercen beltl nem csokken, a flinyird
kikapcsol, és manualisan Ujra kell indftani.
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Karbantartas és téli tarolas

Altalanos tisztitas:
Ha a robotflinyirét tisztn tartja, meghosszabbitja az élettartamét.

Felso fedél
Emelje fel a felsé fedelet, és puha kefével tisztitsa meg a f(itél és mas szennyezédéstél. Puha ruhéval is megtorolheti (ne oblitse le vizzel,
mivel tartalmaz elektronikus alkatrészeket).

Alsé rész

Puha kefével tisztitsa meg az aljat is. Gy6zddjon meg arrdl, hogy a kések, a késtartd és az elsé kerekek szabadon foroghatnak. Megjegy-
zés: A tisztitds megkezdése el6tt feltétlentl kapcsolja ki a fékapcsolot! Ha a robotflinyird gyakran mozog a nedves fliben, biztositani kell
a fliszalak rendszeres eltavolitasat, hogy a kések szabadon forogjanak.

Toltéallomas
A toltéallomast is gyakran tisztitani kell, hogy a szennyezédés és a fi maradék ne maradjon az alaplemezen.

Kapcsoldk
Hasznaljon finom csiszoldpapirt vagy acélgyapotot a robotkaszald és a bazisallomas kapcsoldinak tisztitdsdhoz, és ezt tobbszor is vé-
gezze el a szezon alatt. Tisztitsa meg a toltéallomas mindkét toltéérintkezdjét.

Fontos, hogy az Osszes csapszeget, csavart és anyat tartésan szorosan rogzitse, ami eléfelté-
tele annak, hogy a robotgépet a lehetd legjobb mikodéképes allapotban tartsa.

Alkatrészcsere:

Kések:

A kések két éles vagoéllel rendelkeznek. Ezért ezek a kések mindkét oldalrél hasznélhatok, és
megfordithatok, ha az egyik vagdél eltompul. Ha mindkét vagoél tompa, a kések konnyen
cserélhetdk csavarhizé segitségével.

Megjegyzés: A mivelet megkezdése el6tt feltétlendl kapcsolja ki a fékapcsolot.

A csavar eltdvolitasa utan fontos, hogy tavolitsa el a fivet és mas szennyezddéseket a kés tartojabol. Ezutan behelyezhetd az Uj kés.
Erésen hizza be a kés csavarjat. Ellendrizze, hogy a kések forognak.

Megjegyzés: Fontos, hogy a forgatas vagy csere folyamata egyszerre valésuljon meg mind a 3 késnél.

Akkumulator:

Az akkumulator élettartama éltaldban 5 év, a robotflinyird munkaterhelésétdl és karbantartasi modjatol figgden.

Az akkumulator cseréje egyszertien elvégezheté az akkumuldtorfedél 4 csavarjanak meglazitassal, és a régi akkumulator Ujra cserélésé-
vel.

Megjegyzés: Mindig eredeti / jovdhagyott alkatrészeket haszndljon!

Térolas téli idészakban:

Javasoljuk, hogy a téli tarolds eldtt toltse fel a robotflinyird akkumuldtorat a toltéallomason.

A robotflinyiré taroldséhoz azt ajénljuk, hogy szaraz helyet valasszon, amely elsésorban a fagytdl védett. Kapcsolja ki a fékapcsolét (0)

az akkumulator védelme érdekében.
Az elegendd teljesitmény megtartasanak érdekében télen ajénlatos tobbszor feltdlteni az akkumulatort. Ezt Ugy teheti meg, hogy a
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Problémaelharitas

aldbbi lépéseket.
Ha a hiba tovabbra is fenndll, vagy ha barmilyen mas helyzet fordul elé, forduljon a forgalmazéhoz.

El6készi- | A robotflnyird Gy6z6djon meg, hogy behelyezte a kulcsot; A toltéallomason kézzel torténd inditdshoz a kulcs beil-
tés nem jon ki. Az akkumulator lemerdilt; lesztése szikséges.
Hagyja a robotflinyirét toltédni addig, amig a LED nem
A toltééllomas nem megfeleld installaciéja; vildgit folyamatosan zolden.
A toltdéllomason 1évd "IN" feliratl nyilnak befelé, a
A peremhuzal nem megfeleld csatlakoztatasa. | valasztott munkateruletre kell mutatnia.
A toltéallomas ald helyezett huzal végét csatlakoztatni
kell a toltéallomas PIROS terminaljdhoz.
A peremhuzal A peremhuzal érzékeld funkcié a normal Az interferencia terlletét zarja korbe peremhuzallal;
mentén az elsé allapottol eltéréen torténik. A kozelben egész
dthaladaskor a biztosan idegen zavaro jel észlelhetd, melynek
robotflinyiré moz- | eredete pld. az elektromos energia foldalatti
gési palydja eltéra | vezetékében, vagy magasfesziltségl beren-
normalis palyatdl, | dezésben keletkezett. Allitsa be a peremhuzal helyzetét tigy, hogy a robotf(-
vagy a flnyiré a nyfré normalis modon érzékelje a jelet.
szakasz bizonyos A legkozelebbi peremhuzal, melyet a szom-
részén megfordul. | széd haszndl, min. 10 m tavolsagban helyez-
kedhet el az ©n huzalatol.
Az dlloméshoz A toltéédllomas installacidja nem egyenes Ellendrizze a toltéallomast, és installdlja Ujra egy szilérd
vald visszatéréskor | fellleten tortént. és egyenletes fellletre.
nincs elegendd
érintkezés a toltd
érintkezdivel
Kezdeti A robotflinyiré 1. 1épés: Hatdrozza meg a parkold poziciot: A meredek, lejtés terlletet jeldlje meg peremhuzallal;
hasznalat | leéll ésa LED jelzé A maximalis tavolsag a robotflinyiré és a legkdzelebbi
PIROSan villog Aterep lejtése, amely 30 °-ndl nagyobb, okoz- | hatar kozott 15 m.

za a majd a délésszenzor aktivalasat;

2. 1épés: A robotflinyird nem érzékeli a jelet a
peremhuzalban.

Ellendrizze a toltéallomas vezeték csatlakozd kapcsait;
Keresse meg a megszakadt helyeket, és kosse 6ssze a

huzal végeit a csomagolasban 1évé rogzitéelemekkel;

Megjegyzés: A LED jelzé folyamatosan zolden vildgit, a
kertleti jel készen 4ll.

3. 1épés: Az emelési szenzor aktivélva van.

Az elsé kerekek beakadhatnak a mélyedések-
be, és a levegbében ldghatnak.

Az ellilsé kerekek elakadtak, nem forognak,
csak cstsznak.

Javitsa meg a pézsit dllapotét;

Tisztitsa meg a flnyiré aljat, és gyézédjon meg rdla,
hogy a kerekek szabadon forognak és mozognak a
tengelydkon.

Megjegyzés: Elészor kapcsolja ki az dramelldtast!

A robotflinyiré Valaki mas megprobaélta Ujra inditani a Helyezze vissza a flnyirdt a toltééllomasba, és inditsa

leall és a LED jelzd
ZOLDen villog.

robotflinyirdt, de az informéaciohiany miatt
sikertelen volt a mivelet.

djra.

A robotflinyird
ledll és a LED jelzd
nem vilagft.

Az akkumuldtor lemerlt.

Helyezze vissza a flnyirét a toltdallomasba, és téltse fel

az akkumulatort.
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A robotflinyird a
peremhuzal éltal
meghatarozott
tertleten kivilre
kerdl, vagy a
peremhuzal éltal
hatarolt tertleten
beldl leallt.

Ha a kerekek, kilondsen a hatso kerekek sérral
vagy mas szennyezédéssel vannak takarva,
nem megfeleld a teljesitmény;

A kerekek nem megfeleld forgdsa esetén a
peremhuzal kdzelében, lejtén vagy nedves
fivon a peremhuzal mentén, a robotflinyiro
hajlamos atcsuszni a peremhuzal alatt a me-
netirdny megvaltoztatasakor.

A peremhuzal érzékeld funkcié a normal
dllapottol eltérden torténik.

Tisztitsa meg a robotflinyird kerekeit; javasoljuk a gyep
javitasat és tisztitasat;

A peremhuzal tul kdzel van a gyep széléhez; biztonsagi
okokbdl javasoljuk, hogy a vezetéket inkdbb befelé
helyezze el;

Lasd az,El6készités" részt.

Altaldnos | Magas zaj és A kések tompak és a flinyiroelem nem ki- Konkrét helyzettd| fliggéen forditsa meg a késeket vagy
munkafo- | rezgés. egyensulyozott; cserélje ki Uj késekre. Fontos, hogy a forditas vagy csere
lyamat minden késnél egyidejlleg torténjen;
A késtarcsa megsérult a kemeény targyakra Cserélje ki a késtarcsét Ujra;
gyakorolt hatéds kdvetkeztében; Huzza meg erbsen az anyat.
A késtarcsa rogzité anyai meglazultak.
Altaldnos munka- | Szennyezett toltés csatlakozok az allomason; | Tisztitsa meg a télté-csatlakozokat és a réz szemeket is;
folyamat Szennyezett réz toltészemek a robotflinyirdn;
AZ egyes ’(”O|’.E'éS'I Az akkumuldtor kapacitdsa az ismételt toltés Itt az ideje Uj akkumulatort vasarolni, hogy Ujra magas
C|k|usoI§ k,,OZOtt' és lemerdlés miatt csokken. teljesitményt nyujtson.
munkaidd fokoza-
tosan csokken.
Az eséérzékeld Az eséérzékeld nem volt deaktivélva. Tisztitsa meg mindkét fém csatlakozét.
aktivalasa utdn a
robotflinyiré mar
nem indul rend-
szeresen.
Megjegyzés:

Amikor Ujrainditja a robotftinyirét, helyezze a peremhuzal kozelébe gy, hogy tavolsaga ettdl a huzaltdl max. 2 méter legyen.
Az dramellatds kikapcsoldsa utdn az Ujrainditasi eljarast a toltéallomason belil kell végrehajtani.
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Muszaki adatok
ROBOTFUNYI'RC'), RRM 1000 MODELL

Litium akkumulator kapacitasa: 4 Ah

Kések fordulatszama: N0 2900/min

Vagasszélesséq: 24cm

Megfeleld flves terdlet: 1000 m?-ig
Maximalis sebesséq: 0,5m/s
Csapszegek szama: 150db

Tanusitvany c

M

Hulladék megsemmisitése

Ne dobja a terméket normal hdztartasi hulladék kozé.
Adja at Ujrahasznosithatd hulladékgyjté szervezetnek, hogy az Ujrahasznosithato részei Ujrahasznosithatok legyenek, és
a nem Ujrahasznosithatd részeket kornyezetbarat modon megsemmisitsék.

GARLAND distributor, s.r.o. [
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in
czech Republic
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Zawartosc¢ opakowania

—
.

Stacja tadujaca

Robot koszacy

4 klucze bezpieczenstwa

3 zestawy nozy zapasowych wiacznie ze srubami
1 adapter zasilajacy

4 paliki zabezpieczajace do stacji fadujacej

150 palikéw do instalacji drutu obwodowego

Drut o dtugosci 150 m
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2 kartonowe szablony pomiarowe

—
o

4 taczniki do instalacji drutu

—
—
.

Instrukcja obstugi
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Wstep i bezpieczenstwo

Wstep

Gratulujemy wyboru produktu wyjatkowo wysokiej jakosci. Ta maszyna,
ktorej producentem jest spotka Ningbo NGP Industry Co,, Ltd, to kosiarka z
napedem na prad staty (pobierany z akumulatora) korzystajaca z mikrokom-
putera, urzadzen ustawiania czasu i czujnikéw do regulacji niezaleznego
dziatania niewymagajgcego nadzoru, w ograniczonej przestrzeni ogrodu.
Maszyna przeznaczona jest zwtaszcza do koszenia i pielegnacji trawnikow
przydomowych. Przestankg do osiggniecia najlepszych wynikéw podczas
uzytkowania robota koszgcego RM24A jest znajomos¢ jego funkcji. Niniejsza
instrukcja obstugi zawiera wazne informacje o robocie, sposobie jego instala-
cji oraz uzytkowania. W razie watpliwosci mozna odnalez¢ wiecej informacji
na naszej stronie internetowej www.redbackpower.com.

Symbole na robocie koszagcym RM24A
Na kosiarce znajduja sie nastepujgce symbole. Uwaznie sie z nimi zapoznaj,
aby wiedzie¢, co oznaczaja.

Przed rozpoczeciem uzyt-
kowania robota koszacego
RM24A uwaznie przeczytaj
niniejsza instrukcje obstugi
i upewnij sie, ze jej tresc
jest dla Ciebie zrozumiata.

Podczas dziatania kosiarki
moze dochodzi¢ do odrzu-
cania przedmiotéw, dlate-
go zachowaj ostroznos¢,
bedac w zasiegu jej pracy, i
poruszaj sie w bezpiecznej
odlegtosci od niej.

Aby zapewnic bezpieczne
i efektywne wykorzystanie
kosiarki, nalezy stosowac
sie do ostrzezen i wska-
zéwek dotyczacych bez-
pieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukgji.

11

Jesli robot dziata, nie do-
pus¢, aby w zasiegu jego
pracy znajdowaty sie dzieci,
zwierzeta domowe i osoby
postronne.

c—®

=

==

Robota koszgcego RM24A
mozna uruchomi¢ tylko
wtedy, gdy prawidtowo
wiozono klucz ochrony
przed kradzieza.

ey

Utrzymuj rece i nogi w
bezpiecznej odlegtosci od
poruszajacych sie nozy.

==

Kontrole i konserwacje
nalezy przeprowadzac z
wigcznikiem przetaczonym
na pozycje OFF (Wyfgczo-
ne).

Nie nalezy jezdzi¢ na robo-
cie RM24A.
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Zasady bezpieczenstwa

Przgd*roz_poczeciem uzytkowania uwaznie przeczytaj niniejsza instrukcje
obstugi
Instrukcje zachowaj do wgladu

Szkolenie
a. Uwaznie przeczytaj zalecenia. Zapoznaj sie z elementami sterowania i prawidtowym sposobem uzycia tej maszyny.

b. Nigdy nie dopus¢, aby z urzadzenia korzystaty osoby, ktére nie zostaty zapoznane z niniejszymi zaleceniami. Minimalny wiek umozli-
wiajacy prace przy uzyciu tego urzadzenia moze byc okreslony w lokalnych przepisach.

c. Obstuga lub uzytkownik maszyny odpowiada za wypadki lub ryzyka zagrazajace osobom lub ich mieniu.

Przygotowanie

a. Zapewnij przeprowadzenie prawidtowej instalacji automatycznego systemu ograniczenia obwodu zgodnie z wiasciwymi instrukcja-
mi.

b. Regularnie kontroluj przestrzen, w ktérej maszyna ma by¢ uzywana i usuwaj wszystkie kamienie, gatezie, druty, kosci i inne przed-
mioty obce.

. Regularnie sprawdzaj wizualnie, czy nie doszto do uszkodzenia lub nadmiernego zuzycia nozy, Srub montazowych nozy i zestawu
elementow tnacych. Zuzyte lub uszkodzone noze i sruby nalezy wymienia¢ w catych zestawach tak, aby zapewnic¢ zréwnowazenie
urzadzenia.

Eksploatacja
a. Nie zblizaj rak ani ndg do obracajacych sie czesci.
b. Nigdy nie podnos ani nie przeno$ urzadzenia z wigczonym silnikiem.
c. Uzywaj wylacznika:
- przed zdjeciem blokady;

- przed kontrolg, czyszczeniem lub konserwacja maszyny.

Dodatkowo takze wtedy, jesli trzeba wyfgczy¢ maszyne w trybie automatycznym

Nie pozostawiaj dziatajacej maszyny bez nadzoru, jesli wiadomo, ze w jej poblizu moga znajdowac sie zwierzeta domowe lub ludzie,
zwhaszcza dzieci.

Konserwacja i przechowywanie
a. Aby zapewni¢ bezproblemowag eksploatacje tego urzadzenia, zadbaj, aby wszystkie nakretki i sruby byty doktfadnie dokrecone.
b. Ze wzgledow bezpieczeristwa wymieniaj zuzyte lub uszkodzone czesci.

c. Zapewnij uzywanie tylko witasciwego typu mechanizmu koszacego.

d. Zapewnij, aby tadowanie akumulatoréw przeprowadzane byto przy uzyciu tadowarki/adaptera wtasciwego typu zalecanego przez
producenta. Niewfasciwe uzycie moze spowodowac porazenie pradem elektrycznym, przegrzanie lub wyciek ptynu zracego z aku-
mulatora.
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Projektowanie

Sporzadzenie planu miejsca pracy:

Aby robot koszacy wykonywat koszenie w
pozadanym zakresie i nigdzie indziej, nalezy
ograniczy¢ zakres jego pracy przy pomaocy
drutu obwodowego.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wykonac
rysunek przestrzeni pracy robota koszacego i wyznaczy¢ w nim,przeszkody”, ktére robot powinien omijac i ktére powinny byc takze
ograniczone drutem obwodowym.

W przypadku, Ze sgsiad takze uzywa robota koszacego, wazne jest, aby zachowac odlegtos¢ minimalnie 10 metréw pomiedzy drutami
obwodowymi ograniczajacymi obszary pracy dwoch robotdw, dzieki czemu zapobiegnie sie wzajemnemu zaktdcaniu sygnatu w dru-
tach obwodowych.

Wazne jest takze, aby stacja tadujaca robota byfa zainstalowana w odlegtosci minimalnie 10 m od drutu uzywanego przez sasiada.

Aby uniknac¢ ewentualnych problemow, podczas ktadzenia drutu obwodowego nalezy kierowa¢ sie doktadnie sporzadzonym rysun-
kiem.

Umieszczenie stacji tadujacej:
Sporzadzajac rysunek zacznij od umieszczenia na nim stacji w stosownej odlegtosci od wiasciwego wiacznika zewnetrznego, ponie-
waz dtugos¢ kabla zasilajgcego stacji wynosi 15 m.

Stacja fadujgca musi by¢ umieszczona na twardej, ptaskiej powierzchni.

Unikaj umieszczania stacji tadujacej:
- Wrogu trawnika
W nisko usytuowanych miejscach, gdzie stacja tadujaca lub robot moze
zostac uszkodzona przez katuze wody lub
Pod wysokim drzewem, w zwigzku z niebezpieczeristwem uderzenia pioru-
na

Uwaga: Wazne jest zapewnienie, aby adapter sieciowy i wtyczka kabla
elektrycznego byty zawsze suche!

Przed stacja fadujaca nalezy pozostawi¢ przynajmniej 2 m wolnej przestrzeni,
aby zapewnic, ze maszyna bedzie moéc bez problemu powracac do stacji. Za
stacjg fadujacg potrzebna jest wolna przestrzert 1 m.

Zasady ktadzenia drutu obwodowego:
Drut obwodowy musi by¢ podtagczony tak, aby tworzyt ciagty obwod bez
przeszkdd i krzyzowania. W zestawie znajduje sie drut o dtugosci 100 m.

Max. odlegtos¢ miedzy poszczegdlnymi palikami instalacji drutu obwodo-
wego moze wynosi¢ 1 m. W zestawie jest 100 palikow.

Nigdy nie tworz rogéw pod katem prostym (90°). W rogach nalezy stworzy¢
katy minimalnie 100° (patrz rysunek).

- Drut obwodowy musi by¢ umieszczony w odlegtosci 10-30 cm od linii gra-
nicznej trawnika. Odlegtos¢ 10 cm jest potrzebna wéwczas, gdy sasiednie
powierzchnie (np. ptyty chodnikowe) znajduja sie na tym samym poziomie
co trawnik, odlegtos¢ 20 cm jest potrzeba w przypadku twardego ogra-
nicznika, a odlegtos¢ 30 cm w przypadku miekkiej krawedzi, np. w kierunku
krzewow i innych zarosli, w ktorych robot mogtby utkwic.

- Przy pomocy drutu obwodowego twoérz wysepki, np. w miejscach rabatow
kwiatowych, z ograniczeniem miejsc, w ktorych robot nie ma kosi¢. Od-
legto$¢ miedzy przychodzacym i wychodzacym fragmentem drutu musi
wynosi¢ maksymalnie 5 mm.

- Kamienie, w ktore robot koszacy moze uderzy¢, nie stanowia problemu, jesli
s3 na tyle ciezkie, ze robot nie moze ich przemiescic. Jesli jednak kamiert ma
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Min. 1 metr

' Rog min.100°>q

Min. 0,6 metra <] 5 mm miedzy frag-
mentami drutu yAN

Min. 2 metry

[> 0,3 metra \VA

<] Min.2metry ” \ <] Min. 1 metr [>

/

pochylong powierzchnie, na ktéra robot mogtby przez przypadek wjecha¢, nalezy takie kamienie przemiesci¢ w inne miejsce lub
usunac z powierzchni roboczej.

Jesli w poblizu znajduja sie drzewa, ktérych korzenie wystaja z ziemi, nalezy ograniczy¢ przestrzen z tymi korzeniami przy pomocy
drutu obwodowego, aby zapewnic¢ ochrone drzewa przed uszkodzeniem. W miejscach bez widzialnych korzeni nie trzeba ktas¢
drutu obwodowego.

Jesli drogi przejazdowe lub chodniki ogrodowe sg na tym samym poziomie co trawnik, robot koszacy bedzie je tatwo przejezdzac.
Jesli jednak chcesz zapobiec temu przejezdzaniu, nalezy pozostawi¢ odlegtos¢ 10 cm miedzy drutem obwodowym a krawedzig
drogi dojazdowej. Jesli droga dojazdowa jest pokryta zwirem lub podobnym materiatem, robot nie bedzie mogt przez nig przeje-
chac¢. W tym przypadku nalezy zachowac odlegtos¢ 30 cm miedzy drutem obwodowym a drogg dojazdowa.

Robot koszacy potrafi pokonywac zbocza o nachyleniu do 30°.

Robot koszacy jest wyposazony w czujnik, dzieki ktéremu sie zatrzyma, jesli znajdzie sie przed powierzchnig o wiekszym nachyleniu.
Jesli powierzchnia opada w kierunku do drutu obwodowego przy nachyleniu ponad 25°, robot moze opuszczac przestrzen robocza
wskutek slizgania sie po mokrej trawie. Dlatego zaleca sie, aby w przypadku

takiego terenu drut obwodowy potozy¢ w odlegtosci nawet 40 cm od granicy

obszaru.
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Instalacja

Przygotowanie materiatéw:
Wyjmij drut obwodowy, taczniki, paliki i 2 kartonowe szablony pomiarowe
Ponadto beda potrzebne: mtotek, obcegi, klucz pfaski/sztorcowy

Przygotowanie trawnika:

Przy instalacji drutu obwodowego przeprowadzanej przy pomoc palikéw, trawa
nie powinna by¢ wyzsza niz 60 mm. Jesli trawa jest wyzsza, zaleca sie uprzednie
skoszenie trawnika przy pomocy zwyktej kosiarki do trawy. Nastepnie mozna
potozy¢ drut, ktéry powinien znajdowac sie najblizej przy ziemi, przez co zapobie-
gnie sie ryzyku przeciecia przez kosiarke i mozliwosci, ze ludzie beda sie o niego
potykac. Po krétkim czasie dojdzie do wchtoniecia drutu w darn trawnika.

Postepowanie podczas ktadzenia drutu obwodowego:

Umies¢ stacje tadujaca robota koszacego w pozycji zaznaczonej na sporzadzonym
rysunku (poza tym miejscem), a nastepnie wbij pierwszy palik. Dbaj o to, aby
zachowac wolny koniec drutu o dtugosci 0,5 m, ktéry zostanie wykorzystany pod-
czas koricowej instalacji stacja fadujace).

Potéz drut obwodowy swobodnie wokdt obszaru roboczego zaznaczonego na
sporzadzonym rysunku ogrodu. Podczas kolejnych krokéw pozycje drutu bedzie
mozna fatwo zmienic.

Nastepnie mozna rozpocza¢ wbijanie palikow. Uzyj dostarczonych kartonowych
szablonow, aby zachowac¢ pozadane odlegtosci od krawedzi (10-30 cm, w zalez-
nosci od charakteru tej krawedzi tak jak opisano w czesci,Planowanie”).
Odlegtos¢ miedzy palikami musi wynosi¢ max. 1 m. Zaleca sie, aby w okolicach
rogoéw, ktére zawsze maja byc tworzone z katem ponad 100°, paliki byty umiesz-
czone w mniejszych odlegtosciach.

Jedli na trawniku sg obszary, ktérych robot nie ma kosi¢, ogranicz je przy pomocy
drutu obwodowego w sposéb opisany na stornie 4.

Uwaga: max. 5 mm miedzy przychodzacym a wychodzacym fragmentem drutu
obwodowego (patrz rysunek na stronie 4).

Gdy podczas ktadzenia drutu obwodowego znajdziesz sie znéw przy stacji faduja-
cej, whij ostatni palik.

Podtacz drut obwodowy do stacji fadujace;j:

Koniec drutu przytnij na dtugos¢, ktéra wystarczy do osiggniecia ztgczy (zbyt
dtuga koncowka moze spowodowac problemy podczas transmisji sygnatu). Usun
izolacje z obu koricowek drutu.

Podczas podfgczania drutu obwodowego do stacji tadujacej zachowaj wiasciwe
podigczenie fragmentu wejsciowego i wyjsciowego wedtug oznaczonych symbo-
li. Wejsciowg koncowke drutu nalezy przeciggnac przez uchwyt drutu znajdujacy
sie pod stacja fadujgcg, a nastepnie podigczy¢ do czerwonego ztgcza po lewej
stornie tego uchwytu, podczas gdy wyjsciowg korcéwke drutu nalezy podigczy¢
do czarnego ztgcza znajdujgcego sie nad uchwytem drutu.

Nastepnie mozna przymocowac stacje tadujgca do ziemi, przykrecajgc do ziemi 4
haki bezpieczenstwa bedace czescig zestawu.

= "’f_d_;
Y ¥
. Wejscie (czerwone ztqcze) — od dolnej strony stacji ta-

dujqcej (koricéwka drutu).
. Wyjscie (czarne ztqcze) — do trawnika (poczqtek drutu).

Po podtqczeniu wejsciowej i wyjsciowej koricowki drutu
zatéz ostone ochronng.
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tadowanie i probowanie

tadowanie akumulatora robota koszacego:

Pierwsze tadowanie:
Umies¢ robota koszacego w stacji fadujacej w celu natadowania, takze wéw-
czas, gdy robot byt natadowany fabrycznie.

Wyprébowanie stacji tadujacej:

+ Podtacz kabel do adaptera, a nastepnie do gniazdka elektrycz-
nego; zapali sie wskaznik LED na stacji tadujacej. Wiacz
przycisk gtéwnego wigcznika robota; wskaznik LED
zielono co 1 sekunde. Jesli robot koszgcy jest wtozony
do stacji fadujacej i rozpoczeto tadowanie, wskaznik LED
mruga do 0,5 sekundy (szybkiej).

Gdy akumulator robota koszacego jest w pet- ni
natadowany, wskaznik Swieci nieprzerwanie na zielono (1).

Uwaga: Jesli wskaznik LED robota koszacego wcigz mruga takze po uptynieciu
czasu fadowania (dtuzej niz 3 godziny), zwykle oznacza to, ze kontakt tadujacy
jest niewystarczajacy. W takim przypadku nalezy wyczyscic styki tadujace stacji
i ptaskie miedziane kontakty robota koszacego. Zaleca sie czyszczenie tych
czesci systemu tadujacego raz w tygodniu przy uzyciu wetny stalowej lub deli-
katnego papieru sciernego.

Odtacz korcédwke wejsciowa drutu obwodowego od czerwonego zigcza.
Wskaznik LED bedzie mrugac na zielono i zabrzmi sygnat dzwiekowy alarmu.
Po 30 sekundach sygnat dzwiekowy sie wytaczy, ale wskaznik LED bedzie w
dalszym ciggu mrugac na zielono. W ten sposéb mozna stwierdzi¢, czy drut
obwodowy nie jest w ktoryms miejscu przerwany.
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Podtgcz ponownie wejsciowg korcédwke drutu do czerwonego ztgcza; wskaz-
nik LED bedzie teraz nieprzerwanie swiecic¢ na zielono (2).

e

Stacja fadujaca jest gotowa do uzycia.
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Strzatka z oznaczeniem ,IN” na
stacji tadujqcej skierowana jest
do obszaru pracy.
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Regulacja i uruchomienie

Usun wszystkie przedmioty obce, takie jak: korzenie, kamienie, gatezie, za-
bawki itp.

Ustawienia:
Po zakonczeniu instalacji i tadowania mozna wykonac ustawienia.

Kod bezpieczenstwa
Ustawienie czasu
Ustawienia pulpitu
Ustawianie automatycznego czasu startu
Czujnik deszczu
Stan baterii

Start reczny

Wré¢ na stacje

ok

Ustawienia
Wytacznik gtéwny

_ =0 o0ONOOUIDWN=
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Ustawienia zegara
- Naciskaj,SET’, dopoki nie zaswieci sie ikona zegara — wprowadz godzine przy pomocy przyciskow ze strzatkami (,HOME" i, START") i
potwierdZ przyciskiem ,OK".

Ustawienia powierzchni
- Naciskaj,SET’, dopoki nie zaswieci sie ikona m2 — wprowadzZ m2 przy pomocy przyciskow ze strzatkami (,HOME" i, START") w krokach
po 50 m2 - od 50 do 1000 m2 i - potwierdz przyciskiem,OK"

Automatyczne uruchamianie

Uruchom przy pomocy wytacznika gtéwnego.

« Nacisnij, SET".

- Wprowad? swoj 4-znakowy kod bezpieczenstwa / kod fabryczny 0000, - potwierd? przyciskiem,OK".
- Nacisnij, aby potwierdzi¢ ustawienia powierzchni m2, - potwierdz przyciskiem ,OK".

Ustawienia godziny automatycznego uruchamiania

- Naciskaj,SET’, dopoki nie zaswieci sie ikona klepsydry.

- Wprowad? zadang godzine uruchomienia przy pomocy przyciskow ze strzatkami (,HOME" i ,START") i > potwierdZ przy pomocy,OK".
Jezeli nieprzerwanie $wiecg 4 cyfry 0000, oznacza to, ze ustawiono godzine uruchomienia.

- Nacisnij, START".

Uwaga: Jezeli urzadzenie zakonczyto swoj cykl pracy, uruchomi sie on ponownie automatycznie 48 godzin pézniej o tej samej godzi-
nie.

Reczne uruchamianie

Uruchom przy pomocy wytacznika gtéwnego.

- Nacisnij, SET".

- Wprowadz swdj 4-znakowy kod bezpieczenstwa / kod fabryczny 0000, - potwierdz przyciskiem,OK".
- Nacisnij, START".

Ustawienia kodu bezpieczenstwa
Fabrycznie ustawiono kod bezpieczeristwa: 0000. Jezeli chcesz zachowac ten kod, postepuj zgodnie z podanymi powyzej krokami.

Jezeli chcesz zmienic kod

Start wprowadz kod fabryczny 0000 + START.

Urzadzenia opusci stacje dokujaca i rozpocznie prace.

Po kilku metrach

- nacisnij STOP — na wyswietlaczu pojawi sie kod btedu E1.

- Nacisnij START i przytrzymaj przycisk START przez 10 sekund, dopoki na wyswietlaczu nie pojawi sie kod U133.

- Nacisnij SET. Ikona blokady (rysunek) miga. Naciskaj kolejno kod fabryczny 0000 z OK, dopdki nie bedzie swieci¢ nieprzerwanie 0000.
- Ponownie nacisnij SET, aby ikona blokady zaczeta migac.

Teraz

- wprowadz wybrany przez siebie 4-znakowy kod bezpieczenstwa, a nastepnie nacisnij OK.

Twoj osobisty kod bezpieczeristwa zostat ustawiony i $wieci nieprzerwanie.

Nastepnie nacisnij START, aby kontynuowac prace urzadzenia.

ZAPAMIETAJ SWOJ KOD!

UWAGA: Jezeli zapomnisz kodu osobistego, konieczne bedzie wystanie urzadzenia do dystrybutora w celu jego zreseto-
wania.
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Czujniki

Czujnik przeszkoéd/kontaktu:

Jesli robot koszacy napotka przeszkode, odwréci sie, a nastepnie
zmieni kierunek ruchu tak, aby oming¢ przeszkode. Jesli robot
nie znajdzie nowej drogi w ciggu 3 sekund, zatrzyma silnik me-
chanizmu koszacego. Jesli robot nie znajdzie nowej drogi w cig-
gu 10 sekund, wytaczy sie i jego ponowne uruchomienie bedzie
wymagato recznego uruchomienia.

Czujnik deszczu:

W razie silnego deszczu robot koszacy automatycznie wroci do
stacji tadujacej i rozpocznie prace z nastepnym cyklem robo-
czym.

Czujnik podniesienia:
Ten czujnik jest umieszczony w poblizu kotek i miedzy ich przy-
spieszenie grawitacyjne.

Jesli robot koszacy zostanie recznie podniesiony lub jesli oba
kétka wjada we wagtebienie, robot sie wytaczy i bedzie trzeba
uruchomi¢ go recznie.

Czujnik pochylenia:

Robot koszacy jest wyposazony w zintegrowany czujnik szescio-
osiowy, ktory mierzy kat pochylenia we wszystkich kierunkach.
Jedli kat nachylenia przekroczy 30°, silnik mechanizmu koszacego
natychmiast sie zatrzyma, ale robot bedzie jechac dalej. Jesli kat
w ciggu 10 sekund zmniejszy sie na mniej niz 30°, silnik mecha-
nizmu koszacego automatycznie sie uruchomi. Jesli jednak kat
ten w ciggu 10 minut sie nie zmniejszy, robot sie wytaczy i trzeba
bedzie uruchomic go recznie.

12




INSTRUKCJA OBSLUGI - RRM 1000

Konserwacja i przechowywanie w zimie

Zwykie czyszczenie:
Utrzymanie robota koszacego w czystosci przedtuzy jego zywotnosc.

Gdrna obudowa
Podnies gérng cze$¢ obudowy i przy pomocy miekkiej szczoteczki oczys¢ ja z trawy i innych zanieczyszczeh. Mozna takze przetrzec
miekka $ciereczka (nie ptucz jej jednak w wodzie, poniewaz zawiera czesci elektronicznie).

Spodnia czesé

Przy pomocy miekkiej szczoteczki wyczys¢ takze spodnig czes¢. Upewnij sie, ze noze, uchwyt nozy i przednie kétka moga swobodnie
sie obraca¢. Uwaga: Przed rozpoczeciem czyszczenia nie zapomnij wytaczy¢ gtéwnego wigcznika! Jesli robot koszacy czesto porusza
sie w mokrej trawie, nalezy zapewnic regularne czyszczenie nozy z przylepionej trawy, aby umozliwic ich swobodny ruch.

Stacja tadujaca
Takze stacje fadujaca nalezy czesto czysci¢, aby usunac zanieczyszczenia i resztki trawy z jej korpusu.

Ziacza
Do czyszczenia ztaczy na robocie koszacym i stacji tadujacej uzywaj delikatnego papieru $ciernego lub wetny stalowej i wykonuj to
czyszczenie kilka razy w sezonie. Wyczy$¢ oba ztacza tadujace, w ktére wyposazona jest sta-
cja tadujaca.

Wazne jest zapewnienie, aby wszystkie ztacza, Sruby i nakretki byty zawsze dobrze dokre-
cone. Jest to podstawa do utrzymania robota koszacego w najlepszym osiggalnym stanie
roboczym.

Wymiana czesci zamiennych:

Noze:

Noze maja 2 ostro zaostrzone ostrza. Dlatego nadaja sie one do wykorzystania obustron-
nego i mozna je obréci¢, jesli jedna ze stron sie stepi. Jesli oba ostrza s3 tepe, noze mozna
fatwo wymienic przy pomocy srubokreta.

Uwaga: Przed rozpoczeciem tej czynnosci nie zapomnij wytaczy¢ gtdéwnego wigcznika.

Po wyjeciu sruby wazne jest usuniecie trawy i innych zanieczyszczen z uchwytu noza. Nastepnie mozna zatozy¢ nowy néz. Mocno
dokrec¢ $rube noza. Sprawdz, czy noze mogg sie obracac.

Uwaga: Wazne jest, aby odwrdcenie lub wymiana przebiegta jednoczes$nie dla wszystkich 3 nozy.

Akumulator:

Zywotnos¢ akumulatora wynosi standardowo 5 lat, w zalezno$ci od obcigzenia i sposobu konserwacji robota.

Akumulator mozna fatwo wymienic przez poluzowanie 4 $rub ostony akumulatora i wtozenie nowego akumulatora.

Uwaga: Zawsze uzywaj oryginalnych/zatwierdzonych czesci zamiennych!

Przechowywanie w zimie:

Przed odstawieniem na zime zaleca sie natadowanie akumulatora robota w stacji tadujacej.

Do przechowywania robota zaleca sie suche pomieszczenie chronione przed mrozem. Wytacz gtéwny wiacznik (0), aby zapewnic

ochrone akumulatora.

Ab
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Rozwigzywanie problemoéw

Jedli robot koszacy w tej fatwej w uzyciu wersji nie dziata prawidtowo, rozwigz problem wedtug ponizszych krokéw.
Jedli usterka nie zostanie usunieta lub jesli nastang inne sytuacje, zwrd¢ sie do sprzedawcy.

Przygoto-
wanie

Robot koszacy nie
wyjezdza.

Upewnij sie, ze wsunieto klucz;
Akumulator jest roztadowany;

Niewtasciwa instalacja stacji fadujacej;

Niewtasciwe podtgczenie drutu obwodowe-
go.

Reczne uruchomienie w stacji tadujacej wymaga wsu-
niecia klucza.

taduj robota az do momentu, gdy wskaznik LED zacznie
Swieci¢ na zielono.

Strzatka z oznaczeniem, IN"na stacji tadujgcej powinna
by¢ skierowana do $rodka obszaru pracy.

Koncowka drutu, ktéra jest potozona pod stacjg tadujaca
powinna by¢ podtagczona do CZERWONEGO ztacza stacji
tadujacej.

Przy pierwszym
przejezdzie wzdtuz
drutu obwodo-
wego tor ruchu
robota rozni sie

od normalnego
toru lub robot w
pewnym fragmen-
cie tego toru sie
odwraca.

Usterka funkgji detekgji drutu obwodowego.
W poblizu prawdopodobnie wystepuje sygnat
zaktécajacy, na przyktad z podziemnego
systemu rozwodu energii elektrycznej, z urza-
dzenia wysokiego napiecia itp.

Najblizszy drut obwodowy uzywany przez
sasiada powinien by¢ potozony w odlegtosci
min. 10 m od Twojego drutu.

Obszar, w ktérym dochodzi do zaktécen, ogranicz dru-
tem obwodowym;

Zmien pozycje drutu obwodowego tak, aby robot ko-
szacy mogt w normalny sposéb wykrywac sygnat.

Niewystarczajacy
kontakt ze stykami
tadujacymi przy
powrocie do stacji

Instalacja stacji fadujacej na nieréwnej po-
wierzchni.

Skontroluj stacje fadujaca i ponownie ja zainstaluj na
twardej i réwnej powierzchni.

Pierwsze
uzycie

Robot koszacy
zatrzyma sie i
wskaznik LED
zacznie mrugac na

Krok 1: Zaznacz pozycje parkowania:

Pochylenie terenu powyzej 30° spowoduje
aktywacje czujnika pochylenia;

Ogranicz ten stromy obszar drutem obwodowym;
Maksymalna odlegtos¢ miedzy robotem koszacym a
najblizszym ograniczeniem wynosi 15 m.

CZERWONO
Krok 2: Robot koszacy nie potrafi wykry¢ Skontroluj styki po potagczeniu drutu w stacji fadujacej;
sygnatu z drucie obwodowym. Znajdz odpowiednie miejsce i potacz korncowki drutu
przy pomocy tacznikdw dostarczonych w opakowaniu;
Uwaga: LED swieci na state zielono, sygnat obwodowy
jest gotowy.
Krok 3: Czujnik podniesienia jest aktywowany. | Zmien stan trawnika;
Przednie kétka mogg zosta¢ uchwycone w Wyczys¢ spdd robota i upewnij sie, ze kétka mogg swo-
zagtebieniach, w skutek czego zawisng w bodnie sie poruszac i przesuwac w osiach.
powietrzu. Uwaga: Najpierw odigcz zasilanie!
Przednie kotka sie zablokowaty, nie mogg sie
obracac i tylko sie przesuwaja.
Robot koszacy Ktos inny sprébowat ponownie wigczyc robo- | Umieéé robota z powrotem w stacjitadujacej i ponow-

zatrzyma sig i
wskaznik LED
zacznie mrugac na
ZIELONO.

ta, jednak nie udato sie to wskutek niewystra-
czajgcych informacji.

nie go uruchom.

Robot koszacy
zatrzymuje sie i
wskaznik LED nie

Akumulator jest rozladowany.

Umiesc robota z powrotem w stacji tadujgcej i nataduj
akumulator.
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Robot koszacy wy- | Jesli kétka, szczegdinie tylne, pokryte sg bto- Wyczys¢ kotka robota koszacego; zaleca sie naprawe i
jezdza poza obszar | tem lub innymi zanieczyszczeniami, powodu- | sprzatniecie trawnika;
okreslony przez je to niewystarczajacy zamach;
drut obwodowy
lub zatrzymuje Niewystarczajacy obrét w poblizu drutu Drut obwodowy znajduje sie zbyt blisko krawedzi traw-
sie poza tym ob- obwodowego, na zboczu lub na mokrej nika; ze wzgleddw bezpieczenstwa zaleca sie przesunie-
szarem w poblizu | trawie przy drucie obwodowym powoduje, ze | cie drutu blizej srodka;
drutu obwodo- robot ma tendencje zeslizgiwac sie przez drut
wego. obwodowy przy zmianie kierunku. Patrz cze$¢,Przygotowanie”.
Usterka funkgji detekcji drutu obwodowego.
Zwykfa Nadmierny hafasi | Noze s tepe i niewywazone; W zaleznosci od konkretnej sytuacji odwrédc noze lub
praca drgania. wymien je na nowe. Wazne jest, aby odwrocenie lub wy-
Tarcza nozy jest uszkodzona wskutek uderze- | miana nozy przebiegta u wszystkich nozy jedoczesnie;
nia w twardy przedmiot; Wymien tarcze nozy na nowa;
Nakretki mocujace tarczy nozy sg poluzowa- Mocno dokre¢ nakretki.
ne.
Zwykta praca Zanieczyszczenia stykdw tadujgcych w stacji; | Wyczysc styki i oczka miedziane;
Czas pracy miedzy | Zanieczyszczone oczka miedziane robota
poszczegolnymi koszacego;
cyquml stopnio- Pojemnos¢ akumulatora spadta wskutek wie- | Nadszedt czas zakupu nowego akumulatora, aby mozna
wo sig skraca. lokrotnego tadowania i roztadowywania. byto osiagna¢ wysoka wydajnosc.
Po poprzedniej Czujnik deszczu sie nie dezaktywowat. Wyczys¢ oba metalowe kontakty.
aktywacji czujnika
deszczu robot
koszacy przestat
regularnie wyjez-
dzac.
Uwaga:

Zawsze gdy chcesz wykonac ponowne uruchomienie robota, przemie$¢ go w poblize drutu obwodowego tak, aby odlegtos¢ od drutu
wynosita max. 2 metry.
Po wytgczeniu zasilania ponowne uruchomienie nalezy wykonac w stacji tadujacej.




INSTRUKCJA OBSLUGI - RRM 1000

Dane techniczne
ROBOT KOSZACY DO TRAWY, MODEL RRM 1000

Pojemnosc¢ akumulatora litowego: 4 Ah

Obroty nozy: No 2900/min

Szerokos¢ pracy: 24cm

Witasciwa powierzchnia trawiasta: Do 1000 m?
Maksymalna predkos$¢ napedu: 0,5m/s
llo$¢ paliow: 150 szt.

Certyfikaty c

M

[ [
Utylizacja odpadu
Nie utylizuj produktu razem ze zwyktym odpadem komunalnym.
Przekaz go organizacji zapewniajacej zbiorke odpadow podlegajacych recyklingowi, aby jego czesci podlegajace recy-
klingowi mozna byto wykorzysta¢ ponownie, i aby czesci niepodlegajace recyklingowi mogty zostac¢ zutylizowane we
wiasciwy sposéb przyjazny dla srodowiska naturalnego.

GARLAND distributor, s.r.o.
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in
czech Republic
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Polnilna postaja

Robotska kosilnica

4 varnostni kljuci

3 kompleti nadomestnih rezil, vklju¢no z vijaki
1 napajalni kabel

4 varnostni klini za polnilno postajo

150 klinov za namestitev mejne Zice

Kabel dolzine 150 m

2 merilni kartonski sabloni

4 prikljucni deli za namestitev zice

Navodila za uporabo
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NAVODILA ZA UPORABO- RRM 1000

Uvod in varnost

Uvod

Cestitamo vam, da ste se odlocili za izdelek iziemno visoke kakovosti.
Ta naprava, ki je proizvod druzbe Ningbo NGP Industry Co,, Ltd, je
kosilnica, ki jo poganja enosmerni tok (z baterijskim napajanjem) in ki
uporablja mikrora¢unalnik, ¢asovnik in senzorje za upravljanje samo-
stojnega delovanja, ki na omejenem obmodju vrta ne zahteva nadzo-
ra. Naprava je namenjena predvsem za kosnjo in vzdrzevanje domacih
trat. Pogoj za doseg kar najboljsih rezultatov pri uporabi robotske
kosilnice RM24A je poznavanje njenega delovanja. Ta navodila za
uporabo vsebujejo pomembne informacije o kosilnici, o nacinu njene
namestitve in o nacinu njene uporabe. Ce boste v dvomih lahko vec
informacij poiscete na nasi spletni strani www.redbackpower.com.

Oznake na kosilnici RM24A
Na vrtni kosilnici se nahajajo naslednje oznake. Natan¢no jih preucite, da boste seznanjeni z

A\

Opozorila in navodila
povezana z varnostnimi
ukrepi, ki so navedena v
uporabo in se prepricajte, teh navodilih za uporabo,
da ste razumeli njihovo je potrebno skrbno uposte-
vsebino. vati, saj zagotavljajo varno
in ucinkovito delovanje
kosilnice.

(]
B

Kadar kosilnica deluje ne

njihovim pomenom.
c—®
=
Kosilnico RM24A je mogo-
Ce zagnati samo Ce je v njej

pravilno namescen kljuc za
zascito pred krajo.

Pregled in vzdrzevanje je
potrebno izvajati s stikalom

obrnjenim v polozaj OFF
(Izklopljeno).

Pred zacetkom uporabe
kosilnice RM24A natan¢no
preberite navodila za

=

Med delovanjem kosilnice Roke in noge drzite na var- Ne sedajte na kosilnico

lahko prihaja do metanja
predmetov, zato v njenem
delovnem obmocju bodite
previdni in se zadrzujte na
varni razdalji.

dovolite, da bi se v njenem
delovnem obmocdju naha-
jali otroci, domace zivali ali
druge osebe.

ni razdalji od vrtljivih rezil.

RM24A.




NAVODILA ZA UPORABO- RRM 1000

Varnostna navodila

Pred prvo uporabo natan¢no preberite navodila za uporabo
Shranite za kasnej$o uporabo

Usposabljanje
a. Pazljivo preberite navodila. Seznanite se z vsemi krmilnimi elementi in s pravilnim nac¢inom uporabe naprave.

b. Nikoli ne dovolite, da napravo uporabljajo osebe, ki niso seznanjene s temi navodili. Minimalno starost za delo s to napravo lahko
upravljajo lokalni predpisi.

c. Upravljavec ali uporabnik naprave je odgovoren za nesrece ali tveganja, ki lahko skodijo drugim osebam ali njihovemu premozenju.

Priprava
a. Poskrbite za pravilno namestitev samodejnega sistema omejevalne zanke v skladu z ustreznimi navodili.
b. Redno preverjate obmocje, na katerem se naprava uporablja in odstranite vse kamenje, veje, Zice, kosti in druge nezelene predmete.

c. Redno preverjajte, ¢e ni prislo do poskodbe ali prekomerne obrabe rezil, montaznih vijakov rezil in drugih delov kosilnega sistema.
Obrabljena ali poskodovana rezila in vijake menjajte v kompletih, da zagotovite ravnovesje.

Obratovanje
a. Rok in nog ne drZite v blizini naprave ali vrtecih se delov.
b. Nikoli ne dvigujte ali prenasajte naprave s prizganim motorjem.
c. Gumb za izkop uporabite:
- pred odstranjevanjem blokad;

- pred preverjanjem, ¢is¢enjem ali uporabo naprave.

Uporabite ga tudi ko je potrebno izklopiti napravo, ki deluje v samodejnem nacinu

Naprave ne puscajte delovati brez nadzora, ce veste, da se v njeni blizini lahko nahajajo domace Zivali ali osebe, Se posebej otroci.

Vzdrzevanje in shranjevanje

a. Pazite, da so vsi vijaki in matice dobro zategnjeni. Le tako zagotovite brezhibno delovanje naprave.
b. |z varnostnih razlogov takoj zamenjajte poskodovane ali obrabljene dele.

c. Poskrbite, da je uporabljen le ustrezen tip kosilnega sistema.

d. Poskrbite, da je za polnjenje baterije uporabljen ustrezen tip polnilnika/adapterja, ki ga priporoca proizvajalec. Nepravilna uporaba
lahko povzrodi elektri¢ni udar, pregrevanje ali iztek korozivne tekocine iz baterije.

e. V primeru izteka elektrolita sperite z vodo / sredstvom za nevtralizacijo; ¢e pride do stika z o¢mi poiscite zdravnisko pomoc.

f. Servis in vzdrzevanje naprave je potrebno izvajati v skladu z ustreznimi navodili proizvajalca.
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Nacrtovanje

Priprava postavitve delovnega obmodja:
Da bi robotska kosilnica izvajala kosnjo na
Zelenem obmodju in zgolj na tem obmogjuy, je
potrebno s pomocjo mejne Zice omejiti njeno
delovno obmogje.

Preden zac¢nete z delom, je pomembno, da prip-
ravite postavitev delovnega obmocja robotske kosilnice in na njej oznacite ,ovire’, ki se jim kosilnica mora izogniti in morajo zato biti
omejene z mejno Zico.

Ce tudi vas sosed uporablja robotsko kosilnico, je pomembno, da je med mejnima zicama, ki omejujeta delovni obmocji vase in sose-
dove kosilnice, minimalna razdalja 10 m. S tem preprecite medsebojno motenje signala v mejnih Zicah.
Pomembno je tudi, da polnilno postajo svoje kosilnice namestite na razdalji najmanj 10 m od mejne Zice, ki jo uporablja vas sosed.

Pri polaganju mejne Zice se drzite pripravljene postavitve, da se izognete nadaljnjim tezavam.

Postavitev polnilne postaje:
Pri nacrtovanju postavitve najprej dolocite polozaj polnilne postaje. Ta mora biti na primerni razdalji od elektri¢ne vti¢nice na prostem,
saj je kabel polnilne postaje dolg 15 m.

Polnilna postaja mora biti names¢ena na trdni, ravni povrsini.

Izogibajte se namestitvi polnilne postaje:
Na vogal trate
Na obmocdja z nizko lego, kjer bi luZe lahko poskodovale polnilno postajo ali
robotsko kosilnico ali
Pod visoko drevo, zaradi nevarnosti udarca strele

Opomba: Treba je poskrbeti, da sta napajalnik in vti¢ elektri¢cnega kabla
ves ¢as na suhem!

Pred polnilno postajo mora biti vsaj 2 m velik prazen prostor brez ovir, da se
naprava lahko brez tezav vraca v postajo. Za polnilno postajo je potreben pra-
zen prostor v velikosti 1T m.

Pravila za polaganje mejne zice:
Mejna Zica mora biti priklju¢ena tako, da ustvari sklenjen krog brez preki-
nitve ali krizanja. Pakiranje vsebuje Zico dolzine 100 m.

Maksimalna razdalja med posameznimi klini za namestitev mejne Zice je
lahko 1 m. Pakiranje vsebuje 100 klinov.

Vogali ne smejo biti pravokotni (90°). Na vogalih mora kot imeti vsaj 100°
(glej sliko).

Mejna Zica mora biti namesc¢ena na razdalji 10 - 30 cm od roba trate. Raz-
dalja 10 cm je potrebna v primeru, da se sosednja povrsina (npr. plos¢ice)
nahajajo na isti visini kot trata, razdalja 20 cm je potrebna v primeru trdnega
robu in razdalja 30 cm v primeru mehkega robu, npr. v smeri proti grmovju
in drugim vegetacijam, na katerih se robotska kosilnica lahko zatakne.

- Mesta kot so npr. cvetli¢ne grede, na katerih ne Zelite, da robotska kosilnica
izvaja kosnjo, zamejite tako, da s pomocjo mejne Zice ustvarite otoke. Med-
sebojna razdalja med dovodnim in odvodnim delom Zice mora biti najmanj
5mm.

- Kamni, ob katere bi robotska kosilnica lahko trcila, ne predstavljajo tezave,
¢e so tako tezki, da jih kosilnica ne more premakniti. Ce pa ima kamen
nagnjeno povrsino, na katero bi robotska kosilnica lahko zapeljala, je bolje
da take kamne primerno premestite ali jih povsem odstranite iz delovnega
obmodja.
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Min. 1 meter

' Vogal min. 100° >ﬂ

Min.0,6 metra <] 5mm med deli
Fice AN
Min. 2 metra

Y%

[> 0,3 metra

Min. 2 metra ” Min. 1 meter
\

/

Ce se na obmocju nahajajo drevesa katerih korenine izstopajo iz tal, je potrebno z mejno Zico omejiti taksna obmodja in s tem zasci-
titi drevesa pred poskodbami. Na mestih brez vidnih korenin mejne Zice ni potrebno polagati.

Ce so dovozne ali vrtne poti na isti visini kot trata, jih bo robotska kosilnica brez tezav preckala. Ce hocete taksno preckanje prepre-
&iti, pustite med mejno Zico in robom dovoza 10 cm prostora. Ce je vasa dovozna pot prekrita s peskom ali podobnim materialom,
je robotska kosilnica ne bo mogla preckati.V tem primeru mora biti razdalja med mejno zico in dovozom 30 cm.

Robotska kosilnica se lahko vzpenja na pobocja z naklonom do 30°.

Robotska kosilnica je opremljena s senzorjem, ki jo zaustavi v primeru da se nahaja pred povrsino z ve¢jim naklonom. Ce se povrsi-
na nagiba v smeri proti mejni zici z naklonom vecjim od 25°, lahko robotska kosilnica zaradi drsenja po mokri travi zapusti delovno
obmogje. Zato priporoc¢amo, da na tako nagnjenem terenu mejno zico polozite na razdalji do 40 cm od roba obmodja.
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Namestitev

Priprava materialov:
-+ Odstranite mejno zico, spojnike, kline in 2 merilni kartonski sabloni iz embalaze
-+ Potrebovali boste Se: kladivo, kles¢e, raven / nasadni kljuc

Priprava trate:

Pri namestitvi mejne Zice, ki jo pritrdite s pomocjo klinov, trava ne sme biti visja
od 60 mm. Ce je trava visja, priporo¢amo da travo najprej pokosite s pomocjo
obicajne vrtne kosilnice. Tako je Zico mogoce poloziti kar najblizje tlom, s ¢Cimer
preprecite nevarnost preseka s kosilnico in moznost, da se ljudje spotikajo ob njo.
Cez nekaj ¢asa se Zica posede v travnato ruso.

Postopek polaganja mejne Zice:

Polnilno postajo robotske kosilnice postavite na polozaj, ki je oznacen na priprav-
lienem nacrtu (poleg tega polozaja) in potem zabijte zacetni klin. Pazite, da ostane
prost konec Zice v dolzini 0,5 m, ki je potreben pri kon¢nem namescanju polnilne
postaje.

PoloZite mejno Zico okrog delovnega obmocdja, ki je oznaceno na pripravlje-
nem nacrtu vasega vrta. Med nadaljevanjem postopka boste polozaj Zice lahko
preprosto spremenili.

Nato lahko za¢nete zabijati kline. Uporabite prilozene kartonaste sablone za mer-
jenje, da ohranite Zeleno razdaljo od roba (10 - 30 cm), glede na lastnosti tega
robu, kot je opisano v delu,Nacrtovanje”

Razdalja med klini je lahko max. T m. Priporo¢amo, da so na vogalih, ki morajo
vedno imeti kot vecji od 100° klini namesceni na krajsih medsebojnih razdaljah.

Ce so na vasi trati obmoc;ja, za katera ne Zelite, da jih robotska kosilnica kosi, ome-
jite ta obmocja s pomocjo mejne Zice, in sicer na nacin, ki je prikazan na strani 4.
Opomba: max. 5 mm med dovodnim in odvodnim delom mejne Zice (glej risbo
na strani 4).

Ko med polaganjem mejne Zice pridete nazaj do polnilne postaje, zabijte se zadnji
klin.

Prikljucite mejno Zico na polnilno postajo:

Konec Zice odrezete na dolzino, ki bo primerna za doseg spojnikov (predolg prosti
konec Zice lahko povzroca tezave pri prenasanju signala). Odstranite izolacijo z
obeh koncev Zice.

Pri prikljucitvi mejne Zice na polnilno postajo bodite pozorni na pravilno priklju-
¢itev dovodnega in odvodnega dela Zice glede na oznacene simbole. Dovodni
del Zice morate potegniti skozi drzalo Zice, ki se nahaja pod polnilno postajo in ga
nato prikljuciti na rde¢ spojnik na levi strani tega drzala Zice. Odvodni del Zice pa
morate prikljuciti na ¢rn spojnik, ki se nahaja nad drzalom Zice.

Nato lahko polnilno postajo s pomocjo 4 varnostnih klinov, ki so del pakiranja,
pritrdite na tla.

= = 7
R N
1. Vhod (rdec spojnik) - iz spodnje strani polnilne postaje

(konec Zice).
2. Izhod (¢rn spojnik) - na trato (zacetek Zice).

Za prikljucitev dovodnega in odvodnega konca Zice
namestite zascitni pokrov.
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Polnjenje in preizkusanje

Polnjenje baterije robotske kosilnice:

Prvo polnjenje:
Robotsko kosilnico postavite v polnilno postajo, da se napolni; tudi Ce je bila
kosilnica vnaprej tovarnisko napolnjena.

Preizkusanje polnilne postaje:
- Prikljucite kabel na baterijo in nato v elektri¢no vti¢nico; zasveti
LED-lucka na polnilni postaji. Vklopite gumb glavnega sti-
kala kosilnice; LED-kazalnik bo utripal zeleno v 1 sekun-
Ce je robotska kosilnica vstavljena v polnilno postajo in
se polnjenje pri¢ne, LED-kazalnik utripa v 0,5 sekunde
dolgih intervalih (hitreje).

Takoj ko je baterija robotske kosilnice popolnoma napolnje-
na, kazalnik neprekinjeno sveti zeleno (1).

Opomba: Ce LED-kazalnik robotske kosilnice tudi po daljsem polnjenju (ve¢
kot 3 ure) Se vedno utripa, to ponavadi pomeni, da polnilni kontakt ni zadosten.
V tem primeru je potrebno odistiti kontakte na postaji in bakrene kontaktne
spoje na robotski kosilnici. Priporo¢amo, da te dele polnilnega sistema cistite
enkrat tedensko s pomocjo jeklene volne ali finega brusnega papirja.

Odklopite dovodni konec mejne Zice od rdecega spojnika. LED-kazalnik bo
pricel utripati zeleno in oglasila se bo zvocna signalizacija alarma. Po 30 sekun-
dah se zvoc¢na signalizacija izklopi, LED-kazalnik pa e naprej utripa zeleno. Na
ta nacin je mogoce ugotoviti, ali je mejna zica v kaksni tocki prekinjena.

o
g

i

Znova priklopite dovodni del Zice na rdeci spojnik; LED-kazalnik bo zdaj spet
neprekinjeno svetil zeleno (2).

A
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Polnilna postaja je zdaj pripravljena za uporabo.
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Puscica z oznako ,IN“ na polnilni
postaji je usmerjena proti delov-
nemu obmocdju.
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Nastavitev in zagon

Odstranite vse nezelene predmete kot so: korenine, kamni, veje, igrace itd.

Nastavitev:
Po dokoncani namestitvi in polnjenju ste pripravljeni na urejanje nastavitev.

Varnostna koda
Nastavitev Casa
Nastavitve namizja
Nastavitev ¢asa samodejnega zagona
Senzor za dez
Stanje baterije
Rocni zagon

Vrnite se na postajo
v redu

Nastavitve

Glavno stikalo

_ =0 o0ONOOUIDWN=
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NAVODILA ZA UPORABO- RRM 1000

Nastavitev ur
- Pritisnite ,SET", dokler se ne prizge ikona ura — ¢as vloZite s pomocjo tipk s puscicami (,HOME" in ,START") ter potrdite s pomocjo,OK".

Nastavitev povrsine
- Pritisnite ,SET", dokler se ne prizge ikona m2 — m2 vlozite s pomocjo tipk s puscicami (,HOME" in,START") v korakih po 50 m2 — od 50
do 1000 m2 in « potrdite s pomocjo,OK'".

Samodejni zagon

Zagon izvedite s prizigom glavnega stikala.

« Pritisnite ,SET".

- Vpisite vaso stirimestno varnostno kodo / tovarniska koda 0000, - potrdite z,0OK".
- S pritiskom potrdite nastavitev vase lege m2, - potrdite s pomocjo,OK".

Nastavitev ¢asa samodejnega zagona

- Pritisnite ,SET", dokler se ne prizge ikona pes¢ena ura.

- Vpisite Zelen ¢as zagona s pomocjo tipk s puscicami (,HOME" in ,START") in > potrdite s pomocjo,OK'.

Ce stiri $tevilke 0000 neprestano gorijo, je bil ¢as zagona nastavljen.

« Pritisnite ,START".

Opomba: Ko je stroj zakljucil svoj delovni ciklus, se samodejno ponovno zazene 48 ur kasneje ob istem casu.

Roc¢ni zagon

Zagon izvedite s prizigom glavnega stikala.

- Pritisnite ,SET"

- Vpisite vaso stirimestno varnostno kodo / tovarniska koda 0000, - potrdite z,0OK"
« Pritisnite , START".

Nastavitev varnostne kode
Varnostna koda je v tovarni vnaprej nastavljena na: 0000. Ce Zelite ohraniti to kodo, izvedite to na zgoraj naveden nacin.

Ce zelite spremeniti kodo

Pritisnite tovarnisko nastavljeno kodo 0000 + START.

Stroj zapusti polnilno postajo in zacne obratovati.

Po nekaj metrih

- pritisnite STOP — na zaslonu se prikaze koda napake E1.

- Pritisnite START a podrzite tipko START 10 sekund, dokler se na zaslonu ne prikaze koda U133.
- Pritisnite SET. Ikona kljucavnica (slika) utripa. Enkrat pritisnite tovarnisko nastavljeno kodo 0000 z OK, dokler ne bo neprekinjeno gorela
0000.

- Ponovno pritisnite SET in ikona klju¢avnica utripa.

Sedaj

- pritisnite vaso osebno izbrano stirimestno varnostno kodo z OK.

Vasa osebna varnostna koda je sedaj nastavljena in neprekinjeno gori.

Na koncu pritisnite START in stroj nadaljuje z obratovanjem.
ZAPOMNITE SI SVOJO KODO!
OPOMBA: Ce boste pozabili vaso osebno kodo, se mora stroj odposlati zastopniku, kjer se izvede restart.
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Senzorji

Senzor ovir/kontakta:

Ce robotska kosilnica zadene ob oviro, se obrne in spremeni
smer gibanja tako, da se tej oviri izogne. Ce kosilnica ne uspe v 3
sekundah najti pove poti, se ustavi motor kosilnega sistema. Ce
kosilnica ne uspe v 10 sekundah najti nove poti, se izklopi in za
ponovno aktivacijo je potrebno izvesti ponoven ro¢ni zagon.

Tipalo za dez:

V primeru moc¢nega deZja se robotska kosilnica samodejno vrne
v polnilno postajo in ponovno pri¢ne z delom takoj, ko se zatne
naslednji delovni cikel.

Senzor dviga:
Ta senzor se nahaja v blizini koles in meri njihov tezni pospesek.

Ce je robotska kosilnica ro¢no privzdignjena ali obe kolesi za-
peljeta v vdolbino, se kosilnica izklopi in jo je potrebno ro¢no
zagnati.

Senzor nagiba:

V robotski kosilnici je vgrajen 6-osni senzor, ki meri kot nagiba
v vseh smereh. Ce velikost tega kota presega 30°, se motor ko-
silnega sistema takoj ustavi, kosilnica pa nadaljuje z voznjo. Ce
se velikost tega kota v 10 sekundah zmanjsa na manj kot 30°, se
motor kosilnega sistema samodejno ponovno zazene. Ce pa se

ta kot v 10 sekundah ne zmanjsa, se kosilnica izklopi in jo je
potrebno ro¢no zagnati.

12
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Vzdrzevanje in shranjevanje ¢ez zimo

Standardno ciscenje:
S tem, da boste svojo robotsko kosilnico redno ¢istili, ji podaljsate njeno Zivljenjsko dobo.

Zgornji pokrov
Privzdignite zgornji pokrov in s pomocjo mehke krtace ocistite travo in ostale necistoce. Lahko ga tudi obriSete z vlazno krpo (ne spla-
kujte ga z vodo, saj vsebuje elektronske komponente).

Spodnji del

S pomocjo mehke krtace ocistite tudi spodnji del. Pri tem preverite, ali se rezila, drzalo rezil in prednja kolesa lahko prosto vrtijo. Opom-
ba: Pred zacetkom ¢i¢enja ne pozabite izklopiti glavnega stikala! Ce se robotska kosilnica pogosto giblje v mokri travi, je potrebno
travo, ki se zatakne med rezila, redno odstranjevati, da se ta lahko prosto vrtijo.

Polnilna postaja
Tudi polnilno postajo je potrebno pogosto Cistiti, da se odstranijo necistoce in ostanki trave z njene osnovne plosce.

Stikala
Za ¢iscenje stikal na robotski kosilnici in osnovi postaje uporabljajte fin brusni papir ali jekleno volno in to storite veckrat v ¢asu sezone.
Ocistite oba polnilna kontakta na polnilni postaji.

Pomembno je zagotoviti, da so vsi spojniki, vijaki in matice trajno pravilno priviti, kar je pred-
pogoj za vzdrzevanje robotske kosilnice v najboljsem moznem delovnem stanju.

Menjava nadomestnih delov:

Rezila:

Rezila imajo 2 ostro nabrusena robova za rezanje. Zato so rezila obojestransko uporabna in
jih je mogoce obrniti, ¢e eden od robov postane top. Ce sta topa oba rezalna robova, jih lah-
ko preprosto zamenjate s pomocjo izvijaca.

Opomba: Pred zacetkom tega postopka ne pozabite izklopiti glavnega stikala.

Po odstranitvi vijaka je pomembno odstraniti travo in druge necistoce z drzala rezila. Nato je mogoce vstaviti novo rezilo. Trdno privijte
vijak rezila. Preverite, ali se rezila lahko vrtijo.

Opomba: Pomembno je, da se postopek obracanja ali menjave opravi istocasno pri vseh 3 rezilih.

Baterija:

Zivljenjska doba baterije je obi¢ajno 5 let, glede na delovno obremenitev in nacin vzdrzevanja robotske kosilnice.

Menjavo baterije lahko preprosto opravite tako, da odvijete 4 vijake na pokrovu baterije in staro baterijo zamenjate za novo.
Opomba: Vedno uporabljajte originalne / potrjene nadomestne dele!

Skladis¢enje v zimskem casu:
Priporo¢amo, da pred zimskim skladis¢enjem baterijo robotske kosilnice napolnite v polnilni postaji.

Za shranjevanje robotske kosilnice priporo¢amo izbiro suhega prostora, ki je prednostno zasciten pred mrazom. Izklopite glavno stikalo
(0), da zascitite baterijo.

Za ohranjanje zadostne zmogljivosti je v zimskem casu priporocljivo nekajkrat napolniti baterijo. Ta postopek lahko opravite tako, da v
prostor prinesete polnilno postajo, ali pa robotsko kosilnico poloZite v polnilno postajo, ki je izven tega prostora in jo po zakljucenem
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Odpravljanje tezav

Ce robotska kosilnica v tej razli¢ici, ki je preprosta za uporabo, ne deluje pravilno, za¢nite s postopkom odpravljanja tezav, ki vsebuje
nizje navedene korake.
Ce se tezava $e naprej ponavlja ali nastanejo druge situacije, se obrnite na pooblas¢enega prodajalca.

Priprava Robotska kosilnica | Preverite, ali ste vstavili klju¢; Za ro¢ni zagon v polnilni postaji morate vstaviti kljuc.
ne zapusti polnil- | Baterija je izpraznjena; Pustite, da se robotska kosilnica polni, dokler LED-kazal-
ne postaje. nik ne sveti zeleno.

Nepravilna namestite polnilne postaje; Puscica z oznako,IN" na polnilni postaji mora biti usmer-
jena proti notranjosti izbranega delovnega obmocdja.
Nepravilna prikljucitev mejne Zice. Konec Zice, ki je poloZen pod polnilno postajo, mora biti
prikloplien na RDEC spojnik polnilne postaje.
Med prvo voznjo Funkcija zaznavanja mejne Zice deluje druga- | Obmocje, na katerem prihaja do motenj, omejite z
vzdolZz mejne Zice | Ce od obicajnega stanja.V blizini se zagotovo | mejno Zico;
se pot robotske pojavlja tuj motec signal, ki izvira na primer v
kosilnice razlikuje | podzemnem sistemu distribucije elektricne
od obicajne poti, energije, visokonapetostni elektri¢ni napravi
saj se kosilnica itd.
na dolo¢enem Spremenite polozaj mejne Zice tako, da robotska kosilni-
odseku te svoje NajbliZzja mejna Zica, ki jo uporablja vas sosed, | ca lahko brez tezav zazna signal.
poti obraca. naj bo poloZena na razdalji min. 10 m od vase
Zice.
Nezadosten Polnilna postaja je names¢ena na neravni Preglejte polnilno postajo in jo ponovno namestite na
stik s polnilnimi povrsini. trdno in ravno povrsino.
kontakti ob vrnitvi
v postajo

Zacetna Robotska kosilnica | 1. korak: Oznacite obmocje parkiranja: To strmo nagnjeno obmocje omejite s pomocjo mejne

uporaba | seustaviin LED- Zice;

-kazalnik za¢ne
RDECE utripati

Nagib terena, ki je vecji od 30°, povzroci aktivi-
ranje senzorja nagiba;

Maksimalna razdalja med robotsko kosilnico in njeno

najblizjo omejitvijo je 15 m.

2. korak: Robotska kosilnica ne zazna signala
v mejni Zici.

Preverite spojnike za prikljucitev Zice na polnilni postaji;
Poiscite prekinjeno mesto in poveZzite konce Zice s po-
mocjo priklju¢nih delov, ki so prilozeni v embalazi;
Opomba: LED neprekinjeno sveti zeleno, signal je
pripravljen.

3. korak: Senzor dviga je aktiviran.
Prednja kolesa se lahko ujamejo v vdolbine in
posledi¢no obvisijo v zraku.

Uredite stanje trate;
Ocistite dno kosilnice in se prepricajte, da se kolesa
lahko prosto vrtijo in se premikajo na svojih oseh.

Prednja kolesa so se zataknila, ne morejo se
obracati in se samo premikajo.

Opomba: Najprej izkljucite polnjenje!

Robotska kosilnica
se ustaviin LED-
-kazalnik za¢ne
utripati ZELENO.

Nekdo drug je poskusal zagnati robotsko
kosilnico, vendar mu zaradi pomanjkanja
informacij ni uspelo.

Postavite kosilnico nazaj v polnilno postajo in jo tam

ponovNo zazenite.

Robotska kosilnica
se ustavi in LED-
-kazalnik ne sveti,

Baterija je izpraznjena.

Postavite kosilnico nazaj v polnilno postajo in pustite, da

se baterija napolni.
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Robotska kosilnica | Ce so kolesa, $e posebej zadnja, prekrita z Ocistite kolesa robotske kosilnice; priporo¢amo ureditev
zapusc¢a obmocje | blatom ali drugimi necisto¢ami, je posledica in ciscenje trate;
omejeno zmejno | nezadostna hitrost;
Zico ali pa se
ustavi izven tega Neustrezno obracanje v blizini mejne Zice, Mejna Zica se nahaja preblizu roba trate; iz varnostnih
obmodja, v blizini | naklancini ali na mokri travi ob mejni Zici, razlogov priporoc¢amo premik Zice bolj proti notranjosti;
mejne Zice. robotska kosilnica ob spremembah smeri drsi
preko mejne Zice. Glejte del ,Priprava”.
Funkcija zaznavanja mejne zZice deluje druga-
¢e od obic¢ajnega stanja.
Obicajno | Prekomeren hrup | Rezila so topa in kosilni sistem ni uravnotezen; | Glede na dano situacijo obrnite rezila ali jih zamenjajte
delovanje | in vibracije. z novimi rezili. Pomembno je, da vsa rezila obrnete ali
Disk z rezili je poSkodovan zaradi udarca ob zamenjate hkrati;
trde predmete; Zamenjajte disk z rezili z novim;
Matice za pritrditev diska z rezili so razrahljane. | Trdno privijte matice.
Obicajno delo- Umazani polnilni kontakti na postaji; Ocistite polnilne kontakte in bakrene spoje;
vanje Umazani polnilni bakreni spoji na robotski
Delovni ¢as med kosilnici;
posameznimi Kapaciteta baterije se zmanjsuje zaradi ponav- | Cas je za nakup nove baterije, da bo ponovno dosezena
polnilnimi cikli §e ljajocega se polnjenja in praznjenja. visoka ucinkovitost.
postopoma krajsa.
Po predhodni Tipalo za deZ ni bilo deaktivirano. Ocistite oba kovinska kontakta.
aktivaciji tipala za
de? je robotska
kosilnica preneha-
la redno zapuscati
polnilno postajo.
Opomba:

Kadarkoli Zelite ponovno zagnati robotsko kosilnico, jo postavite v blizino mejne Zice in sicer tako, da je od te Zice oddaljena max. 2
metra.
Po izklopu polnjenja mora biti ponovni zagon izveden v polnilni postaji.
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Tehnic¢ni podatki
ROBOTSKA TRAVNA KOSILNICA, MODEL RRM 1000

Kapaciteta litijeve baterije: 4 Ah

Hitrost vrtenja rezil: No 2900/min

Sirina reza: 24 cm

Primerna travna povrsina: Do 1000 m?
Najvisja hitrost voznje: 0,5 m/s
Stevilo klinov: 150 kos

Certifikati c

M

Odstranjevanje odpadkov

Tega izdelka ne zavrzite skupaj s preostalimi gospodinjskimi odpadki.
Oddajte ga v zbirni center, kjer bodo dele, primerne za reciklaZo, uporabili v ta namen, dele, ki jih ni mogoce reciklirati, pa
bodo odstranili na okolju prijazen nacin.

GARLAND distributor, s.r.o. [
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in
czech Republic
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Einflihrung und Sicherheit

Einflihrung

Herzlichen Gluckwunsch, dass Sie sich fur ein Produkt von auergewohnlich hoher Qualitét
entschieden haben. Dieses Gerdt des Herstellers Ningbo NGP Industry Co,, Ltd, ist ein Rasen-
maher, der durch Gleichstrom (aus einem Akku) angetrieben wird und durch Mikrocomputer,
Timer und Sensoren einen selbststandigen, unbeaufsichtigten Betrieb in einem festgelegten
Gartenbereich ermoglicht. Das Gerét ist insbesondere zum Mahen und Pflegen von Rasenfla-
chen im Heimbereich bestimmt. Um bestmdgliche Ergebnisse beim Betrieb des Mdhroboters

RM24A zu erzielen, ist es notwendig, seine Funktion zu verstehen. Diese Anleitung enthalt
wichtige Informationen Uber den Rasenmaher, Uber die Art seiner Installation und die Art
seiner Verwendung. Bei Bedarf finden Sie weitere Informationen auf unserer Website www.

redbackpower.com.

Symbole am M&ahroboter RM24A

Der Méhroboter ist mit den folgenden Symbolen versehen. Studieren Sie sie grindlich, um

ihre Bedeutung zu verstehen.

Bevor Sie den Mahro-
boter RM24A verwen-
den, lesen Sie seine
Bedienungsanleitung
grundlich durch und
vergewissern Sie sich,
dass Sie ihren Inhalt
verstanden haben.

Beim Betrieb des Ra-
senmahrers kdnnen
Objekte weggeschleu-
dert werden. Gehen
Sie deshalb in seinem
Arbeitsbereich mit
Vorsicht vor und hal-
ten Sie den nétigen

AN

Die Warnungen und
Sicherheitshinweise

in dieser Bedienungs-
anleitung sind sorg-
faltig zu befolgen, um
einen sicheren und
effizienten Betrieb des
Rasenmahers zu ge-

11

Sicherheitsabstand zu
ihm ein.

Verhindern Sie wah-
rend des Betriebs des
Mahroboters, dass
sich Kinder, Haustiere
oder andere Personen
in der Nahe befinden.

c—¢
=>

wahrleisten.

Der Mahroboter

RM24A kann nur

gestartet werden,

wenn der Diebstahl-

schutz-Schlssel kor-
rekt eingesteckt ist.

ey

Halten Sie Hande und
Ful3e von den rotie-
renden Messern fern.

==

Kontroll- und War-
tungsarbeiten durfen
nur durchgefihrt
werden, wenn sich
der Drehschalter in
der Stellung OFF (Aus)
befindet.

Verwenden Sie den
Mahroboter RM24A
nicht als Fortbewe-
gungsmittel.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor dem Gebrauch des Gerates sorgféltig diese Bedienungsanleitung.
Bewahren Sie sie zum spateren Nachschlagen auf.

Vertrautmachung
a. Lesen Sie die Hinweise sorgfaltig durch. Machen Sie sich mit den Bedienungselementen und der ordnungsgemafen Verwendung
dieses Gerdtes vertraut.

b. Lassen Sie niemals zu, dass dieses Gerdt von Personen, die nicht mit diesen Hinweisen vertraut sind, verwendet wird. Das Mindestal-
ter zur Arbeit mit diesem Gerét kann durch 6rtliche Vorschriften geregelt sein.

c. Der Bediener oder Nutzer des Gerates haftet flr Schadensfélle oder Risiken gegentiber Personen oder deren Eigentum.

Vorbereitung

a. Stellen Sie sicher, dass das automatische Arbeitsbereich-Begrenzungssystem gemal3 den entsprechenden Hinweisen korrekt instal-
liertist.

b. Kontrollieren Sie regelméBig den Bereich, in dem das Gerat verwendet werden soll, und entfernen Sie alle Steine, Aste, Drahte und
sonstigen Gegenstande.

c. Prifen Sie regelmaRig durch Sichtkontrolle, dass die Messer, die Befestigungsschrauben und die Mahwerkbaugruppe nicht bescha-
digt oder UbermaRig verschlissen sind. Tauschen Sie verschlissene oder beschadigte Messer und Schrauben jeweils satzweise aus,
um gleichmaBige Abnutzung sicherzustellen.

Betrieb
a. Bringen Sie Hande oder FuRe nicht in die Ndhe oder unter rotierende Teile.
b. Das Gerat niemals bei laufendem Motor anheben oder transportieren.
c. Betatigen Sie die Ausschalttaste:
- vor der Beseitigung einer Blockierung;

- vor einer Kontrolle, Reinigung oder sonstigen Arbeiten am Gerat.

Tun Sie dies auch dann, wenn das im Automatikbetrieb arbeitende Gerat ausgeschaltet werden soll.

Lassen Sie das Gerat nicht unbeaufsichtigt laufen, wenn Sie wissen, dass sich Haustiere oder Personen, insbesondere Kinder, in der
Nahe befinden kénnen.

Wartung und Lagerung

a. Achten Sie darauf, dass alle Muttern und Schrauben ordnungsgemal’ angezogen sind, um einen problemlosen Betriebszustand des
Gerates sicherzustellen.

b. Abgenutzte oder beschadigte Teile sind aus Sicherheitsgriinden zu ersetzen.
c. Stellen Sie sicher, dass nur die richtigen Mahwerk-Typen verwendet werden.

d. Achten Sie darauf, dass der Akku nur Uber ein Ladegerdt bzw. einen Adapter des vom Hersteller empfohlenen Typs geladen wird.
Eine unsachgemaBe Verwendung kann zu Stromschlag, Uberhitzung oder Austritt der Akkufliissigkeit fiihren.

e. Sollte Elektrolyt austreten, spilen Sie es mit Wasser oder einem Neutralisierungsmittel ab. Bei Eintritt in die Augen o. A. suchen Sie
einen Arzt auf.

f. Service und Wartung des Gerates mussen gemal’ den entsprechenden Hinweisen des Herstellers erfolgen.
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Planung

Anfertigen einer Skizze des
Arbeitsbereichs:

Damit der M&hroboter seine Arbeit in im
gewlnschten Bereich und nur dort verrichtet,
muss sein Arbeitsbereich mithilfe eines Be-
grenzungsdrahts entsprechend eingeschrankt
werden.

Vor Beginn der Arbeit ist es wichtig, eine Skizze des Mahroboter-Arbeitsbereichs anzufertigen und darin Hindernisse zu verzeichnen,
die der Maher umfahren soll und um die herum der Begrenzungsdraht verlegt werden soll.

Sollte Ihr Nachbar ebenfalls einen Médhroboter verwenden, ist es wichtig, einen Mindestabstand von 10 m zwischen den Begrenzungs-
dréhten zu wahren, die lhren Mahroboter-Arbeitsbereich und den Ihres Nachbarn umgrenzen, um eine gegenseitige Signalbeeinflus-
sung der Begrenzungsdrdhte zu vermeiden.

Dariber hinaus ist es wichtig, auch die Ladestation Ihres Mdhers in einem Abstand von mindestens 10 m vom Begrenzungsdraht lhres
Nachbarn zu installieren.

Um spdtere Probleme zu vermeiden, richten Sie sich beim Verlegen des Begrenzungsdrahts genau nach der erstellten Skizze.

Platzierung der Ladestation:
Beginnen Sie beim Erstellen der Skizze damit, dass Sie die Ladestation in geeigneter Entfernung vom entsprechenden Auflenschalter
positionieren, da die Ldnge des Stromkabels der Ladestation 15 m betrdgt.

Die Ladestation muss auf einer festen, ebenen Oberfldche angebracht werden.

Platzieren Sie die Ladestation nicht an folgenden Stellen:
an einer Ecke des Rasens
in einem tief gelegenen Bereich, in dem die Ladestation oder der Mahrobo-
ter durch Wasserlachen beschadigt werden kénnte, oder
unter einem hohen Baum, unter dem Blitzschlaggefahr herrscht

Hinweis: Achten Sie darauf, dass der Netzadapter und der Stecker des
Elektrokabels stets trocken gehalten werden!

Vor der Ladestation muss ein Bereich ohne Hindernisse von mindestens 2 m
frei gelassen werden, damit das Gerat problemlos in die Ladestation zuriick-
kehren kann. Hinter der Ladestation ist ein Bereich von 1 m frei zu lassen.

Regeln zum Verlegen des Begrenzungsdrahts:

- Der Begrenzungsdraht muss so angeschlossen werden, dass er eine durch-
géngige Schleife ohne Unterbrechungen oder Uberkreuzungen bildet. Ein
Draht von 100 m Lange ist im Lieferumfang enthalten.

Der Abstand zwischen den einzelnen Erdndgeln zur Installation des Begren-
zungsdrahts darf maximal 1 m betragen. Im Lieferumfang sind 100 Erdnégel
enthalten.

Bilden Sie niemals rechtwinklige Ecken (90°). An den Ecken muss ein Winkel
von mindestens 100° gebildet werden (siehe Zeichnung).

Der Begrenzungsdraht muss in einem Abstand von 10 bis 30 cm von der
Rasenkante angebracht werden. Ein Abstand von 10 cm ist notwendig,
wenn sich die angrenzende Fldche (z. B. eine Pflasterung) auf demselben
Niveau wie der Rasen befindet, ein Abstand von 20 cm ist notwendig bei ei-
nem befestigten Rand und ein Abstand von 30 cm ist notwendig bei einem
unbefestigten Rand, z. B. gegentber Bischen und anderen Gewéchsen, in
denen der Mahroboter stecken bleiben kénnte.

Bilden Sie mithilfe des Begrenzungsdrahts Inseln an Stellen, an denen der
Mahroboter nicht méhen soll, z. B. rund um Blumenbeete. Der Abstand
zwischen dem zu- und wegfuhrenden Drahtabschnitt darf dabei hochstens
5 mm betragen.

Steine, auf die der Méhroboter treffen kann, stellen kein Problem dar, sofern
sie so schwer sind, dass sie der Mahroboter nicht verschieben kann. Weist
der Stein jedoch eine geneigte Oberfléche auf, auf die der Mahroboter
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Min. 1 Meter

' Ecke min. 100°>ﬂ

Min. 0,6 Meter <] 5 mm zwischen
Drahtabschnitten AN

Min. 2 Meter

Y%

[> 0,3 Meter

Min. 2 Meter ” Min. 1 Meter
\

/

eventuell auffahren konnte, sollte dieser Stein entsprechend versetzt oder ganzlich aus dem Arbeitsbereich entfernt werden.
Befinden sich in einem Bereich Badume, deren Wurzeln aus dem Boden hervortreten, muss der Bereich mit diesen Wurzeln durch
den Begrenzungsdraht umgrenzt werden, um die Bdume vor Beschadigungen zu schitzen. An Stellen ohne sichtbare Wurzeln
muss kein Begrenzungsdraht verlegt werden.

Uber Zufahrts- oder Gartenwege, die sich auf demselben Niveau wie der Rasen befinden, kann der Mahroboter miihelos hinweg-
fahren. Wenn Sie jedoch verhindern mochten, dass der Mahroboter Gber diese Wege fahrt, muss hierzu lediglich ein Abstand von
10 cm zwischen Begrenzungsdraht und Wegrand eingehalten werden. Ist der Weg jedoch mit Schotter o. A. bedeckt, kann der
Mahroboter nicht dartiber hinwegfahren. In diesem Fall muss ein Abstand von 30 cm zwischen Begrenzungsdraht und Wegrand
eingehalten werden.

Der Méhroboter kann Hange mit einer Neigung bis 30° bewaltigen.

Der Méhroboter ist mit einem Sensor ausgestattet, durch den er gestoppt wird, wenn er sich vor einer Flache mit steilerer Neigung
befindet. Wenn die Flache in Richtung des Begrenzungsdrahts ein Gefélle von mehr als 25° aufweist, kann der Mahroboter auf
nassem Gras abrutschen und dadurch den Arbeitsbereich verlassen. Deshalb empfehlen wir, bei einer solchen Hangneigung den
Begrenzungsdraht in einer Entfernung von bis zu 40 cm von der Kante des Bereichs zu verlegen.
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Installation

Vorbereitung der Materialien:

- Nehmen Sie den Begrenzungsdraht, die Verbindungsteile, die Erdndgel und
die beiden Karton-Messschablonen aus der Kartonverpackung.

- Zusatzlich benotigen Sie Folgendes: Hammer, Zange, Gabel-/Steckschlissel

Vorbereitung des Rasens:

Zur Installation des Begrenzungsdrahts mithilfe der Erdnégel sollte das Gras nicht
hoher als 60 mm sein. Andernfalls empfehlen wir, den Rasen zuerst mit einem
herkdmmlichen Rasenméher zu mahen. Danach kann der Draht verlegt werden.
Der Draht sollte sich moglichst nah am Boden befinden, um zu verhindern, dass
er vom Mahroboter durchschnitten wird und dass Personen dartber stolpern.
Nach kurzer Zeit sinkt der Draht in die Grasnarbe ein.

Vorgehensweise zum Verlegen des Begrenzungsdrahts:

Platzieren Sie die Ladestation des Mahroboters an der in der vorbereiteten Skizze
gekennzeichneten Stelle (seitlich dieser Position) und schlagen Sie dann den
ersten Erdnagel ein. Achten Sie darauf, dass ein Drahtende von 0,5 m Lange frei
bleibt. Dieses wird bei der spdteren Installation der Ladestation benétigt.

Legen Sie den Begrenzungsdraht frei um den Arbeitsbereich, der in der vorberei-
teten Skizze lhres Gartens gekennzeichnet ist. Wahrend der nachfolgenden Vorge-
hensweise kdnnen Sie die Positionierung des Drahtes problemlos korrigieren.

Danach kénnen Sie mit dem Einschlagen der Erdndgel beginnen. Verwenden

Sie die mitgelieferten Karton-Messschablonen zum Einhalten der erforderlichen
Entfernung vom Rand (10 — 30 cm, je nach Art des Randes, wie im Abschnitt,Pla-
nung" beschrieben).

Der Abstand zwischen den Erdndgeln darf maximal 1 m betragen. Wir empfehlen,
die Erdndgel im Bereich der Ecken, die stets mit einem Winkel von mehr als 100°
gebildet werden mussen, in geringeren Abstdnden voneinander anzubringen.

Sollen bestimmte Bereiche des Rasens nicht gemaht werden, umgrenzen Sie die-
se Bereiche mit dem Begrenzungsdraht, wie auf Seite 4 beschrieben.

Hinweis: max. 5 mm zwischen zu- und wegflihrendem Abschnitt des Begren-
zungsdrahts (siehe Zeichnung auf Seite 4).

Sobald Sie beim Verlegen des Begrenzungsdrahts wieder an der Ladestation an-
kommen, schlagen Sie den letzten Erdnagel ein.

SchlieBen Sie den Begrenzungsdraht an die Ladestation an:

Schneiden Sie das Ende des Drahtes auf eine Lange zu, die ausreicht, um die
Klemmen zu erreichen (ein zu langes freies Drahtende kann Probleme bei der
Signallbertragung verursachen). Entfernen Sie die Isolierung an beiden Enden
des Drahtes.

Achten Sie beim AnschlieRen des Begrenzungsdrahtes an die Ladestation auf den
richten Anschluss des Eingangs- und Ausgangsabschnitts des Drahtes gemaf3
der Kennzeichnung durch die Symbole. Der Eingangsabschnitt des Drahtes muss
durch die Drahthalterung unter der Ladestation gezogen und anschlielSend an
die rote Klemme auf der linken Seite dieser Drahthalterung angeschlossen wer-
den, wéhrend der Ausgangsabschnitt des Drahtes an die schwarze Klemme ber
dem Drahthalter angeschlossen werden muss.

Danach kénnen Sie die Ladestation am Boden befestigen, indem Sie die vier mit-
gelieferten Fixierschrauben in die Erde einschrauben.

<7
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1. Eingang (rote Klemme) — von der Unterseite der La-
destation (Ende des Drahtes).
2. Ausgang (schwarze Klemme) — zum Rasen (Anfang des
Drahtes).

Bringen Sie nach dem Anschlie3en des Eingangs- und
Ausgangsendes des Drahtes die Schutzabdeckung an.
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Laden und Testen
Laden des Mahroboter-Akkus:

Erstmaliges Aufladen:
Platzieren Sie den Mahroboter in der Ladestation, um ihn aufzuladen, und zwar
auch dann, wenn er bereits werkseitig geladen wurde.

Uberpriifen der Ladestation:

- Schlielen Sie das Kabel an den Netzadapter und anschlie-
Bend an die Netzsteckdose an. Daraufhin leuchtet die
LED an der Ladestation auf. Dricken Sie die Hauptschal-
tertaste des Mahroboters. Daraufhin blinkt die LED in
Intervallen von 1 Sekunde grin. Falls der Mdhroboter in
der Ladestation platziert ist und der Ladevorgang gestar-
tet wurde, blinkt die LED in Intervallen von 0,5 Sekunden
(d. h. schneller).

Sobald der Akku des Médhroboters vollstandig aufgeladen ist, leuchtet die LED
permanent grin (1).
Hinweis: Sollte die LED des Mahroboters auch nach einer langen Ladezeit
(Ianger als 3 Stunden) noch blinken, bedeutet dies in der Regel, dass kein aus-
reichender Kontakt gegeben ist. In diesem Fall mussen die Ladekontakte der
Station sowie die Kupfer-Flachkontakte des Médhroboters gereinigt werden. Wir
empfehlen, diese Teile des Ladesystems einmal pro Woche mit Stahlwolle oder feinem Schleifpapv
1

Trennen Sie das Eingangsende des Begrenzungsdrahts von der roten Klemme. ‘
Die LED blinkt griin und es ertént ein Alarmsignal. Nach 30 Sekunden endet
das akustische Alarmsignal, die LED blinkt jedoch weiterhin griin. Daran ldsst
sich feststellen, dass der Begrenzungsdraht nirgendwo unterbrochen ist.
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Schlieen Sie das Eingangsende des Drahtes wieder an die rote Klemme an.
Die LED leuchtet nun wieder permanent griin (2).

Die Ladestation ist nun einsatzbereit.
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Der Pfeil mit der Kennzeichnung
,IN“an der Ladestation zeigt in
Richtung des Arbeitsbereichs.
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Einstellung und Start

Entfernen Sie alle Fremdkérper wie Wurzeln, Steine, Aste, Spielsachen usw.

Einstellung:
Nach Abschluss der Installation und des Ladevorgangs kdnnen Sie die gewiinsch-
ten Einstellungen vornehmen.

Sicherheitscode
Zeiteinstellung
Desktop-Einstellungen
Einstellen der automatischen Startzeit
Regensensor
Batteriestatus

Manueller Start

Kehre zum Bahnhof zuriick
OK

die Einstellungen
Hauptschalter

_ =0 o0ONOOUIDWN=
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Einstellen der Uhr
- Driicken Sie ,SET", bis das Uhr-Symbol aufleuchtet — geben Sie mithilfe der Pfeiltasten (,HOME" und ,START") die Zeit ein und bestati-
gen Sie sie mit,OK".

Einstellen der Flache
- Dricken Sie ,SET’, bis das m2-Symbol aufleuchtet — geben Sie mithilfe der Pfeiltasten (,HOME" und,START) in 50-m2-Schritten die
Flache (m2) von 50 bis 1000 m2 ein und - bestatigen Sie dies mit,OK'".

Automatische Inbetriebnahme

Starten Sie das Gerdt durch Einschalten des Hauptschalters.

- Drlcken Sie ,SET"

- Geben Sie lhren 4-stelligen Sicherheitscode/Werkscode 0000 ein, - bestatigen Sie dies mit,OK".
- Bestatigen Sie durch Driicken die Einstellung Ihrer Flache in m2, - bestatigen Sie dies mit,OK".

Einstellen der automatischen Startzeit

- Driicken Sie ,SET", bis das Sanduhr-Symbol aufleuchtet.

- Geben Sie mithilfe der Pfeiltasten (,HOME" und,START") die gewlinschte Startzeit ein und > bestatigen Sie dies mit,OK"

Wenn die 4 Ziffern 0000 ununterbrochen leuchten, ist die Startzeit eingestellt.

- Dricken Sie ,START".

Hinweis: Wenn das Gerdt seinen Arbeitszyklus beendet hat, wird es nach 48 Stunden automatisch zur selben Uhrzeit wieder gestartet.

Manuelle Inbetriebnahme

Starten Sie das Gerdt durch Einschalten des Hauptschalters.

- Driicken Sie,SET".

- Geben Sie lhren 4-stelligen Sicherheitscode/Werkscode 0000 ein, - bestdtigen Sie dies mit,OK".
- Driicken Sie, START"

Einstellen des Sicherheitscodes
Der werkseitig voreingestellte Code ist: 0000. Wenn Sie diesen Code beibehalten mdchten, gehen Sie vor, wie oben beschrieben.

Wenn Sie den Code @ndern méchten

Geben Sie zundchst den Werkscode 0000 ein + driicken Sie , START".

Das Gerdt verldsst die Andockstation und beginnt seine Fahrt.

Nach einigen Metern

- driicken Sie,STOP” — auf dem Display erscheint der Fehlercode E1.

- Halten Sie 10 Sekunden lang die START-Taste gedruckt, bis auf dem Display der Code U133 erscheint.

- Dricken Sie,,SET". Das Schloss-Symbol (Bild) blinkt. Geben Sie nacheinander die Ziffern 0000 des Werkscodes ein und drticken Sie , OK",
bis der Code 0000 ununterbrochen leuchtet.

- Dricken Sie erneut auf,SET’, woraufhin das Schloss-Symbol blinkt.

Jetzt

- geben Sie Ihren persénlich gewdhlten 4-stelligen Sicherheitscode ein und driicken anschlieend,OK".

Ihr persénlicher Sicherheitscode ist nun festgelegt und leuchtet ununterbrochen.

Driicken Sie schlie8lich,START" und das Gerat setzt seinen Betrieb fort.

MERKEN SIE SICH IHREN CODE!

ANMERKUNG: Sollten Sie Ihren personlichen Code vergessen, muss das Gerat zum Zuriicksetzen an den Handler gesen-
det werden.
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Sensoren

Hindernis-/Kontaktsensor:

Trifft der Mdhroboter auf ein Hindernis, so kehrt er um und &n-
dert dann seine Bewegungsrichtung so, dass er diesem Hinder-
nis ausweicht. Findet der Mahroboter binnen 3 Sekunden keine
neue Bahn, wird der Motor des Mahwerks gestoppt. Findet der
Méahroboter binnen 10 Sekunden keine neue Bahn, schaltet er
sich ab und zu seiner erneuten Inbetriebnahme ist ein manueller
Neustart erforderlich.

Regensensor:

Bei starkem Regen kehrt der Mahroboter automatisch in die
Ladestation zurlick und setzt seine Arbeit fort, sobald ein neuer
Arbeitszyklus beginnt.

Hebesensor:
Dieser Sensor befindet sich in der Ndhe der Rader und misst de-
ren Schwerebeschleunigung.

Wenn der Mahroboter von Hand angehoben wird oder beide
Rader in eine Vertiefung fahren, schaltet sich das Gerat ab und
muss manuell neu gestartet werden.

Neigungssensor:

Der Mahroboter ist mit einem 6-Achsen-Sensor ausgestattet,

der den Neigungswinkel in allen Richtungen misst. Falls dieser
Winkel mehr als 30° betragt, wird der Motor des Mahwerks sofort
gestoppt, der Méhroboter fahrt jedoch weiter. Falls sich dieser
Winkel 10 Sekunden lang auf unter 30° verringert, wird der Mo-
tor des Mahwerks automatisch wieder gestartet. Falls sich der
Winkel hingegen binnen 10 Sekunden nicht verringert, schaltet
sich der M@hroboter ab und muss manuell neu gestartet wer-
den.

12
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Wartung und Uberwinterung

Normale Reinigung:
Indem Sie lhren Mahroboter sauber halten, verlangern Sie seine Lebensdauer.

Obere Abdeckung

Heben Sie die obere Abdeckung an und entfernen Sie mit einer weichen Birste Gras und sonstigen Schmutz von ihr. Sie kénnen sie
auch mit einem weichen Tuch abreiben (dieses sollte jedoch nicht mit Wasser befeuchtet werden, da das Gerét elektronische Bauteile
enthalt).

Unterer Teil

Reinigen Sie auch den unteren Teil mit einer weichen Burste. Vergewissern Sie sich dabei, dass sich die Messer, die Messerhalterung
und die Vorderrader ungehindert drehen lassen. Hinweis: Vergessen Sie nicht, vor Beginn der Reinigung den Hauptschalter auszuschal-
ten! Falls sich der Mahroboter haufig in nassem Gras bewegt, missen seine Messer regelméafig von anhaftendem Gras befreit werden,
damit sie sich ungehindert drehen kénnen.

Ladestation
Auch die Ladestation muss durch haufige Reinigung von Schmutz und Grasresten befreit werden.

Schalter

Verwenden Sie zum Reinigen der Schalter am Mahroboter und der Ladestation ein feines
Schleifpapier oder Stahlwolle und fiihren Sie diese Reinigung mehrmals pro Saison durch.
Reinigen Sie die beiden Ladekontakte der Ladestation.

Stellen Sie sicher, dass alle Bolzen, Schrauben und Muttern dauerhaft fest angezogen sind.

Dies ist eine Voraussetzung dafur, dass der Mahroboter im bestmoglichen Betriebszustand
verbleibt.

Austausch von VerschleiB3teilen:

Messer:

Die Messer haben zwei scharf geschliffene Schneiden. Dadurch sind diese Messer beidseitig verwendbar und konnen gewendet wer-
den, wenn eine der Schneiden stumpf wird. Wenn beide Schneiden stumpf sind, konnen die Messer mithilfe eines Schraubendrehers
leicht ausgetauscht werden.

Hinweis: Vergessen Sie nicht, vor Beginn dieser Tatigkeit den Hauptschalter auszuschalten.

Nach dem Entfernen der Schraube mussen Gras und sonstiger Schmutz aus der Messerhalterung entfernt werden. AnschlieSend kann
ein neues Messer eingesetzt werden. Ziehen Sie die Schraube des Messers fest. Prifen Sie, ob sich die Messer drehen lassen.

Hinweis: Es ist wichtig, das Drehen bzw. den Austausch bei allen drei Messern durchzuftihren.

Akku:

Die Lebensdauer des Akkus betrdgt, je nach Auslastung und Instandhaltung des Méhroboters, in der Regel funf Jahre.

Den Akku konnen Sie leicht austauschen, indem Sie die vier Schrauben der Akkufach-Abdeckung I6sen und den alten Akku durch

einen neuen ersetzen.

Hinweis: Verwenden Sie stets Original-Ersatzteile / genehmigte Ersatzteile!

Einlagerung wahrend der Winterpause:
Wir empfehlen, den Akku des Méhroboters vor der Einlagerung wahrend der Winterpause in der Ladestation aufzuladen.
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Problembehandlung

Sollte der Mahroboter in dieser nutzerfreundlichen Version nicht ordnungsgemaf funktionieren, gehen Sie zur Beseitigung des Prob-
lems gemdl den unten genannten Schritten vor.
Sollte der Fehler fortbestehen oder ein anderes Problem auftreten, wenden Sie sich an den zusténdigen Handler.

Vorberei- | Der Mdhroboter Vergewissern Sie sich, dass Sie den Schlissel Zum manuellen Starten in der Ladestation muss der
tung fahrt nicht los. eingesteckt haben; Schlissel eingesteckt werden.
Der Akku ist entladen; Lassen Sie den Méhroboter laden, bis seine LED perma-
nent griin leuchtet.
Die Ladestation ist falsch installiert; Der Pfeil mit der Kennzeichnung,IN” an der Ladestation
muss in den gewdhlten Arbeitsbereich zeigen.
Der Begrenzungsdraht ist falsch angeschlos- Das Drahtende, das sich unter der Ladestation befindet,
sen. muss an die ROTE Klemme der Ladestation angeschlos-
sen sein.
Bei der ersten Die Erkennung des Begrenzungsdrahts Umgrenzen Sie den Bereich, in der die Stérung auftritt,
Fahrt entlang des | funktioniert nicht ordnungsgemaB. Sehr mit dem Begrenzungsdraht;
Begrenzungs- wahrscheinlich ist in der Néhe ein fremdes
drahts weicht die | Storsignal vorhanden, das aus unterirdischen
Bahn des Méhro- Stromleitungen, Hochspannungsanlagen o. A.
boters von der stammt.
normalen Bahn ab Passen Sie die Position des Begrenzungsdrahts so an,
oder der Méhro- Der von Ihrem Nachbarn verwendete Begren- | dass der Mahroboter das Signal korrekt erkennen kann.
boter kehrt in ei- zungsdraht sollte in einer Entfernung von
nem bestimmten | mindestens 10 m von Ihrem Begrenzungs-
Abschnitt seiner draht verlegt sein.
Bahn um.
Unzureichender Installation der Ladestation auf unebener Kontrollieren Sie die Ladestation und installieren Sie sie
Kontakt mit den Flache. ggf. auf einer festen und ebenen Flache.
Ladekontakten bei
Rickkehrin die
Ladestation
Erst- Der Méhroboter Schritt 1: Notieren Sie sich die Parkposition: Umgrenzen Sie derartig geneigte Bereiche mit dem
malige bleibt stehen und Begrenzungsdraht;
Verwen- | die LED beginnt Ein Gefélle von mehr 30° bewirkt, dass der Die maximale Entfernung zwischen Mahroboter und
dung ROT zu blinken. Neigungssensor aktiviert wird; nachstgelegener Umgrenzung betrdgt 15 m.

Schritt 2: Der Mahroboter kann das Signal des
Begrenzungsdrahts nicht erkennen.

Kontrollieren Sie die Klemmen zum Anschluss des Drah-
tes an die Ladestation;

Machen Sie die Leitungsunterbrechung ausfindig und
schliefen Sie die Drahtenden mithilfe der mitgelieferten
Verbindungsteile an.

Hinweis: Die LED leuchtet permanent griin, das Begren-
zungssignal liegt vor.

Schritt 3: Der Hebesensor ist aktiviert.

Die Vorderrdder kénnen in Vertiefungen fah-
ren, wodurch sie in der Luft hangen bleiben.
Die Vorderrdder sind stecken geblieben; sie
ksnnen sich nicht mehr drehen und versu-
chen nur, sich fortzubewegen.

Verbessern Sie die Beschaffenheit Ihres Rasens;

Reinigen Sie den Unterteil des Mahroboters und verge-
wissern Sie sich, dass sich die Réder ungehindert drehen
und sich an inren Achsen fortbewegen kénnen.
Hinweis: Schalten Sie zuerst die Stromversorgung aus!
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Der Méhrobo- Wenn die Rader, insbesondere die Hinterrdder | Reinigen Sie die Rader des Mahroboters; es empfiehlt
ter fahrt aus verschmutzt sind, greifen sie u. U. nicht mehr | sich, den Rasen zu ebnen und zu saubern;
dem durch den richtig;
Begrenzungsdraht
umgrenzten Bei unzureichender Drehung in der Ndhe des | Der Begrenzungsdraht befindet sich zu nahe an der
Bereich hinaus Begrenzungsdrahts, an einem Hang oder auf | Rasenkante. Aus Sicherheitsgriinden empfiehlt es sich,
oder befindet sich | nassem Gras am Begrenzungsdraht neigt der | ihn weiter nach innen zu versetzen;
auBerhalb dieses Mé&hroboter bei Richtungswechseln dazu,
Bereichs in der Uber den Begrenzungsdraht zu rutschen. siehe Abschnitt,Vorbereitung”.
N&he des Begren-
zungsdrahts. Die Erkennung des Begrenzungsdrahts funkti-
oniert nicht ordnungsgemals.
Normaler | UbermaRige Die Messer sind stumpf und das Mahwerkist | Je nach Situation die Messer wenden oder durch neue
Betrieb Gerduschent- unwuchtig; ersetzen. Es ist wichtig, jeweils alle Messer zugleich zu
wicklung und wenden oder zu ersetzen;
Vibration. Die Messerscheibe wurde durch Aufprall auf Ersetzen Sie die Messerscheibe durch eine neue;
harte Objekte beschadigt; Ziehen Sie die Muttern fest.
Die Befestigungsmuttern der Messerscheibe
sind locker.
Normaler Betrieb | Verschmutzte Ladekontakte in der Ladesta- Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des
Die Betriebszeit tion; Mahroboters;
zwischen den ein- | Verschmutzte Lade-Kupferkontakte am
zelnen Ladezyklen | Méhroboter;
wird immer kirzer. Die Akku-Kapazitét ist durch haufig wieder- Es ist an der Zeit, einen neuen Akku zu kaufen, um wie-
holtes Laden und Entladen verringert. der eine hohe Effizienz zu erzielen.
Nach vorheriger Der Regensensor wurde nicht deaktiviert. Reinigen Sie die beiden Metallkontakte.
Aktivierung des
Regensensors
féhrt der Mahro-
boter nicht mehr
regelmalig los.
Hinweis:

Wenn Sie den Mahroboter neu starten mochten, platzieren Sie ihn so in der Néhe des Begrenzungsdrahts, dass er von diesem maximal
2 Meter entfernt ist.
Nach dem Ausschalten der Stromversorgung muss ein Neustart innerhalb der Ladestation durchgefuhrt werden.
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Technische Daten
RASENMAHROBOTER, MODELL RRM 1000

Kapazitat des Lithium-Akkus: 4 Ah
 Motortyp: ~ Kommutatorloser Motor
Messerdrehzahl: No 2900/min
Schnittbreite: 24.cm
Geeignete Rasenflache: Bis 1000 m?
Maximale Fahrgeschwindigkeit: 0,5 m/s
Anzahl Erdnagel: 150 Stk.

Zertifizierung c

M

Entsorgung

Entsorgen Sie dieses Produkt nicht mit dem normalen Hausmdll. I
Ubergeben Sie es einer Wiederverwertungseinrichtung, damit seine wiederverwertbaren Teile recycelt und die nicht wie-
derverwertbaren Teile umweltschonend entsorgt werden kénnen.

GARLAND distributor, s.r.o.
Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in
czech Republic




Zaznamy o servisnich prohlidkach

Servisni prohlidka se provédi pouze v autorizovaném servisnim stfedisku a je provddéna na naklady zékaznika.

Datum Datum pfisti itk .
servisni servisni Razitko servisu Provedené prace
prohlidky prohlidky
Zaznamy o zarucnich opravach
Datum pfijeti E;::\;; Razitko servisu Popis zavady a provedené prace

Seznam autorizovanych servisnich stfedisek najdete na www.garland.cz.
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Zarucni list
Prodavajici potvrzuje, Ze zbozi bude zplisobilé k pouziti pro obvykly ticel nebo si zachova obvyklé vlastnosti po dobu 24 mésicti od jeho
prevzeti kupujicim (zakladni zaruka). Na motory Briggs Stratton, Honda a Kohler plati zarucni doba dle zarucnich podminek Briggs Stratton,
Honda a Kohler. Na zbozi znacky Palram se poskytuje vedle zékladni zaruky i dal3i zéruka po dobu 10 let na prorezavéni a zkiehnuti pouzitych
material(. Béh zarucni lhiity pociné bézet dnem prevzeti zbozi vyznaceném na tomto zarucnim listu.
Rozsah zaruky:
Ze zaruky jsou vyjmuty veskeré dily a soucasti podléhajici pfi uzivani pfirozenému opotiebeni nebo u nichz v disledku obvyklého uzivani
dochazi ke zméné nebo zaniku pozadovanych vlastnosti. Tim se rozumi veskeré pohybujici se ¢asti stroje, jako napf. noze, soukoli pfevodovek,
klinové remeny, kladky, loZiska, pojezdova kola, startovaci mechanismy, spoustéci spojky seceni, ovladaci lanka, rotory, strunové hlavy, jejich
soucasti, fetézy motorovych pil, elektromotory, uhliky elektromotor, akumulatory, palivové, ¢i vzduchové filtry, brzdova oblozeni. Zaruka se
nevztahuje na opotrebeni zplisobené obvyklym uzivanim zbozi a dale na vady zplisobené jeho nespravnym a neodbornym uzivanim a
zachdzenim. Za nespravné uzivani a zachazeni (zejm. montéz, uvedeni do provozu, vlastni pouziti, uskladnéni, preprava, udrzba) se povazuje
pfipad, kdy nebyl bran zietel na navod k obsluze, obecné zavazné predpisy pro praci se zbozim a obecné zndma a uznavana pravidla pro
zachéazeni s obdobnymi pfedméty pfi respektovani zasad bézné péce a obvyklé opatrnosti a dale pouziti paliva, oleje a dalsich obdobnych
substanci, které vyrobce ¢i prodavajici nedoporucili. Zaruka se nevztahuje na zbozi, u kterého doslo k pokusu o neodbornou opravu nad ramec
doporucované udrzby nebo provedeni takové opravy, pfipady kdy doslo k pouziti nepvodniho nahradniho dilu, nebo byla provedena zména
na vyrobku bez souhlasu prodavajiciho a pfi vadach zpisobenych nedostate¢nym zajisténim zbozi pfi pfepravé a uskladnéni zbozi.
Zaruka se nevztahuje na vady zbozi, jednotlivych dilt nebo soucasti, které byly zptisobeny vnéjsi udalosti - napfiklad vnéjsim vlivem
mechanickym, chemickym, elektrickym nebo jinym, vady vzniklé poskozenim pfi prepravé a dopravé vyrobku, vady vzniklé v dusledku vyssi
moci, havérie a zavinéni tieti osoby. Jednotliva prava, ktera maze kupujici uplatnit v pfipadé, kdy se jedna o zaru¢ni vadu, jsou upravena v ust.
§ 2169 a nasl. zak.¢. 89/2012 Sb..
Zpusob uplatnéni prav ze zaruky:
O tom, zda se jedna o zaruku, je opravnéno rozhodnout pouze servisni stiedisko, které ma s GARLAND distributor s.r.o. uzavienou servisni
smlouvu (autorizovany servis). Pfi zjisténi zavady je kupujici povinen ihned zboZzi uvést mimo provoz a vhodnym zplisobem zabezpecit proti
dalsimu poskozeni. Bez odkladu kontaktovat prodejce, u kterého stroj zakoupil a domluvit se s nim na dal$im postupu vyfizeni reklamace. Pri
uplatiiovani prav ze zaruky kupujici pfedlozi prodejni doklad, ktery obsahuje tdaje jako zaruéni list (alespon znacku, model a seriové ¢islo
stroje), nebo tento zarucni list opatieny datem prodeje a razitkem prodejce. Kupuijici vzdy ovéri, zda souhlasi oznaceni a cislo zbozi s idaji na
zaru¢nim listé. U zbozi zakoupeného v obchodnich fetézcich doporu¢ujeme nechat si vyplnit a potvrdit zaru¢ni list na oddéleni informaci
pfislusného marketu. Zbozi preda kupujici do opravy pouze kompletni se viemi soucastmi a pfislusenstvim a fadné vycisténé. Ze zbozi které
ptipadné bude do opravy zasilano je nezbytné vylit nespotiebovanou palivovou smés a olej, fadné zbozi zabalit (nejlépe do pivodniho obalu)
a zabezpetit pro prepravu. Skody zpisobené nedostate¢nym zabalenim zésilky nelze uznat jako vady v rdmci zéru¢nich podminek.
Prodlouzena zaruka:
Prodavajici poskytuje na zbozi proslouzenou zaruku na celkovou dobu zaruky 4 roky za téchto podminek. Zbozi je v materialech prodavajiciho
(zejm. katalogy, letéky, webové stranky, atd.) oznaceno symbolem ,prodlouzend zaruka 4 roky”. Kupujici v priibéhu posledniho kalendainiho
mésice pred uplynutim zékladni zaruky (24 mésicli od prevzeti zbozi) predlozi vyrobek autorizovanému servisu ke kontrole. Vyrobek kupujici
preda, pfipadné zasle autorizovanému servisu spolu se zaru¢nim listem, na kterém servis vyznaci zdznam o provedeni kontroly. Naklady na
dopravu (zaslani) zbozi ke kontrole hradi kupujici. Naklady na provedeni kontroly (prace servisniho technika, néhradni dily a soucasti, vyména
smési, oleju a jinych substanci) hradi kupuijici. Pokud oprava provedena pfi kontrole spliiuje podminky zaru¢ni opravy, kupujici naklady na
provedeni opravy (ndhradni dily, prace technika) nehradi. Pfevzetim zbozi po provedeni kontroly zacina bézet kupujicimu prodlouzena zaruka v
délce 24 mésicu. Pro rozsah této zaruky a zptisob uplatnéni prav plati shora uvedena ustanoveni o zakladni zéruce. Na prodlouzenou zéruku,
kterd je poskytovana nad rdmec zékladni zaruky, se nevztahuje 30ti denni Ih(ita pro vyfizeni reklamace.

Identifikace zbozi:

Vyrobek.......cocovviiii TYP coeiii
Vyrobni €. ... Modelové &.......oooiiiiiiii
Den prodeje ....o.vvviviiiniiiiiiieea Razitko prodejce:

Zékaznik byl seznamen s ndvodem, pouzivanim a obsluhou stroje a byl upozornén na skutecnost, ze pokud je vyrobek pouzivén k jinému
nez béznému spotrebitelskému pouZziti - napf. k podnikéni nebo komercnimu vyuZiti, je nutnost predlozit vyrobek k pravidelné servisni
prohlidce (prvni po tfech mésicich a dal3i 1x za 6 mésicli od data prodeje) po dobu trvani zaru¢ni doby. Servisni prohlidka je provadéna na
néklady zékaznika.

JMENO0 @ adresa ZAKAZNTKA. ... v ettt e e

podpis zdkaznika

Pro elektrické a elektronické nastroje oznacené timto symbolem

(na vyrobku, obalu ¢i v dokumentaci) plati:

S vyrobkem nelze nakladat jako s odpadem z domécnosti, a proto jej neodhaZUJte do popelnice ¢i kontejneru na smésny komunalni odpad. Vyrobek je
tieba odlozit v pfislusném misté zpétného odbéru k recyklaci elektrickych a elektronickych zafizeni. Zajisténim fadné likvidace vyrobku pomuzete predejit
potencionalnim zapornym vliviim na Zivotni prostiedi a lidské zdravi, které by se mohli projevit v pfipadé likvidace tohoto vyrobku nepatfi¢nym zptisobem.
Podrobnéjsi informace o mistech zpétného odbéru tohoto vyrobku si vyzadejte na Vasem obecnim Gfadu, od firmy zabyvajici se likvidaci domaciho
odpadu nebo v prodejné, kde jste vyrobek zakoupili.



Zarucni list
Tieto Zaru¢né podmienky (dalej len,ZP") platia len pre produkty znacky GARLAND a Riwall PRO dodanych zakaznikom v Slovenskej republike
prostrednictvom distribu¢ného retazca spolo¢nosti GARLAND distributor, s.r.0., Hradecké 1136, 506 01 Ji¢in, IC: 60108461, DIC: CZ60108461, spolo¢nost
registrovana v OR u KS v Hradci Krélové 17.11. 1993, oddiel C, vlozka 5276 (dalej tiez len,,Produkty” a Spolocnost”) urcené pre konecnych spotrebitelov na
pouzitie vdomacnosti (dalej uvadzané ako:,konecny spotrebitel”) podliehajlice podmienkam uvedenym v tychto ZP.

1. Uplatriovanie zodpovednosti za vady produktov vyrabanych vyrobcom mézu byt uplatiiované iba kone¢nymi spotrebitelmi (dalej uvadzané
ako:, konecni spotrebitelia”), ktori si produkt zakupili v distribu¢nom retazci spolo¢nosti, resp. u inych predavajucich v Slovenskej republike.
2. Tieto zaru¢né podmienky vyrobcu neobmedzuju zakonné néroky, ktoré pre uplatriovanie zodpovednosti za vady predavanych produktov

pre kone¢nych spotrebitelov vyplyvaju podla §§ 619 - 627 Obcianskeho zékonnika a ktoré st uplatnitelné voci predavajicemu vyrobku. Predavajci
poskytuje spotrebitelovi zaru¢nu dobu za akost produktov spésobom, v rozsahu, so zaruénou dobou, s obsahom a za podmienok, vyplyvajtcich pre
zarucnl dobu v zmysle § 620 ods. 1 obcianskeho zakonnika a tychto ZP.

3. Vyrobca poskytuje na produkty znacky GARLAND a Riwall PRO zaru¢ni dobu 2 roky odo dia zakudpenia produktov. Ak je na predédvanej veci,
jej obale alebo navode k nej pripojenom vyznacena lehota na pouZitie, zdru¢na doba sa neskonci pred uplynutim lehoty na pouZitie.
4., U vyrobkov znacky Riwall PRO, Scheppach , Elpumps je mozné predizit zaru¢nt dobu o dalsich 24 mesiacov, za spinenia podmienky, ktorou

je vykonanie servisnych prehliadok vyrobku v rozsahu: prva servisna prehliadka do 12 mesiacov od kupy vyrobku, druha servisna prehliadka, najneskér do
24 mesiacov od kupy vyrobku. Prava spotrebitela na uplatnenie zodpovednosti za vady vyrobku v zékonom stanovenej zaru¢nej dobe tymto nie st
dotknuté. Predavajuci vyrobkov zna¢ky Riwall PRO, Scheppach , Elpumps si méze Uctovat naklady na vykonanie servisnych prehliadok, len za tc¢elom
predlZenia zaru¢nej doby o dalsich 24 mesiacov.

5. Na uvedené vyrobky sa spotrebitelom poskytuje zdrucné doba, ako je uvedené v tomto zaru¢nom liste, za podmienok dodrzania spésobu
uvedenia do prevadzky, pouzivania a skladovania vyrobku v stlade s platnymi podmienkami a normami, ako aj navodom na obsluhu vyrobku. Zaruc¢na
doba zacina plynut diiom predaja vyrobku kone¢nému spotrebitelovi

6. Zaru¢na doba pre novy vyrobok, ktory je zakdpeny fyzickou alebo pravnickou osobou na téely podnikania alebo inej podnikatelskej
¢innosti, alebo na vykon povolania, je 12 mesiacov.

7. Zaru¢na doba na pouzity vyrobok je 12 mesiacov.

8. Préva zo zodpovednosti za vady (reklamécie) si spotrebitel uplatriuje priamo u predavajtceho, alebo v jednom z nizsie uvedenych servisnych
stredisk.

9. Zakaznik si uplatriuje reklaméciu v zaru¢nej dobe, bez zbyto¢ného odkladu po zisteni vady, aby nedochadzalo k jej zhorsovaniu. Zakaznik pri

reklamacii preukazuje opravnenie na uplatnenie prav zo zodpovednosti za vady predlozenim Cistého a kompletného vyrobku s vyrobnym stitkom,
zbaveného pohonnej hmoty, vratane prislusenstva, origindlu dokladu o kipe, alebo vyplneného a potvrdeného originalu zarucného listu/ v pripade, Ze bol
vydany/. Zakaznik pri vybavovani reklamacie vyvija potrebnu stcinnost pri overeni existencie reklamovanej zévady, ako aj pri vybavovani reklamacie.

10. Predavajuci, resp. autorizované servisné stredisko zabezpeci vybavenie spotrebitelskej reklamacie zdkonom stanovenym spésobom, v
zakonom stanovenej lehote. Zdkonom stanovena lehota na vybavenie reklamacie zacina plynut diiom nasledujicim po prijati reklamécie u predavajtceho,
resp. v autorizovanom servisnom stredisku.

11. Doba od uplatnenia prava zo zodpovednosti za vady produktu az do doby, ked kupujuci po ukonceni reklamacného konania bol povinny
vec prevziat, sa do zaru¢nej doby nepodita.

12. Predévajuici zodpoveda za vady, ktoré mé predana vec pri prevzati kupujicim.

13. Zaruka sa nevztahuje na vady spoésobené neodbornym a nevhodnym pouzivanim produktu, pouzivanim produktu v rozpore s ndvodom na

obsluhu, pouzivanim produktu na iny Gcel, nez na aky je urceny, nespravnym alebo nedbanlivym zaobchddzanim s produktom, vinou obsluhy vyrobku,
chybnou montaZzou alebo chybnym uvedenim do prevéadzky zo strany zékaznika, neodbornymi zmenami alebo opravami produktu vykonanymi tretimi
osobami, inym neodbornym zasahom do produktu, mechanickym poskodenim produktu, nespravnou tdrzbou, zanedbanim Gdrzby produktu, pouzitim
neoriginalnych nahradnych dielov a prislusenstva, pouzitim nevhodného paliva, zrejmym pretazenim produktu v désledku prekro¢enia hornej hranice
vykonu, beznym mechanickym opotrebovanim dielov spoésobenym prevadzkou produktu, ako aj na poskodenie produktu v dosledku jeho znecistenia,
nehodou alebo Zivelnou pohromou, nevhodnym, resp. nespravnym skladovanim. Zaruka sa dalej nevztahuje na vady produktu, ktoré znizuji hodnotu
produktu alebo obmedzuiju jeho pouzitelnost len v nepatrnom rozsahu.

14. V pripade pouzitého produktu sa zaruka nevztahuje na vadu, na ktorti bola poskytnuta zfava.

15. Za bezné opotrebovanie dielov spdsobenych prevadzkou produktu sa povaZuje najma opotrebovanie: dielov, ktoré rezu, drvia, rozdeluju,
pohybuju alebo vedu latky a materialy (napr. noze akéhokolvek druhu, sekace, britvy, ostria, pilové listy, kovadliny, nakovky, nozové kotuce, vyzinace, rezné
lankd, zhfihacie listy a dopravné zavitovky pre snezné frézy, vyhadzovacie kanaly a pod.), prvkov prenasajucich silu (napr. klinové, ozubené remene, iné
remene, retaze, bowdenové lanka a pod.), trecich ploch bizd a spojok, lozisk, elektrickych dielcov (napr. spinace a relé, Ziarovky, signaliza¢né svetld,
kontrolky, kabelaz a pod.), kolies, (napr. pneumatiky, kolesé s pasovym dopravnikom, podporné kladky a pod.), naterov, motorov (najma vsetky pohyblivé
diely, vietky diely vystavené posobeniu vyfukovych plynov, startovacie zariadenie, elektrické a elektronické dielce, vzduchové filtre, zapalovacie sviecky a
koncovky zapalovacieho kébla a pod.), zdrojov energie (akumulatory, batérie), ako aj ostatnych dielov, ku ktorych opotrebovaniu bezne dochadza pri
prevéadzke produktu (najma skrutkové spoje, metlové stetiny, umyvacie stierky, gumové celuste, drevené casti nasad a pod.).

16. Prava zo zaruky nemozno uplatnit v pripadoch, ked'sa tidaje v predlozenych dokladoch liSia od tdajov uvedenych na produkte, ako aj v
pripadoch, ked'sa reklamovany produkt nestotoziuje s produktom uvedenym v predlozenych dokladoch.

17. Préva zo zodpovednosti za vady veci, pre ktoré plati zaru¢na doba, zaniknu, ak sa neuplatnili v zéru¢nej dobe.

18. Pri uplatiiovani zodpovednosti za vady predavanych produktov sa postupuje podla § 619 - 627 Obcianskeho zékonnika a § 18 a § 18a zakona

¢.250/2007 Z.z. 0 ochrane spotrebitela v zneni neskor. Predpisov



Poucenie
podla § 19 zakona ¢.18/2017 Z.z.

Dotknuté osoba/spotrebitel/:
Meno a priezvisko:

Adresa: Telefénne cislo

email:

(dalej len dotknuta osoba)
Prevadzkovatel:

Obchodné meno a pravna forma:
Sidlo:

1ICo:

Kontaktné udaje:

(tel. ¢islo/email/fax) :

Spracovanie osobnych Udajov na ucely uskuto¢nenia objednavky

1. Ucel spractvania osobnych tdajov: vystavenie dafového dokladu, kontaktovanie zakaznika ohfadom objednévky, plnenie
zmluvy, vybavovanie uplatiiovania zodpovednosti za vady predanych vyrobkov - vyplyvajtce z pInenia zmluvy.
2. Prévny zaklad spractvania osobnych Gdajov: a) Spractivanie osobnych tdajov (meno, priezvisko, titul, ulica a ¢islo, PSC, mesto) je

nevyhnutné podla osobitného predpisu alebo medzinarodnej zmluvy, ktorou je Slovenska republika viazana, predovietkym podla zakona ¢.
250/20074 Z. z., Ob¢ianskeho zédkonnika.

3. Opravnené zaujmy prevadzkovatela podla § 13 ods. 1 pism. f): nevyZaduje sa

4. Identifikacia prijemcu alebo kategérie prijemcu: servisné strediska nizsie uvedené

5. Prenos osobnych tdajov do tretej krajiny: neaplikuje sa

6. Doba uchovévania osobnych tdajov: 4 roky

7. Dotknutéd osoba ma préavo: - pozadovat od prevadzkovatela pristup k osobnym tidajom tykajtcim sa dotknutej osoby, o pravach

na opravu osobnych Udajov, na vymazanie osobnych tdajov, na obmedzenie spractivania osobnych Gdajov, - namietat spractivanie osobnych
udajov, pravo na prenosnost osobnych udajov, pravo kedykolvek svoje sthlas odvolat, pravo podat navrh na zacatie konania podla § 100,

8. Poskytovanie osobnych Udajov je zmluvnou poziadavkou alebo poziadavkou, ktora je potrebna na uzatvorenie zmluvy. Dotknuta
osoba je povinna poskytnut osobné udaje, v pripade neposkytnutia osobnych tdajov nemoéze dojst k uzatvoreniu zmluvy.
9. Prevédzkovatel nema zavedené automatizované individualne rozhodovanie vratane profilovania podla § 28 ods. 1 a 10.

Prevadzkovatel spracovéva osobné tidaje len za Gi¢elom uzatvorenia zmluvy, reklamaéného konania a na iny Ucel prevadzkovatela nebude
osobne udaje spracovavat.

Identifikacia tovaru:
VYIODOK. c.uenceiiieii i Y et
VYrobné €. ..oovviiiiiiiiii Modelove €. v

Den predaja.. Peciatka predajcu:

Pre elektrické a elektronické nastroje oznacené tymto symbolom (na vyrobku, obale ¢i v dokumentécii)plati:

S vyrobkom nie je mozné zaobchéadzat ako s odpadom z domacnosti, a preto ho neodhadzujte do odpadkového kosa ¢i kontajnera na zmiesany
komunalny odpad. Vyrobok je potrebné odlozit v prislusnom mieste spatného odberu na recyklaciu elektrickych a elektronickych zariadeni. Zabezpecenim
riadnej likvidacie vyrobku pomézete predist potencidlnym negativnym vplyvom na Zivotné prostredie a fudské zdravie, ktoré by sa mohli prejavit v pripade
likvidacie tohto vyrobku nevhodnym spésobom. Podrobnejsie informéacie o miestach spatného odberu tohto vyrobku si vyziadajte na vasom obecnom
urade, od firmy zaoberajucej sa likvidaciou domového odpadu alebo v predajni, kde ste vyrobok kupili.



Zaznamy o servisnej prehliadke

Servisna prehliadka sa vykonava iba v autorizovanom servisnom stredisku a je vykonavana na naklady zakaznika.

Datum bde;tym. siatk .
servisné s;rvil;ﬁzj Pediatka servisu Viykonané prace
prehliadky prehliadky
Zaznamy o zaru¢nych opravach
Déatum prijatia Es::\?; Peciatka servisu Popis zavady a vykonanej prace

Zoznam autorizovanych servisnych stredisk najdete na www.garland.sk.




JOTALLASI JEGY
hatalyos 2021. januar 1-jétél

TErMEK MEGNEVEZESE: ... ..ttt e e eenees
TIPUS/MOAEIL: ..o
GYAI SZAMA: ...t e
Termék azonositasra alkalmas része(i)*: ......cocvvviuiiiiiiiii e

*kiléndsen de nem kizarolag, ha Briggs&Stratton, Honda, Kawasaki és/vagy Kohler motor van beépi-
tve

Keresked6 (eladd) neve, cime, a képviseletében eljaré személy alairasa és a vallalkozas bélyegzéle-
nyomata (elektronikus dokumentumon valo atadas esetén

elektronikus alairas):

Vasarlas (atadas) / lzembe helyezés datuma: ...............coooiiiiiiin.

Vasarlas (atadas) / izembe helyezés helye: ...,

Forgalmazé adatai:

GARLAND distributor, s.r.o.

Hradecka 1136, 506 01 Ji¢in, Ceska Republika
Addszam: CZ-60108461

Cégjegyzékszam: 60108461

Cégbejegyzés: Zaps. v OR u KS v HK v oddil. C vI.5276

. A jotallassal kapcsolatos altalanos feltételek

1. A fogyasztoi szerz6dés keretében vasarolt, jelen jétallasi jegyen feltlintetett Uj, tartds fo-
gyasztasi cikk termék(ek)re a GARLAND distributor s.r.o. az alabbi idére és feltételekkel vallal jétallast
(garanciat):
. Scheppach, Scheppach Special Edition, Woodster, DWT, Kity termék(ek) Riwall, Riwall PRO
és GTM Prfessional:

- 250.000,- Ft-ot meg nem haladé eladasi ar esetén 2 év j6tallas, amely tovabbi 2 évvel me-
ghosszabbithato, valamint

- 250.000,- Ft eladasi ar felett 3 év kotelezd jétallas, amely tovabbi 1 évvel meghosszabbi-
thato.

A jotallas fentiek szerinti meghosszabbitasahoz sziikséges, hogy a fogyaszté a terméket garancialis
szerviz felllvizsgalatra beszolgaltassa a vasarlas / izembe helyezés idépontjatol szamitott

- 250.000,- Ft-ot meg nem haladé eladasi ar esetén a 24. (huszonnegyedik) honap folyaman,
illetve

- 250.000,- Ft feletti vételar esetén 36. (harminchatodik) honap folyaman.

A garancidlis szerviz felllvizsgalattal kapcsolatos kéltségek a fogyasztot terhelik. A meghosszabbitott
garancia idétartama alatt a szervizelésre nem vonatkozik a jogszabalyban el6irt hataridé. Amennyiben
az érintett termék beépitett Brigs&Stratton, Honda, Kawasaki és/vagy Kohler motorral kerdilt érté-
kesitésre, a termék motorjara ertelemszer(ien a Briggs&Stratton, Honda, Kawasaki és/vagy Kohler
mindenkori jotallasi feltételei vonatkoznak.

. MWH markaju kerti butorok: 3 év gyartoi garancia

. Palram markaju Uveghazak, kerti hazak, kocsibeallok és kerti pavilonok: 10 év gyartéi garan-
cia

. Palram markaju pergolak: 7 év gyartéi garancia

. Minden tovabbi, fentebb fel nem sorolt termékre az alabbiak szerinti jétallas vonatkozik,
azaz

10.000,- Ft-ot elérd, de 100.000,- Ft-ot meg nem haladé eladasi ar esetén 2 év;
100.000,- Ft-ot meghalado, de 250.000,- Ft-ot meg nem haladé eladasi ar esetén 2 év;
250.000,- Ft eladasi ar felett 3 év.

2. Az elhasznalodd, illetve kopd alkatrészekre és az ezen kopd alkatrész altal okozott jarulékos



meghibasodasokra és a kils6 behatas altal elidézett meghibasodasokra, illetve a napi hasznalat
soran keletkezd sérilésekre (pl. karcolasok, horpadasok stb.) a jétallas nem vonatkozik. Ugyancsak
nem tartozik a jotallasi javitasi kotelezettségek korébe a termék Uizembe helyezése, illetve a termék
beallitasa. A hosszu ideig és nem megfelel6 korlilmények kozott torténd tarolas a fogyasztasi cikk
miszaki allapotanak romlasat idézheti eld.

3. A nem fogyasztoi szerz6dés keretében vasarolt, illetve professzionalis vagy kolcsonzéi célu
felhasznalasra szant, jelen jotallasi jegyen feltlintetett 0], tartos fogyasztasi cikk termek(ek) esetén a
vasarlas / Gzembe helyezés napjatol szamitott 6 honap kijavitasi garancia vonatkozik a gyartasi ere-
detl hibak kijavitasara.

1. A jotallasi id6 és a jotallas érvényességi terilete

1. A jotallasi hataridd a jelen jotallasi jegyen feltiintetett vasarlas napjan a fogyasztasi cikk
fogyaszto részére torténd atadasaval, illetve, ha az tzembe helyezést a vallalkozas vagy megbizo-
ttja végzi, az lzembe helyezés napjaval kezdédik. Ha a fogyaszt6 a fogyasztasi cikket az atadastol
szamitott 6 hdnapon tul helyezteti izembe, akkor a j6tallasi hataridé kezdd idépontja a fogyasztasi cikk
atadasanak napja. Az |. pont szerinti hataridék elmulasztasa jogvesztéssel jar. Az években megalla-
pitott jotallasi id6 azon a napon jar le, amely elnevezésénél vagy szamanal fogva megfelel a kezdd
napnak; ha ilyen nap a lejarat honapjaban nincs, a hataridé a honap utols6 napjan jar le. Ha a hataridd
utolsd napja munkaszineti nap, a hatarid6é a kdvetkezd munkanapon jar le. A termek kijavitasa esetén
a jotallasi id6 meghosszabbodik a javitasra atadas napjatol kezdve azzal az id6tartammal, amely alatt
a fogyaszto a fogyasztasi cikket a hiba miatt rendeltetésszerlien nem hasznalhatta. A fogyasztasi
cikknek a kicseréléssel vagy a kijavitassal érintett részére a jotallasi igény elévilés ujbol kezdédik.

Ezt a szabalyt kell alkalmazni arra az esetre is, ha a kijavitas kovetkezmenyekeént Uj hiba keletkezik. A
jotéllas a fogyaszté jogszabalybdl eredd jogait nem érinti.

2. A 151/2003. (I1X.22.) Korm.r el6irasainak megfeleld jotallasi jegy elektronikus Uton is atad-
hato a fogyaszto részére. A fogyasztod részére elektronikusan atadott szamla jétallasi jegyként akkor fo-
gadhato el, ha tartalma megfelel a151/2003. (1X.22.) Korm.r jétallasi jegyre vonatkozo el6irasainak is.
A jotallasi jegy elektronikus Uton valo atadasa legkésébb a termék atadasat vagy lizembe helyezését
kovetd napon kotelezd. Ha a jotallasi jegy elektronikus dokumentumként nem kozvetlen megkuldéssel
kerll atadasra, hanem letéltést biztositd elérési cim formajaban kerll a fogyaszto részére rendelkezé-
sre bocsatasra, akkor az elektronikus jotallasi jegy letolthet6sége a jotallasi idé végéig nem sziin-
tethet6 meg, a letdltési cim elérhetéségét biztositania kell. A jétallasi jegy elektronikus uton torténd
atadasa legkésébb a termék atadasat vagy Uzembehelyezését kdvetd napon kotelezd. Vita esetén a
jelen pontban foglaltakat a vallalkozas koteles bizonyitani.

3. A jelen jotallasi jegy szerinti jotallas a Magyar Koztarsasag kdzigazgatasi teriletén érvényes.
4. A jelen jotallasi feltételek 2021. januar 1-jétél alkalmazandok.
Il Ajotallas érvényesitése

1. A jotallasbol eredd jogokat a fogyasztasi cikk tulajdonosa érvényesitheti, feltéve, hogy
fogyasztonak minéstil. A jotallasbol eredd jogokat a fogyasztasi cikk tulajdonjoganak atruhazasa
esetén az Uj tulajdonos érvényesitheti. A jotallasi igény jotallasi jeggyel ervényesithetd, amelynek nem
tehet6 feltételéve a fogyasztasi cikk felbontott csomagolasanak a fogyaszté altali visszaszolgaltatasa.
A jotallasi jegy szabalytalan kiallitasa vagy a jotallasi jegy fogyaszté rendelkezésére bocsatasanak el-
maradasa a jotallas érvényességét nem érinti. A jétallasi jegy fogyasztd rendelkezésére bocsatasanak
elmaradasa esetén a szerz6dés megkdtését bizonyitottnak kell tekinteni, ha az ellenérték megfizeté-
sét igazolo bizonylatot — az altalanos forgalmi adoérol szél6 torvény alapjan kibocsatott szamlat vagy
nyugtat - a fogyaszté bemutatja. Ebben az esetben a j6tallasi igény a szamlaval, illetve nyugtaval
érvényesithetd, feltéve, hogy abbdl kitlinik a vasarlas idépontja és a termék tipusa. Ezen informaciok
hianyaban az érintett termek, illetve a vonatkozo jotallas és annak feltételei nem allapithaté meg, igy a
jotallas teljesitése gyakorlati nehézségekbe Utkdzhet.

2. A fogyaszto a jotallasi igényét a Forgalmazoval vagy a Keresked6vel szemben érvénye-
sitheti. Tovabba a fogyaszto a kijavitasi igényét a GARLAND distributor s.r.o. altal kijeldlt, a jotallasi
jegyen feltlintetett szerviz szolgaltatoknal kdzvetlendl is érvényesitheti. A kijelolt szerviz szolgaltatok
neve és cime a www.garland.hu honlapon is elérhetd. A fogyaszt6 valasztasa szerint a Forgalmazo
vagy Keresked® székhelyén, barmely telephelyén, fiéktelepén, illetve a kijeldlt szerviz szolgaltatoknal
érvényesitheti.

3. A Forgalmazonak / Keresked6nek / szerviznek torekednie kell arra, hogy a kijavitast vagy
kicserélést legfeljebb 15 napon belll elvégezze. Ha a kijavitas vagy a kicserélés idstartama a 15 napot
meghaladja, akkor a Forgalmazo / Keresked6 / szerviz a fogyasztot tajékoztatni koteles a kijavitas



vagy a csere varhato id6tartamardl. A tajékoztatas a fogyaszto elézetes hozzajarulasa esetén, elektro-
nikus Uton vagy a fogyaszto altali atvétel igazolasara alkalmas mas modon torténik.

4. A jotallasi kotelezettség teljesitésével kapcsolatos koltségek a kotelezettet terhelik. Ha a
fogyasztasi cikk meghibasodasaban a fogyasztoét terhel6 karbantartasi kotelezettség elmulasztasa

is kdzrehatott, a jotallasi kotelezettség teljesitésével felmerlt kdltségeket kdzrehatasa aranyaban a
fogyaszto koteles viselni, ha a fogyasztasi cikk karbantartasara vonatkozo ismeretekkel rendelkezett,
vagy ha a Forgalmazé (Kereskedd) e tekintetben tajékoztatasi kbtelezettségének eleget tett.

5. Fogyasztdi jogvita esetén a fogyaszto a megyei (févarosi) kereskedelmi és iparkamarak altal
mikodtetett bekéltetd testulet eljarasat is kezdeményezheti.

V. A jotallasi igény bejelentése

1. A fogyaszto6 a hiba felfedezése utan késedelem nélkul koteles a hibat kdzolni. A hiba felfe-

dezésétdl szamitott két honapon bellil kézolt hibat késedelem nélkiil kozoltnek kell tekinteni. A kozlés
késedelmébdl eredd karért a fogyaszto felel6s. A jotallasi igényt a fogyasztasi cikk minden olyan hibaja
miatt hataridében érvényesitettnek kell tekinteni, amely a megjeldlt hibat elidézte.

2. A fogyaszto a jotallason alapul6 igénye érvényesitésével kapcsolatos nyilatkozatat a jelen
jétallasi jegy II.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazohoz vagy Keresked6hdz vagy szervizhez intézheti.

3. Ha a fogyaszto a jotallasi igényét a terméknek - a megjeldlt hiba szempontjabol - elkiloni-
thetd része tekintetében érvényesiti, a jotallasi igény a termék egyéb részeire nem mindsil érvényesi-
tettnek.

V. A fogyasztét a jétallas alapjan megilletd jogok
1. (A) A fogyaszto a Ptk. 6:159. §- fog rogzitett szabalyok szerint
a) kijavitast VAGY kicserélést igényelhet, kivéve, ha a valasztott jotallasi igény teljesitése

lehetetlen vagy ha az a kételezettnek - masik jotallasi igény teljesitésével dsszehasonlitva - aranyta-
lan tébbletkoltséget eredményezne, figyelembe véve a fogyasztasi cikk hibatlan allapotban képviselt
értékét, a szerz6désszegé sulyat és a jotallasi jog teljesitésével a jogosultnak okozott érdeksérelmet;
- VAGY

b) a vételar aranyos leszallitasat igényelheti, VAGY a hibat a kotelezett koltségére maga kijavi-
thatja vagy massal kijavittathatja, VAGY a szerzddéstél elallhat, ha a kotelezett a kijavitast vagy a kic-
serelést nem vallalta, e kételezettségének megfelel6 hataridén belll, a fogyasztd érdekeit kimélve nem
tud eleget tenni, vagy ha a fogyasztonak a kijavitashoz vagy kicseréléshez f(iz6d6 érdeke megsziint.
Jelentéktelen hiba miatt elallasnak nincs helye.

(B) Ha a kotelez6 jotallasi idétartam alatt a fogyasztasi cikk elsé alkalommal térténd javitasa
soran a vallalkozas részérél megallapitast nyer, hogy a fogyasztasi cikk nem javithatd, a fogyasztd
eltéré rendelkezése hianyaban a vallalkozas koteles a fogyasztasi cikket 8 napon belil kicserélni.
Ha a fogyasztasi cikk cseréjére nincs lehetéség, a vallalkozas koteles a fogyaszté altal bemutatott, a
fogyasztasi cikk ellenértékének megfizetését igazold bizonylaton — az altalanos forgalmi adérdél szolo
térvény alapjan kibocsatott szamlan vagy nyugtan — feltlintetett vételarat 8 napon belll a fogyaszté
részére visszatériteni.

Ha a kotelezd jotallasi id6tartam alatt a fogyasztasi cikk harom alkalommal torténé kijavitast
kovetéen ismét meghibasodik — a fogyaszté eltérd rendelkezése hianyaban —, valamint ha a Polgari
Torvénykonyvrél szolé 2013. évi V. torvény 6:159. § (2) bekezdés b) pontja alapjan a fogyasztd nem
igényli a vételar aranyos leszallitasat, és a fogyaszté nem kivanja a fogyasztasi cikket a vallalkozas
koltségére kijavitani vagy massal kijavittatni, a vallalkozas koteles a fogyasztasi cikket 8 napon belll
kicserélni. Ha a fogyasztasi cikk kicserélésére nincs lehetéség, a vallalkozas koteles a fogyaszto altal
bemutatott, a fogyasztasi cikk ellenértékének megfizetését igazold bizonylaton — az altalanos forgalmi
adorol szolo térveény alapjan kibocsatott szamlan vagy nyugtan — feltlintetett vételarat 8 napon beldl a
fogyaszto részére visszatériteni.

Ha a fogyasztasi cikk kijavitasara a kijavitasi igény vallalkozas részére val6 kozlésétdl sza-
mitott 30. (harmincadik) napig nem kerll sor, — a fogyaszté eltér6é rendelkezése hianyaban — a vallal-
kozas koteles a fogyasztasi cikket a harmincnapos hataridé eredménytelen elteltét kdvetd 8 napon
belll kicserélni. Ha a fogyasztasi cikk cseréjére nincs lehetéség, a vallalkozas koteles a fogyaszto altal
bemutatott, a fogyasztasi cikk ellenértékének megfizetését igazold bizonylaton — az altalanos forgalmi
adordl szolo térveny alapjan kibocsatott szamlan vagy nyugtan — feltlintetett vételarat a 30 napos
kijavitasi hataridé eredmenytelen elteltét koveté 8 napon bellil a fogyaszté részére visszatériteni.



(©) Az V.1. (B) pontban foglaltak nem vonatkoznak az alabbi tartds fogyasztasi cikkekre: elek-
tromos kerékpar, elektromos roller, quad, motorkerékpar, segédmotoros kerékpar, személygépkocsi,
lakoautd, lakokocsi, utanfutds lakokocsi, utanfutd, valamint motoros vizi jarmd.

(D) Ajavitast végz6 Kereskedd / szerviz koteles igazolhaté médon a Forgalmazot / Keresked6t
értesiteni a termék kijavitasat koveté 5 munkanapon belll a javitas elvégzésérdl. A javitast végzé
Kereskedd / szerviz koteles igazolhaté modon értesiteni a Forgalmazét / Kereskedot a megallapitast
kovetd 5 munkanapon bellil:

a) ha az ingd dolog els6 alkalommal térténd javitasa esetén megallapitast nyer, hogy az ingd
dolog nem javithato;

b ha az ing6 dolog javitasa elérelathatéan 15 napnal hosszabb idét vesz igénybe, a javitas
varhato idejérél;

c) ha az ing6 dolog javitasa nem lehetséges 30 nap alatt.

2. A kijavitast vagy kicserélést - a fogyasztasi cikk tulajdonsagaira és a jogosult altal elvarhatd
rendeltetésére figyelemmel - megfeleld hataridén belll, a jogosult érdekeit kimelve kell elvégezni. A fo-
gyaszto a valasztott jotallasi jogardl masikra térhet at, az attéréssel okozott kdltséget kdteles azonban
a kotelezettnek megfizetni, kivéve, ha az attérésre a kotelezett adott okot, vagy az attérés egyébként
indokolt volt.

3. Kicserélés vagy elallas esetén a fogyaszté nem koteles a fogyasztasi cikknek azt az érték-
csokkenését megtériteni, amely a rendeltetésszer(i hasznalat kdvetkezménye.

4. A fogyaszto a kellékhibas teljesités okan felmertlt karait a Ptk. 6:174 § szerint érvényesithe-
ti.

5. A rogzitett bekotésd, illetve a 10 kg-nal sulyosabb, vagy tomegkozlekedési eszk6zon kézi

csomagként nem szallithato termek az Uzemeltetés helyén kell megjavitani. Ha a kijavitas az tze-
meltetés helyén nem végezhet6 el, a le- és felszerelésrdl, valamint az el- és visszaszallitasrol a jelen
jotallasi jegy 111.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazoé és/vagy Keresked6 és/vagy szerviz gondoskodik.

6. Ha a fogyaszto a fogyasztasi cikk meghibasodasa miatt a vasarlastol szamitott 3 munkana-
pon belll érvényesit csereigényt, a jelen jotallasi jegy I11.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazoé és/vagy
Kereskedd és/vagy szerviz koteles a fogyasztasi cikket kicserélni, feltéve, hogy a meghibasodas a
rendeltetésszer(i hasznalatot akadalyozza. Amennyiben a hibas fogyasztési cikk mar nincs készleten,
ugy a teljes vételar visszatéritésre kertil. A jelen jotallasi jegy 1.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazé
és/vagy Kereskedd és/vagy szerviz a kijavitas soran nem felel a fogyasztasi cikken a fogyaszto, illetve
harmadik személy altal esetlegesen tarolt adatokért vagy beallitasokért.

7. A jelen jotallasi jegy 111.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazé és/vagy Kereskedé és/vagy
szerviz cimeén a jotallasi id6 lejartat kdvetben is lehetéséget biztositunk a hibas fogyasztasi cikk kijavi-
tasara, az ezzel 0sszefliggésben felmerilt valamennyi koltség azonban a fogyasztot terheli.

VI. Mentesulés a jotallasi kdtelezettseg alol

1. A teljesités nem hibas, ha a fogyaszté a hibat a vasarlas idépontjaban ismerte, vagy a hibat
a vasarlas idépontjaban ismernie kellett. A jotallasi kotelezettség aldli mentesiilést eredményez, ha bi-
zonyitasra kerdl a jelen jotallasi jegy 1.2 pontjaban hivatkozott Forgalmazo, a Keresked6 vagy szerviz
altal, hogy a hiba rendeltetésellenes hasznalat, atalakitas, szakszer(tlen kezelés, helytelen tarolas,
elemi kar vagy egyéb, a vasarlas utan keletkezett okbodl kdvetkezett be. A rendeltetésellenes hasznalat
elkeriilése céljabol a termékhez magyar nyelvl vasarloi tajékoztatdt mellékeliink és kérjik, hogy az
abban foglaltakat sajat érdekében tartsa be.

2. Ajotallas megszlinését eredményezi a szakszeritlen szerelés és lizembe helyezés, vala-
mint a jotallasi hataridén bellli illetéktelen beavatkozas. llletéktelen beavatkozasnak minésil minden
olyan szerelés, karbantartas és/vagy egyéb olyan beavatkozas, amelyet nem a jelen jétallasi jegy I11.2
pontjaban hivatkozott Forgalmazé és/vagy Keresked6 és/vagy szerviz végez el.

A KERESKEDO A TERMEK ERTEKESITESEKOR KOTELES A JOTALLASI JEGYEN ES A TERME-
KEN LEVO TIPUST ES GYARTI SZAMOT EGYEZTETNI, A JOTALLASI JEGYET A VASARLAS /.
UZEMBE HELYEZES DATUMANAK FELTUNTETESEVEL HITELESITENI (ALAIRAS, BELYEGZO)
ES AZT A VASARLONAK ATADNI. AZ IDOSZAKOS FELULVIZSGALATOT, ILLETVE A JAVITAST
VEGZO FORGALMAZO / KERESKEDO / SZERVIZ KOTELES AZ IDOSZAKOS ELLENORZESRE
VONATKOZO BEJEGYZESEK, ILLETVE A JOTALLASI SZELVENYEK VONATKOZO ROVATAIT
HIANYTALANUL ES PONTOSAN KITOLTENI.



Garancialis szerviz fellilvizsgalat bejegyzések

A garancialis szerviz felllvizsgalatokat kizaroélag I11.2 pontban hivatkozott Forgalmazé, Keresked6 vagy
szerviz végezheti és az ezekbdl adodo koltségeket a fogyasztoé viseli.

TErMEK MEGNEVEZESE: ...ttt e e et e e aneeeeaneee s
TIPUS/MOGEIL: ..ot
(=T =74 o - PPN

Termék azonositasra alkalmas része(i)*: .......cccoveiiiiniiiiiiii e

*kilondsen de nem kizarolag, ha Briggs&Stratton, Honda, Kawasaki és/vagy Kohler motor van beépi-
tve

Teljesités idépontja (atadas vagy Gzembe helyezés): ................. (BV) coeeiieiieeee ((210) IS (nap)
Id6szakos Meghosszab-
ellendérzés bitott jotallas Szerviz bélyegzéje Elvégzett munkak

datuma lejarati datuma




a fogyaszt6 szavatossagi és jétallasi igényének megitéléséhez

Szakvélemény kotelezd tartalmi elemei

1. | Szakvélemény:
2. | Megrendeld neve és cime:
3. | Uzlet neve és cime:
4. | Vizsgalat targya:
5. | Vizsgalati dij 6sszege:
6 Vizsgalati dij fizetésére
" | kotelezett:
7 Termék beérkezésének
" | id6pontja:
8. | Vasarlas idépontja:
9 Min&ségi kifogas bejelente-
" | sének id6épontja:
10. | Fogyaszté kifogasa:
11. | Vizsgalati modszerek:
12 Vizsgalat megallapitasai
" | indokolassal ellatva:
13. | Tajékoztatas:
14. | Egyebek:




A jegyz6kodnyv masolatat a fogyasztonak haladéktalanul és igazolhaté médon kell atadni!
A véllalkozas koteles a jegyzokonyvet annak felvételétdl szamitott 3 évig megdrizni!

JEGYZOKONYV

a fogyaszto kifogasarol a fogyaszto és vallalkozas kozotti szerzédéskeretében eladott dolgokra vonat-
kozo szavatossagi és jotallasi igények intézésérdl szol6 19/2014. (IV.29.) NGM rendelet alapjan
FOGYASZIO NEVE: ...ttt ettt e et e et e et
FOGYASZEIO CIME: ...ttt h ettt ae ettt ettt et e e et e abeeseneenee
TEIMEK MEGNEVEZESE: ... ..ottt e ettt e e et e e e eae e e e e be e e e nbe e e e nteeeanneeeeanneeeaanneeeenneeas
THIPUSIMOTEIL: ..o ettt ettt ettt ettt
(=T =74 1o = PP
Termék azonositasra alkalmas rESZE(I) 1 ....oouii ittt
*kiléndsen de nem kizarolag, ha Briggs&Stratton, Honda, Kawasaki és/vagy Kohler motor van beépi-

tve
Termék VELEIAra (HUF): ...ttt

Teljesités id6pontja (atadas vagy lizembe helyezés): ..........c.ccccevenee. (BV) teeeii et
(ho) .......... (nap)
Hiba bejelentésének idépontja: .........cccceceeeenieen. (BV) e (ho) .......... (nap)

Hiba leirasa:

Fogyaszté altal érvényesiteni kivant jog (kérjik karikazassal jeldlje a megfelel6t!):

a.) kellékszavatossag termékszavatossag jotallas
b.) kijavitas kicserélés arleszallitas elallas

Kifogas rendezésének médja (amennyiben eltér a fogyaszto altal érvényesitett igénytél, akkor ennek
indoka):



Amennyiben a terméket (kijavitasra vagy a fogyaszté altal érvényesiteni kivant igény teljesithetéségé-
nek vizsgalata érdekében) atvette a vallalkozas:
A termék beazonositasahoz sziikséges adat(ok):

Fogyasztéi jogvita esetén a fogyaszté a megyei (févarosi) kereskedelmi és iparkamarak altal miikodte-
tett békélteto testilet eljarasat is kezdeményezheti. Az eljarasra a fogyaszt6 lakéhelye vagy tartdzko-
dasi helye szerinti békéltetd testilet illetékes. A fogyaszto belféldi lakdhelye és tartézkodasi helye
hianyaban a békéltetd testllet illetékességét a fogyasztoi jogvitaval érintett vallalkozas vagy az annak
képviseletére feljogositott szerv székhelye alapitja meg.

A békéltetd testlletek elérhetéségei megtalalhatdk a www.bekeltetes.hu oldalon.

Alulirott fogyaszté a jelen jegyz6kdnyv alairasaval hozzajarulok, hogy a vallalkozas a jegyz6kdényvben
rogzitett adataimat a 19/2014. (IV.29.) NGM rendeletben meghatarozottak szerint kezelje.

A jegyzdkonyv felvételének idépontja: .......ccccevevrieeinene (BV) coeeeiee (ho) ..........
(nap)
Vallalkozas cégszerl alairasa, Fogyaszté alairasa

bélyegzélenyomata



ES prohlaseni o shodé / ES vyhlasenie o zhode / Deklaracja zgodnos$ci WE / ES-izjava o skladnosti / EK-megfelel6ségi nyilatkozat / EG-Konformitatserklarung / Declaration
of conformity / Déclaration de conformité CE / Dichiarazione di conformita CE / EC izjava o sukladnosti
GARLAND distributor, s.r.o., Hradecka 1136, Ji¢in, Czech Republic
cz prohlasuje vyhradné na vlastni zodpovédnost, Ze nize uvedené zafizeni spliiuje vSechna pfislusna ustanoveni predmétnych predpist Evropského spole¢enstvi
SK prehlasuje nasledujicu zhodu podla smernice EU a noriem pre vyrobok
PL deklaruje, ze produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami UE i normami
Sl izjavlja sledeco skladnost z EU-direktivo in normami za artikel
HU az EU-iranyelv és a vonatkoz6 szabvanyok szerinti kovetkezo megfeleloségi nyilatk tot teszi a termékre
DE erklart folgende Konformitiat gemaR EU-Richtline und Normen fiir den Artikel
GB hereby declares the following conformity under the EU Directive and standards for the following article
FR déclare la conformité suivante selon la directive UE et les normes pour I'article
IT dichiara la seguente conformita secondo le direttive e le normative UE per I‘articolo
HR ovime izjavljuje da postoji sukladnost prema EU-smjerni-ca i normama za sljedece artikle

ROBOTICKA SEKACKA / ROBOTICKA KOSACKA / ROBO-KOSIARKA / ROBO-KOSILNICA / ROBO-FUNYIRO / ROBO-RASENMAHER / ROBOTIC LAWN MOWER /
MACHINE D'ALIMENTATION ROBOTIQUE / MACCHINA DI ALIMENTAZIONE ROBOTICO / ROBOTSKI STROJEC

RRM 1000

Vyrobni oznaceni / vyrobné oznacenie / Oznaczenie produkciji / Oznaka proizvodnje / Gyartasi megnevezés / Produktionsbezeichnung / Production designation / Désignation de production /
Designazione di produzione / Oznaka proizvodnje:

RM24A-10

B soiss6/EC_o6/58/EC

B 2000/105/EC

B8 20141350 | B3 2006/42/EC |

B 2006/28/EC | 2000/14/EC_2005/88/EC
Hladina akustického vykonu / Poziom mocy akustycznej / Raven
. 2005/32/EC ‘ zvoéne moci / Hangteljesitményszint / Schallleistungspegel / Sound
power level / Niveau de puissance sonore / Livello di potenza sonora /

Razina zvuka:
‘ naméfena/namerana/zmierzone/merjeno/mért/gemessen/measured/mesuré/

2014/30/EU
X | misurato/izmjerena: Lwa= 61,53 dB(A)

garantovana/gwarantowane/zajaméeno/garantalt/garantiert/guaranteed/garanti/

B 2004722/EC
garantito/zajaméena
Lyya = 65 dB(A]
B 1909i5iEC | T

Zméteno v/INamereno v/Mierzone w/Merjeno na/Mérve/Gemessen bei/

Measured at/Mesuré a/Misurato a/lzmjereno u:

. 97/23/EC ‘ TUV Rheinland (Shanghai) Co., Ltd., No. 177, Lane 777, West Guangzhong
Road, Jing“an District, Shanghai, P. R. China

B oor306/EC | . 2002/88/EC
B3 20116560 | |

Evropské normy / Eurépske normy / Normy europejskie / Evropski standardi / Eurépai szabvanyok / Europdische Standards / European standards / Normes européennes / Standard
europei / Europski standardi : EN 1ISO 12100; ISO 11684; ISO 7000; EN ISO 13857; EN 1005-3+A1; EN 1037+A1; EN 1070; EN 953+A1; EN ISO 13850; EN 894-3+A1; EN 55014-1 ed. 3;
EN 55014-2; EN 61000-3-2 ed. 3; EN 61000-3-3 ed. 2; EN 62233; EN 60335-1 ed. 2; EN 60335-1; EN 60335-2-77 ed. 2; EN 60335-2-77 ed. 3; EN ISO 3767-1; EN ISO 3767-3; EN ISO 3744;

Jigin, 28.11. 2018 Vladek Trenka, jednatel Tt N
Osoba povérena k I i technické dok 1 Osoba poverena k letaciou technickej dok itacie / N isko i adres osoby up znionej do sporzadzania dok i i j / Ime
in naslov osebe, pooblas¢ za t: icne dok ije / A mi: i dok acio 6 allitasara jogosult személy neve és cime / Name und Adresse der Person, die berechtigt ist, die

technische Datei zu erstellen / Name and address of the person authorised to compile the technical file / Nom et adresse de la personne autorisée a établir le dossier technique / Nome e indirizzo della
persona autorizzata a compilare il file tecnico / Ime i adresa osobe ovlastene za sastavljanje tehni¢ke dokumentacije: Ing. Petr Vrana, kancelar - 61400 Brno, ProSkovo nam. 21, Czech Republic
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